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Hodnoceni diplomové prace oponentem

r—— Rizeni nap&tf a &inného/jalového vykonu v elektrizagnich soustavéach s
pouzitim transformatord s prepinadem odbodek
Student: Bc. Jakub SLIVONE | sul&se: | E11NO132P
Oponent: Ing. Vladislav Sitaf
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max, body Pfid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25

Odborna uroven prace 50 50
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 15

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoosnl obsahu a kvality préce, pfipominky:

Student se v diplomové praci zabyval numerickymi metodami pro Fizeni napéti, jalového a ¢inného vykonu v
sitich obsahujicich transformatory s prepinaci odbocek, pro které vytvofil programy v softwaru MATLAB. Uvodni
kapitoly jsou vénovany popisu matematického modelovani prvk( elektrizagni soustavy a popisu numerickych
metod, které se vyuZivaji pro feSeni chodu soustavy (Gauss-Seidel; Newton-Raphson). Do obou metod je
implementovana,nekolik algoritml s jejich bliz3im popisem, které jsou vyZadovany s ohledem na spolehlivost a

chlost feSeni. Ctvrta kapitola je vénovana regulacnim transformatorlim, kde jsou pro GS metodu navrzeny tfi
rtzné algoritmy, které lze pouzit Fro FeSeni siti s regulaénimi transformatory, u NR metody je to jeden
algoritmus. Vsechny metody jsou blize popsany svymi algoritmy, dale jejich viastnostmi a hlavné omezenosti
pouZiti. V zavérenych kapitolach jsou vsechny numerické metody zhodnoceny po aplikovani na nékolika sitich,
pricemZ jsou porovnany s metodami vytvofenymi vedoucim prace. V konkrétni pfipadové studii pfedved|
diplomant vyuZitelnost vytvofenych programd.

Student splnil vSechny body zadani diplomové prace a doporucuii ji k obhajobé.

Dotazy oponenta k prid:

1)U NR metody (str, 29) je provedeno zjednoduseni iteracniho algoritmu pro pocatecni odhad feseni. Miize pak
dojit k ngjaké chybe v naslednych iteracich a samotném vysledku? Je toto zanedbani vyuzivano i v komer¢nich
softwarech pracujicich s touto numerickou metodou?

2)Jak by se dala implementovat zavislost ¢inného odporu a induktivni reaktance transformétoru v zavislosti na
odbocce do stavajicich numerickych metod? V jakém pfipadé by tato implementace zmén pasivnich parametrd
byla nutna skrze pfesnost vysledk(?

3)Ovliviiuje zplsob zapojeni vinuti transformatoru matematické metody? Pro feSeni jakych stavd by bylo nutné
zapojeni vinuti akceptovat?

Diplomovou préaci hodnotim klasifikaci vyborné (podie klasifikacni stupnice dané smérnici d&kana FEL)

Dne: 9.5.2013 ] Qe

podpis oponenta prace



