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Diplomova préce na téma ,,Automatizace dilenského méfeni ve firmé¢ ASTRO KOVO*
spliiuje zadani v plném rozsahu. Prace je rozd€lena do 5 ptehlednych kapitol a ma celkem
64 stran + pfilohy.

V tvodni kapitole autor uvadi smétfovani své prace a jeji dulezitost Dale zde kratce
ptedstavuje spole¢nost ASTRO KOVO a.s. a jeji vyrobni sortiment.

V nésledujici kapitole 1 ,,Analyza soucasného stavu“ student provadi rozbor metrologie a
kontroly v ramci spolecnosti. Z analyzy vyplyvad vhodnost automatizace fady ¢Einnosti,
které v soucasné dobé uskuteciiuje operator/kontrolor. Vhodnost automatizace je jesté
podpofena poZadavky zékazniki z oblasti automobilového primyslu na 100 procentni
kontrolu vyrobkovych sérii.

Ve druhé kapitole ,, Navrh nového feSeni ve variantach* autor rozbor aplika¢ni moznosti a
finan¢ni vhodnosti dotykovych i optickych systému pro jejich integraci do budouci
»automatické méfici jednotky“. Z analyzy se jako vhodnd cesta jasné jevi integrace
CMM stroje Renishaw Equator.

V dalsi velice obsahlé kapitole ,,Rozpracovani vybrané varianty a zpracovani vzorového
ptikladu® student analyzuje a déle rozviji aplikaéni moZnosti zvoleného CMM méfeni ve
spolupraci s robotickym ramenem pro ndvrh a vytvofeni automatické odméfovaci
jednotky. Autor oblast feSi velmi komplexné a kromé& vybéru robota podrobné fesi i
vhodny zptsob zasobovani tohoto pracovisté kontrolovanymi kusy, zptisob upinani méfeni
dild na stroji CMM i vlastni konstrukci métici buiiky s fizenym prostiedim.. StéZejni ¢ast
této kapitoly vSak tkvi v v rozboru a aplikaci interface mezi robotickym ramenem a CMM
strojem a piipravy vnitini logiky a SW pro vlastni méfici proces na CMM a inteligentni
manipulaci robotickym ramenem od firmy KUKA. Zde je nutno zduraznit, Ze student
nebyl pouhym pozorovatelem téchto Cinnosti, ale prakticky samostatnym feSitelem
kompletni oblasti manipulace, coZ bylo mnohokréate ocefiovano a zdlrazilovano vedenim
spole¢nosti ASTRO KOVO.

Ve 4. kapitole prezentuje velmi podrobné zpracované technicko-ekonomické zhodnoceni
celého projektu veetné stanoveni pfipadné navratnosti investice.

V zavérecné kapitole autor piehledné shrnuje poznatky dosazené pfi feSeni prace.
Diplomova prace studenta je po obsahové i formélni strance vysoce nadprimérna a
doporucuji ji k obhajobé.




Event. pokracovani textu na ptiloZenych listech.
Navrhované vysledna klasifikace (nehodici skrtnéte) : vyborné

Otazky:

1) Bylo by mozné rozsiFit stavajici koncept bezkontaktni jednotky nap¥. o modul SPC
(statistické zpracovdni vysledkii) popF. o moznost automatikého znaceni kontrolovanych dilii?



