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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:
Cilem bakalafské prace bylo vytvofit simulaéni model kvadrotorové helikoptéry a nasledné navrhnout
zakladni stabiliza¢ni fidici algoritmus a otestovat jej s navrzenym simulaénim modelem.

Autor se nejprve seznamil s riznymi zplisoby modelovani kvadrotorové helikoptéry. Nejprve analyzoval,
ktery zpiisob popisu orientace kvadrotorové helikoptéry v prostoru a zaludnostmi jednotlivych popis.
Vysledkem analyzy byl vybér popisu pomoci speciélni ortogonalni grupy SO(3). Nasledné& detailng popsal
navrh matematického modelu, kdy uvedl i model specialni aerodynamickych jevii. Tento matematicky
model byl ndsledné realizovan pomoci néstroje Simulink. Kromé matematického modelu autor realizoval i
druhy simula¢ni model, k jehoz realizaci vyuzil nastroje SimMechanics. Zavérem autor proved] ndvrh
zakladniho stabiliza¢niho algoritmu a oba modely simula&né ovéfil a srovnal.

Je tfeba vyzdvihnout jak dobte se autor zhostil ne zcela trivialniho ukolu, kdy musel nastudovat velké
mnozZstvi literatury, analyzovat riizné zpiisoby navrhu modelu, vybrat vhodny zpiisob reprezentace a
nasledn€ zkompletovat matematicky model a navrhnout stabilizaéni ¥izeni.
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