HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalare: Jan Holub Garantujici katedra: KKY

Nizev kabaliFské price: Rizeni trojkolového voziku
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalarska prace (BP) Jana Holuba se zabyva problémem fizeni trojkolového voziku. Cilem fizeni je
sledovani zadané rovinné trajektorie pohybu. Pfedpoklada se, ze pozadovana trajektorie je zadana
parametrickou kfivkou v pevné soustavé soufadnic.

Obsah BP lze stru¢né shrnout nasledovné: Odvozeni kinematického a dynamického modelu voziku,
generator trajektorie pohybu voziku, navrh regulatoru rychlosti metodou pfifazeni p6li a koneéné navrh
regulatoru polohy pro piesné sledovani trajektorie.

Autor béhem feseni BP vykonal vyznamny pokrok v ovladnuti metod navrhu algoritmi Fizeni
dynamickych systému na zakladé modelu. Velmi kladné hodnotim vytrvalost a sili, které autor vynalozil
pfi feSeni Gkolit BP. Pfes toto sili vSak prace vykazuje jak drobné formalni tak vécné nedostatky. Za
hlavni povazuji skuteénost, Ze autor uvadi pouze jednu variantu fedeni a navic spravnost této varianty
dostate¢né nedoklada. Chybi téz podrobnéjsi diskuze k obdrzenym vysledkim.

Otéazka. Oba navrzené regulatory pouzivaji stavovou zpétnou vazbu. Jsou viechny slozky stavu skute¢né
méfitelné? Jaké modifikace navrzeného fizeni bude nutné provést v opaéném piipadé?
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Jméno, piijmeni, titul vedouciho BP: Prof. Milos Schlegel
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