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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalafska prace se zabyva problematikou uréovani polohy pohybujiciho se objektu z obrazovych dat.
Ve své podstaté je cilem vytvofit tzv. Indoor Positioning System (IPS) pro lokalizaci polohy robotii
v budové za pomoci vhodné umisténych kamer.

Autor bakalafské prace se detailné seznamil se zadanou problematikou a proved! vybér vhodného HW a
SW pro realizaci systému odhadu polohy. Béhem feSeni prace testoval mnoho riiznych metod pro
detekci pohybyjiciho se objektu v obraze. Vlastni systém pro lokalizaci zaloZil na vyuziti obrazu z dvou
kamer a k ur¢eni odhadu polohy pohybyjiciho se objektu realizoval algoritmus vyuZivajici iterativni
triangulace a Kalmaniv filtr. Cely algoritmus pak autor experimentalné ovéfil.

Bakalaiska prace je velmi peclivé zpracovana a cela problematika je pfehledné popsana.
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