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Cile bakalaiské prace Michala Vondréska, specifikované v jejim zadani, byly vytvofeni
vypoctového modelu podvozku zavodniho off-road modelu a simulace chovani modelu ve
vybranych tilohdch véetné formulace zavért. Pro vytvofeni vipoétového modelu byl zvolen
profesionélni programovy prostfedek MSC.ADAMS. P¥edloZend bakal4fska prace je rozdé-
lena do Sesti kapitol a tif p¥iloh. Prvni t¥i kapitoly pfedstavuji avod do problematiky R/C
modeltl a jejich historie.

Nejvyznamnéjsi ¢ast prace tvoli étvrta kapitola s popisem vypoctového modelu pod-
vozku a pata kapitola s vysledky provedenych numerickych simulaci a diléimi zévéry. Cela
prace je psana minimalistickym stylem spiSe z pohledu uZivatele vypoétového systému
bez detailn€jsich komentard z hlediska mechaniky. Vytvofeni modelu je zdokumentovano
slovnim popisem, obrazkem s kinematickym popisem a ukdzkami vizualizace modelu. Je
uvazovano nékolik zjednoduseni, z nichZ nejvyznamnéjsi je zamezeni natceni kol predni
napravy s ohledem na planované simulace jizdnich manévrii pouze v pfimém sméru.

Velmi dileZitym prvkem modelu je popis interakce pneumatiky a nerovného povrchu
zavodni traté. Autor price zvolil Fialdv model implementovany v MSC.ADAMS. Pro nu-
merické simulace pfipravil dvé traté — prvni se skokem o sklonu 5° a druhou s extrémnim
skokem o sklonu 45°. Délka skoku byla navrzena pomoci analytického vypodétu. Pretideni
podvozku pfi opousténi drdhy p¥i skoku bylo rovnéz kontrolovdno vlastnim vypodtem. Pii
hodnoceni numerickych simulaci skokti byl kladen diraz na analjzu ovladatelnosti po do-
skoku a vliv nerovnomérného rozloZeni hmoty na dynamickou odezvu vozidla. Préce je
zakonCena zajimavou studii vliva zvySeni thlové rychlosti kol na naklopeni vozidla a tim
zlepSeni dynamického chovéni pfi dopadu.

Formélné mohlo byt praci vénovano vétsi usili. Objevuji se obfasné gramatické chyby
a neobratné formulace. U nékterych grafi chybi popis os a legenda k jednotlivim zavis-
lostem, coZ zt&Zuje Citelnost prace. Obsahovym nedostatkem prace je piilis struény popis
modelu zejména v piipadé geometrickych charakteristik, chybé&jici informace ke zjisténi tlu-
meni a ke zjiSténi charakteristik pneumatik a ¢asteéné nep¥esné komentéie (napf. marker
neni pouze bod, Pacejkiiv model je vhodny pro horizontalni dynamiku, $patn& uvedens
virtudlni prace). Vice pozornosti mohlo byt vénovino parametrickym studiim v p¥ipads
hrubé odhadnutych nebo nejistych hodnot nékterych parametri.

Na autora mam nasledujici otazky do diskuze:

e V popisu modelu je zminéno, Ze jednotlivé komponenty byly modelovany pomoci
zékladnich geometrickych tvart s pfifazenym materidlem. Na zdkladé jakych pravidel



byla volena hustota materidlu a byla vyslednd hmotnost a momenty setrvacnosti
srovnana s realnou ptredlohou?

e Odvozena pohybova rovnice pro naté¢eni podvozku v prib&hu odrazu byla dle po-
pisu v praci feSena metodou pocatetniho zrychleni. Jednalo se o numericky fesié
zpracovany autorem prace?

e Hodnoty tlumeni vypruzeni pouZivané v praci jsou relativng vysoké vzhledem k tu-
hosti vypruZeni, coZ potvrzuje také velmi rychlé utlumeni kmit4ni po dopadu. Jakym
zptisobem bylo toto tlumeni odhadnuto?

Po pfecteni prace a s uvazenim specifikovanych zasad lze prohlasit cile prace za spl-
néné. Autor je schopen tviiréi ¢innosti a umi pouZivat moderni néstroje pro feseni tloh
mechaniky. Bakalafskou préci hodnotim zndmkou dob¥e a doporutuji ji k obhajobé pfed
komisi pro statni zavéretné zkousky na KME.
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