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Diplomova prace (DP) Mat&je Kovatika se zabyvéa problémem stabilizace jednonohého skékaciho robota
ve fazi stani na jedné noze. Cilem prace bylo ovéfit, zda jednonohy robot s tfemi symetricky umisténymi
vyvazovacimi hmotami a dvouosym niaklonomérem dokaZe spolehlivé stat na jedné noze. Jinymi slovy,
predmétem DP je navrh fidiciho systému specialni mechatronické soustavy, ktery ji stabilizuje a
zachovava jeji symetrii.

Autor DP vytvofil dvé varianty matematického modelu fizeného systému (zjednoduSeny a iplny model),
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luSného fidiciho systému ve
vyvojovém prostiedi REX. Vysledky DP jsou aZ na malé snadno odstranitelné nepresnosti (napf. str.36,
nutnd a postacujici podminka symetrie) velmi kvalitni. Vazné;$i nedostatek prace spo€iva v tom, Ze se
nepodafilo na realném prototypu robota doséhnout Zadané stabilizace. Tento nedostatek vSak v zadném
ptipadé nepada na vrub autora, ale na vedouciho DP. Jim dodany naklonomér mél totiZ pfili§ malou $ifku
pasma a stabilizaci tudiZ nebyla moZna. Tato skute€nost byla ovéfena simulaci. Dal$im nedostatkem
prototypu robota je nezanedbatelné tfeni v mechanickém vedeni uzitych voice coil aktuatoru.

Otéazky: 1) Kdy zachovava stavova zpétna vazba ziskand metodou LQR pro symetricky systém symetrii
uzavieného systému? Jak zménit konstrukci a instrumentaci robota pro dosaZeni robustni stabilizace?
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