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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:
Diplomova prace Mat&je Kovaiika pojednava o modelu jednonohého robotu a jeho stabilizaci ve svislé

poloze pomoci vystupni zpétné vazby. V prvni &asti autor nejprve odvozuje matematicky model robotu,
pro zjednoduseny model (4. fad) i pro tiplny model (10. ¥4d) . Déle pak pro oba modely navrhuje zpétnou

vazbu pomoci metody pfifazeni Jordanovy formy. ZjednoduSeny model vyuziva k navrhu stavové zpétné

vazby a pro zjisteni, jakou Jordanovu fo

vlastnosti - symetrie. U tiplného modelu nasledné testuje vybrané Jordanovy formy a porovnava chovani
uzavieného systému s vystupni zpétnou vazbou pro riizné pHpady. Vysledné zpétné vazby byly otestovany
na modelu sestaveném v systému SimMechanics i na redlném prototypu. V posledni &4sti poukazuje autor
na komplikace, které vyvstanou pfi fizeni redln¢ho prototypu, a nasledné navrhuje nékterd mozné
vylep3eni konstrukce. .

Diplomov préce je sepsdna srozumiteln¢ a prehledng, piesto se autor mohl vice vénovat navrhu vylepseni
konstrukce, a také celkové vyuZit vétsiho mnoZstvi literatury. Diplomovou praci doporucuji k obhajobé.

Piipominky k textu:
str. 28:... udeven4 podminka na dimenze (p, n) matic nepopisuje tiplné &i netiplné pfifazeni, matice

7NN

K musi byt matici o rozméru (m x p), kde p je dano rozmérem matice C, a neni d4no velikosti pfifazované
Jordanovy formy

str. 36:... soudin matic RB nemusi byt regulérni matice (naopak v&tsinou nebude), véta je celkoveé
formulovéna chybng, chybi zde postaujici podminka a neni feteno, e je nejprve nutné zvolit Jordanovu
formu L

str. 38:... parametrické matice Q neodpovidaji uvedenym Jordanovym forméam (pro piipady L3, L4)
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