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Dopln&ni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace (DP) Martina Tichého se zabyva problémem automatického nastavovani regulatort
teploty v jednotlivych mistnostech budovy. Téma ptedloZila k feseni firma Teco a.s. za Gcelem nalezeni
efektivni metodiky sefizovani regulatori teploty v tzv. inteligentnich budovéch osazovanych technikou
vyrabénou v této firmé.

A&koliv by se mohlo na prvni pohled zdat, Ze jde o jednoduchy snadno fesitelny problém, skute¢nost vSak
je piekvapivé jina. Standardni termostaty (dvoupolohové regulatory) sice dosahuji zdanlivé uspokojivé
kvality regulace v pfipadé ¢idla teploty umisténého na zdi mistnosti s velkou tepelnou setrvacnosti, avsak
teplota otopného t&lesa a teplota vzduchu pii této regulaci obvykle velmi kolisa. Instalace spojité regulace
nar4zi na problémy s nedostatetnou instrumentaci (z divodu pozadované nizké ceny) spocivajici v uziti
regulagnich &lent bez zp&tného signalu polohy ventilu a nepfitomnosti ¢idel pritoku topného media.

V diisledku toho je velmi obtizné zajistit, aby regulacni proces probihal alespori pfiblizn€ v linearni
oblasti.

vrow

Predlozena DP se snaZi fesit vyse uvedeny problém standardni metodou navrhu regulatoru na zakladé
modelu Fizené soustavy. Zamér autora je nejprve vytvofit takovyto realisticky model a poté s jeho pomoci
navrhnout metodiku automatického nastavovani pfislusnych regulitord. Velmi oceiiuji autorovu
vytrvalost, se kterou se snazil realizovat tento cil. Vysledky DP viak jasné ukazuji, Ze sloZitost
realistického modelu je pilis velka a kalibrace takového modelu na konkrétni situaci by vedla na
prakticky nepouzitelnou metodiku sefizovani regultorii. To je jeden z hlavnich vysledki DP. V disledku
toho se zd4, ze prakticky pouzitelna metoda ndvrhu regulatoru musi pouzivat pouze experimentalni data
snadno zméfitelna na dané soustavé. Pro tento pipad je viak nezbytné, aby cely regulagni proces probihal
pokud mozno v linearni oblasti (jen v tomto piipad& je mozné vytvofit jednoduchy linearni model pro
ugely automatického navrhu parametrii regulatoru). Dalsi prace by podle mého soudu méla sméfovat

k nalezeni takové instrumentace procesu a pfislusnych algoritmim Fizeni, které zajisti, aby regulacni
obvod pracoval stale v linearni oblasti (tj. aby regulaéni ventil pracoval v linearni oblasti).

Otéazky: 1) Jakym zpisobem by $lo zajistit, aby regulaéni ventil bez zpétného polohového signalu pracoval

od uritého okamziku jiz stale v linearni oblasti? 2) Jak vysvétlujete velké rozdily v automaticky
navrzenych parametrech PI regulatoru na str.65?
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