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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: 3D akcelerometr/gyroskop pro detekci pohybu osob
Student: Bc. Jan ZARUBA | sw.&se: | E12N0044P
Oponent: Ing. Tomas Blecha, Ph.D.
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Ptid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinénf) 25 25

Odborna Groven prace 50 40
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 8

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Diplomova prace se zabyvéd zejména 3D akcelerometry a gyroskopy. V tvodu diplomant popisuje funkci
jednotlivych metod pro detekci pohybu osob a prehled komercnich feseni v této oblasti. St&Zejni ¢ast préce je
vénovana navrhu, praktické realizaci a ovéFeni funkce modulu pro detekci pohybu na zakladé 3D akcelerometru
a gyr?skopu. Soucasti prace je software vytvofeny v programu LabView pro vizualizaci dat z navrzeného
modulu.

Diplomant splnil v8echny body zadani. Prace je pfehledné zpracovana s velmi malym mnoZstvim formalnich
chyb, jako je napf. na str. 12 chybny popisek u optického gyroskopu, ktery je stejny jako u obrazku k
mechanickému gyroskopu. Na strané 14 jsou uvedeny na obrazku 1.6 vektory Hex a Hey, které jsou na sebe
kolmé, avsak v textu je uvedeno, Ze jsou rovnob&zné. Na strané 41 je uveden nespravny rozmér desky
plosnych spojli 4,1 x 3,3 mm. Pfi zpracovani prace bylo postupovano systematicky, jednotlivé kapitoly maji
logickou navaznost. Prace ma odbornou Uroven a nevykazuje zavazné nedostatky v oblasti stylistiky textu a v
dodrZovani normy psani odborného textu.

Dotazy oponenta k praci:

Vysvétlete jednotlivé vektory magnetometru na obrazku 1.6 na strané 14.
Jaky je maximalni komunikaCni dosah navrzeného modulu?
Jaka je maximalni vydrZ baterie modulu v redlnych podminkach provozu?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie Klasifika&ni stupnice dané smémici dékana FEL)
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podpis oponenta prace



