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Hodnoceni bakaléfské prace oponentem

Nézev préce: Automatizovany systém detekce barvy I
Student: Lubo§ TRUNEC | sw.¥so: | E11B0261P
Oponent: Ing. Martin Pittermann, Ph.D. (

Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfidé&lené body
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stuperi kvality spinéni) 25 24
Odborna Groveri prace 50 44
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12
Formalni zpracovani prace, dodrovani norem 10 9

Hodnocen( obsahu a kvality préce, pfipominky:

PredloZend BP je vénovana problematice realizace automatizovaného manipuldtoru, ktery na zakladé detekce
barvy tfidi ,barevné kostky". Pro realizaci manipuldtoru EOUi” stavebnici modelu robotické ruky AL5B firmy
Lynxmotion. Pro zad&vani Ghld natodenf serv Jeho kloubd pouZil univerzaini fidici jednotku EvB 5.1 do ktera
implementoval mj. algoritmy inverzni Glohy kinematiky (dle kap. 4.2). Pomérné velkou ¢ast BP vénuje obecné
problematice (viz napf. otézka 1) a popisu pouZitych komponent (napf. Obr.3.3 na str.21), zatimco popis
autorem realizovanych postupd, vyrobeného zafizeni a dosaZenych vysledkd je jiz bohuzel strucné;jsi,

Ve vysledku Ize hodnotit predlozenou praci pozitivné a nasledujici dotazy Jsou cileny nikoliv jako vytky ale jako
namety k diskusi, resp. jako doporuceni pro zamysleni pro dalé odborné prace autora.

Dotazy oponenta k préci:
1.Na str.9 uvadite ,zékony robotiky", pokud to souvis s predloZenou BP tak jak byste zajistil v popisovaném

v I

zarizeni (resp. v podobném systému v primyslu jejich spinéni ? Jakym zplisobem by jste realizoval napriklad

I3

ochranu proti nérazu do ne¢ekané prekazky (nebo pfetizeni pohonu pfi velkém velkém zatésném momentu) ?

2.Po jake trajektorii vedete pohyb efektoru - tj. kolik pozic (Uhlu natoceni dle kap.4.2) provedete béhem
Jednoho tfidiciho cyklu (pfipadné jak narocné by bylo upravit program pro pfipad, 7e by mezi vychozi a cilovou
polohou byla pevna prekazka) ?

3.Na str.37 uvadite problémy pFi rozpoznani barvy — zkousel jste chovani systému i v meznich stavech - napr.
umysiné neﬂe,dnoznacqla kombinace nékolika barev jedné kostce, odstin, Vliv sytosti barvy nebo povrchova
Uprava (leskly / matny povrch) ?

4.Na str.37 nahofe uvddite moZnosti zvygeni pfesnosti najeti do cilové pozice — mohlo by pomoci pouZiti
zpetnych vazeb ?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie Kiasifikatni stupnice dané smarmici dékana FEL)
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