20585341

Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce:

Aplikace s krokovymi motory

Student: Toma$ BEZDEK | sd.&o: | E11B0008P
Oponent: Ing. Karel Hruska, Ph.D.

Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfid&lené body
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stuperi kvality splnéni) 25 20
Odborna Uroven prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 8
Formalni zpracovani prace, dodrZzovani norem 10 7

Hodnocen( obsahu a kvality prace, pfipominky:

Teématem této bakalarské prace je reSerSe dostupnych typd krokovych motord a jejich aplikaci. Uvedena
reSerSe je vSak provedena jen velmi zevrubné a v fadeé pfipadl by bylo vhodné jit do v&tsi hloubky, ktera by jiz
vice odpovidala vysokoskalské kvalifikacni praci.

Po obsahové strance v praci postradam hlub3i teoreticky a matematicky popis funkce a fizeni krokovych motort
(prace obsahuje jen vykonova schémata ménicii, bez hlubSiho popisu rizeni). Ve vyctu variant krokovych
motorl dale chybi tzv. TFM (transverse flux) motory, jejichZ konstrukce a pouZziti jsou velmi perspektivni.

Z hlediska formalni stranky prace by mohly byt pouZité obrazky a fotografie v lepsi kvalité (ostrejdi). Rada
vztaht je pak v textu vloZzena jako bitmapova grafika, co? je typicka chyba novéjsich verzi MS Office. Autor by
mél zvazit, zda uvadét seznam pouzitych symbolli a zkratek, kdyz jich ve vysledku uvede pouze sedm, naopak
nékteré v textu viibec nevysvétli (CNC systémy).

Dotazy oponenta k préci:

|Proé se u reluktancnich strojli rotor nataci do polohy s nejmensi reluktanci?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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podpis oponenta prace



