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Hodnoceni bakalaFské préce oponentem

| Nz préce: Névrh ovi&dan inteligentnfho domu
Student; Michal HERRMAN | sw&se: | E13B0018K
‘ Oponent: Ing. Kamil Kosturik, Ph.D.
Kritérla hodnoceni préce oponentem Max. body Pfidélené body |
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupeni kvality spinéni) 25 22
Odborna Urover prace 50 35
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 10
B)rmélnr’ Zpracovani prace, dodréovani norem 10 8 ]

Hodnocen{ obsahu a kvality préce, plipominky:

V Uvodu prace je sice velmi obecné, ale celkem pfehledng popsana problematika inteligentniho domu, V daisi
kapitole je popsan pouzity hardware, co? je platforma Arduino a Hdici pocitac RaspbreyPl. Ve ctvrté kapitole je
popsano softwarové vybaveni zafizeni,

Pokud je zafizeni uréeno pro jednorazové doméci vyuZiti, tak Ize zvolenou platformu Arduino akceptovat. V
pfipadé poZadavku na "profesionaini” nasazeni neni tato platforma &tastnou volboy.

V praci chybi rozvaha, co véechno za informace je moZno prenaset po zvoleném bezdratovém rozhranf,
pfipadné zda existuji n&jaka rizika spojena vyuZitim tohoto pasma.

Dotazy oponenta k préici:
V kapitole 4.2 uvadite, Ze vyuZivate ve svém softwaru funkci milis(), kterd po cca padesati dnech provozu

preteCe. MiZete vysvetlit, pro¢ je to zrovna 50 dnd?

V kapitole 4.2.2 uvadite, ze pokud by systém byl nainstalovan ve vét&im domé, tak v p¥ipadé nedostupnosti
cilového modulu pfimo z vysilace, mohla by byt informace pfedana prostfednictvim jiného modulu, ktery by mé|
s cilem kontakt. Jak si pfedstavujete zplisob komunikace uzlli, aby si jednotlivé uzly udrzovaly spojeni mezi

sebou?

Bakalafskou préci hodnotim klasifikaci velmi dobre (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici &kana FEL)
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