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Jméno bakaldie: Ondfej Vanitek Garantujici katedra: KKY

N4zev bakald¥Fské prace: Ndvrh fizen{ pro zfetézenou fadu mobilnich robott
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Doplnéni hodnocent, pfipominky, dotazy:

Bakaldiskd prdce se zabyvd tlohou fizeni kolony mobilnich robotd. Nejprve je v prdci popsdn model

diferencidlné fizeného mobilniho robotu, ktery byl posléze vyuZit k ovéfeni navrZenych algoritmi fizenf.
Nidsledné je popsdn model kolony vozidel zaloZeny na tzv. pruZinovém modelu. Poté se prdce vénuje popist
ndvrhu reguldtord pro oba tyto modely. NavrZzené modely jsou ndsledné ovéfeny jak simulacné, tak i s

Y v

vyuZitim redlné kolony diferencidlné fizenych mobilnich robotd.

Prdce velmi pfehledné a peclivé popisuje tilohu fizeni kolony mobilnich robott a ndvrh jednotlivych
reguldtord. Autor kromé sezndmeni se s teoretickou strankou dlohy navrhl a realizoval robotickou
platformu, na které mohl ovéfovat navrZzené algoritmy.
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