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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem DP je ndvrh aplikace pro fizeni a monitorovéni kalibragniho tunelu viceotvorovych sond. DP se
v ivodu zabyva teoretickou &asti se zamé¥Fenim na kalibraci petiotvorovych sond, identifikaci systémd,
navrh parametrd PID regulatoru a komunikaéni protokol MODBUS. V praktické ¢asti jsou popsana
vytvofena komunikacni rozhrani s jednotlivymi &astmi kalibra&niho stendu. Dale student identifikuje
model kalibragniho tunelu, na jehoZ zéklad& navrhuje a uspé&$né otestuje PID regulator pro Fizeni
frekvenéniho ménie elektromotoru ventil4toru. Na méfenych datech je provedena jejich analyza vietné
diagnostiky loZisek pomoci akcelerometrii. Zavérem Je popséno uzivatelské rozhrani aplikace.

Student spé&$né propojil viechny &asti kalibraéniho stendu. Vysledna aplikace umozZiiuje regulaci otadek
elektromotoru ventilatoru dle jeji pozadované hodnoty nebo dle pozadované vystupni rychlosti proudiciho
vzduchu. Déle aplikace poskytuje mnoZstvi moZnosti pro monitorovani kalibraéniho tunelu.

Diplomovou préci doporuduji k obhajobé.
Otazky:
1. Lze s dostupnou aparaturou méfit i dynamické Jevy proudiciho vzduchu uvnitt kalibraéniho tunelu?

2. Co vyjadtuje veli¢ina "maximalni efektivni hodnota rychlosti na lozisku motoru"?
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