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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace (DP) Martina Langmajera se zabyva vyvojem matematického modelu miniponorky pro
diagnostické Gicely v jaderné energetice vyvijené na naSem pracovisti v ramci projektu TACR. Autor
nejprve uvadi dynamicky model ponorky neuvazujici odpor vody. Tento model je podrobné odvozen
Newtonovou — Eulerovou metodou. Hlavni pozornost DP je vSak vénovéana experimentalnim metodam
identifikace vlivu vodniho prostiedi na dynamické vlastnosti ponorky. Zde autor dikladné rozebira riizné
metody experimentélni identifikace tii ptidavnych sil pusobicich na pohybujici se objekt ve vodg. Jde o
sily zplisobené laminarnim (visk6znim) a turbulentnim tfenim, a dile pak unasenim vody v okoli objektu.
Posledni sila zpisobuje zménu efektivni hmotnosti a momenti setrvacnosti pohybujiciho se télesa. Pro
odhad vSech vyse uvedenych sil autor pouziva Jednotny pfistup — zkoumani pohybu vhodné
konfigurovaného fyzikalniho kyvadla ve vzduch a ve vodé. Podstata metody spociva v odhadu neznamych
parametrd z Casového zaznamu thlu volné kyvajiciho se kyvadla. Podle zvoleného dynamického modelu
kyvadla (pouze laminarni tfeni / laminarni i turbulentni tfeni) je moZné odhadnout dva nebo tii dynamické
parametry fyzikalniho kyvadla a z nich dale uréit hledané koeficienty tfeni a inercialni parametry. Velmi
ocefiuji podrobnou a vy&erpavajici diskusi riznych moznosti vypo&tu hledanych parametri

z experimentélnich dat. Zde autor prokézal hluboké porozuméni zkoumané problematice. V této oblasti
Jsou také hlavni obecngjsi ptinosy DP. V posledni ¢asti DP byl vyvinuty model ponorky pouzit pro navrh
zékladniho fidiciho systému pohybu. I tato &ast Jje zpracovana kvalitné.

Otazky: 1) Naznacte, jakym zptisobem je mozné zvysit prestiost metody nejmensich &tverc v DP
pouZitém pfipadé? 2) Kterou z uvedenych metod v kap. 4 povazujete za nejlepsi pro ucely odhadu
neznamych parametrti v DP?
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