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Splnéni zadani prace 40 10
Aktivita studenta b&hem zpracovani préace (vyuZiti 30 20
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 10
Dodrzeni termindi (plynulost zpracovéni b&hem ak. roku, 15 12
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni &innost studenta, pfipominky, dotazy:

Jedna se o studenta kombinovaného studia s velkym pracovnim vytiZenim. Proto si student zpracovani prace
odloZil o rok. Navic vzhledem ke zméné podminek v jeho zaméstnani nebylo mozno dodrzet plvodné
dohodnuté body zadani. Zména se tykala zejména modelu stroje, simulacf a praktické verifikace. Nové bylo
dohodnuto simulovat a prakticky ovérit méfenim chovani ¢asti pdsového dopravniku pro pohyb lahvi na staceci
lince v pivovaru.

Uvodni kapitoly prace se vénuji obecnému popisu potfebnych komponent. Dost mé udivilo, Ze v kapitole
vénované asynchronnim a synchronnim strojdm je uveden model cize buzeného motoru, tj. motoru
stejnosmérneho.

Nicméné simulace byla odzkouSena a podobné tak byl naprogramovan i méni¢, na némsz byl proveden prakticky
- Uspésny - test.
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Jedna r;se 3 zkudeného projektanta elektro vyzbroje rozvad&&l. Praci doporuéuji k obhajobé i pfes vy3e uvedené
mé vyhrady.

Dotaz:
Jestlize simulace ukazala praktickou nepouZitelnost, jaké parametry pasového dopravniku by bylo nutno zménit,
aby vysledky simulace byly uspokojivé?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci dobfe (podie kiasifikani stupnice dané smérnici dékana FEL)
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