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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Linearni motory
Student: Markéta KYDLICKOVA | sd.&s: | E1380370P
Oponent: Ing. Jan Sobra
Kritéria hodnocenf préce oponentem Max. body PFidélené body

Spinéni zadéni prace (posuzuje se i stuperi kvality spinén) 25 15

Odborna troven prace 50 30
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 8

Formalni zpracovani préace, dodrfovani norem 10 7

Hodnocen( obsahu a kvality préce, pfipominky:

Bakalafska prace se zabyva linearnimi motory, magnetickou levitaci a jejich pouZitim v praxi. V préci byly
spinény viechny body zadani, ovéem s riiznou kvalitou. Cast prace zabyvajici se linearnimi motory (LM) péisobi
pomérné chaotickym dojmem a pro ¢tenafe bez znalosti dané problematiky mdzZe byt zejména popis principu
funkce jednotlivych druhd LM velmi matouci. Cast prace tykajici se magnetické levitace (ML) je zamérena
pfedevsim na druhy ML pouZivané v dopravé. V zavéru prace jsou pak zminény moznosti vyuziti ML v
projektech, jejichz realizace je planovéna v blizké budoucnosti. Z formalniho hlediska plsobi ﬁrace dobrym
dojmem. Lze vytknout to, Ze seznam symboll a zkratek neni fazen abecedné. Autorka take vychazi z velkého
mnoZstvi informacnich zdrojdi, oviem ne viechny jsou v praci citovany.

Dotazy oponenta k préci:

1) V kapitole 4.1.1 popisujete princip funkce linearniho reluktanéniho motoru (LRM). Z tohoto pot:(;isu vyplyva,
Ze aby se pohyboval "rotor" musf b?'/t v pohybu take "stator”. K tomu by ale bylo zapotfebi n&jakého dalsiho
pohonu a pouziti LRM by tak nedévalo smys| - stadilo by pouzit pouze ten dal&i pohon. To co popisujete je spise
néjaky druh magnetického

Mohla byste vysvétlit princip funkce LRM znovu a srozumitelnéji?

2) V kapitole 4.3.1 Linedrni asynchronni motor uvadite obdobu Klossova vztahu pro vypocet tahové sily motoru
v zavislosti na skluzu. Jakd je podoba Klossova vztahu pro tocivy asynchronni stroj a k ¢emu Ize tento vztah
pouzit?

BakalaFskou praci hodnotim klasifikaci dobFe (podie Kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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