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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Roboticka platforma s vice kon&etinami

Oponent: Ing. Kamil Kosturik, Ph.D.

Kritéria hodnocenf préce oponentem

’

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupeni kvality spinéni)
Odborna Uroven prace

Hodnoceni obsahu a kvality préoe, pfipominky:

Student v rdmci préace vytvofil hardware Sestinohé platformy, skladajici se z mechanickych ¢asti a elektronické
vybavy. Déle pak firmware pro platformu a dale software Pro mobilni zafizeni s operacnim systémem android.
Rad bych vyzdvihl skutecnost, ze student vytvoril kompletné funkéni prototyp zafizeni. '

Dotazy oponenta k préci:

Na strané 20 v obr. 5.2.
sedm koncetin (intex 0..

Je uvedena datova struktura popisujici robota. podie této struktury obsahuje platforma
6), pri¢emZ koncetin je ve skutecnosti jen Sest. MOzete vysvetlit, toto dilema?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle Kiasifikazni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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" podpis oponenta prace



