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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Rizenf autonomniho autitka
Student: Jana ZAHRADKOVA | sw.&o: | E1280378P
Oponent: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnocen( préce oponentem Max. body Pfid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 20

Odborna Groven prace 50 45
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12

Formalni zpracovani préce, dodrfovani norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:
Studentka se v praci vénuje projektu fizeni autonomniho auticka predevéim pro soutéz FreescaleCup jako jedna

z Clen(i zavodniho tymu. SoutéZici musi na dodané spolecné platformé vozidla a zakladni elektronicke vybavy
doplnit dal3i HW moduly a pfedevsim realizovat vhodnou SW realizaci.

Hlavni Cast prace se vénuje vylepdeni pro zavody v roce 2015. V praci jsou popsané jak zakladni &asti typu
kamera, tak pfidané moduly senzord. Je popsan i algoritmus fizeni a stru¢né je popsana samotna aplikace v
mikrokontroléru.

Obsahove pFipominky:
1. Chybi mi blokové schéma HW. y
2. Chybi porovnani vzhledu trati 2014 a 2015 - alespon foto ze zavodd.

A

3. Je zmiriovano vyuZiti SW LabVIEW pro analyzu, ale chybi néjaké ziskané vystupy.

Dotazy oponenta k préd:

1. Na obr. 5 je vystup dat z kamery, ve kterém misté je vidét ¢ara nebo &ary ?
2. Jak se nastavuje "expozi¢ni doba kamery" ? (kap. 4.3.3)

3. Jak Fizeni serva ovlivni "prudsi brzdéni do zatacek" ? (kap. 4.3.4)

4. Resite na motorech elektronicky diferencial ?

Bakalaf'skou praci hodnotim klasifikaci velmi dobe (podle Klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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