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Splnéni bodi zadani
Pfipadny komentat: DP splnila zadani, obsahuje velké mnoZstvi vhodné vybranych ptikladi a
zapojeni.
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7 Vyuziti kurzu ve vyuce a moznosti jeho
modifikace
Doplnéni hodnocent, pripominky, dotazy:
Ukolem a cilem DP bylo dle stanoveného zad4ni vytvofit ekurz pro vyuku, studium a praci s krokovym
motorem (KRM) zapojenym ve stavebnici MAT. Pisemna ¢ast DP obsahuje pasaZe tykajici se
softwareovych prostfedkti pfi tvorbé ekurzu, struktury ekurzu, obsahu jednotlivych kapitol, didaktické
¢asti kurzu, navodu na spusténi. Je piehlednd, srozumitelna. Zakladem prace bylo vytvofeni ekurzu, déle
se zaméfim na jeho vlastni obsah. Kurz je piehledny, vécny. Co se tyée srozumitelnosti kurzu, resp.
uvedenych 8 pfikladu - zapojeni, mam zasadnéjsi pfipominky. V kurzu jsou detailn€ od zadani po FeSeni
uvedena jednotlivé zapojeni (celkem 8). V popisu "Cinnost programu” a zejména v interaktivni ¢4sti
spusténcho programu neni vzdy zcela jasné a ziejmé, co, jak a prod se zad4va, nastavuje, jaké jsou
vysledky ¢innosti, jak jim rozumét apod. Bylo by zadouci, a to je ma vytka k didaktické a metodické &asti
kurzu, toto doplnit do interaktivni &asti spusténého programu. Nékteré pfipominky k obsahu jednotlivych
kapitol. Ne&které kapitoly by vyzadovaly odkazy na dopliiujici odborné informace zejména z
elektrotechniky. Svérdzny mi pfipada popis krokového motoru, cituji " Kdykoliv je k tomu vybuzen,
pootoCi se piesné o dany tihel". UZ formulace "pooto¢i se pfesné" neni spravnd, protoZe presnost, jak je i
uvedeno v jiné kapitole, je dana poStem fazi statoru a poStem zubi rotoru. Jinak se jedna o drobné
nedostatky ve formulacich a nejsou zasadni. Chovani krokového motoru v "nedefinovanych" stavech je
popsano, byt’ i se zdvérem "téZko odhadnutelné". Pfedpokladal bych v feeni uvést, jak zamezit témto
nezadoucim staviim. K problematice uvedeni motoru je definovaného vychoziho stavu a problematice
zpétné vazby mam dotaz k obhajobé. Velice kladné hodnotim vhodné a ugelné vioZené autotesty,
zpracovani 8 vhodn€ zvolenych typickych zapojeni pro demonstraci prace s krokovym motorem.
Kurz je pro studenty KVD FPE dosti niro¢ny, ale predpokladam jeho vyuZiti jako doplnék, pokradovani
dané vyuky.
Kurz by byl vhodny a doporuéuji jej nabidnout odbornym technickym $kolam.
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Diplomovou praci doporu€uji k obhajobé.

Piipadné otazky k obhajobé:
Jak je feSena problematika zpétné vazby, resp. uvedeni krokového motoru do definovaného vychoziho

stavu v redlném primyslovém provozu, aplikaci?

Celkové hodnoceni prace | O vyborné © velmi dobie | O dobfe O nevyhovujici

Hodnoceni vypracoval: Dr. Ing. Jifi Toman

I rer

Podpis

15.4.2015
Datum

2z2



