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Hodnoceni diplomové prace oponentem
Nézev préce: Tester ovladacich prvk{ v automobilu -
Student: Bc. Daniel KALAS | sw.as: | E13N0007K
Oponent: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body PFidélené body
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25
Odborna trovefi prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 8

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pFipominky:

Student se v praci zabyva realizaci testerl komponent v automobilovém préimyslu, konkrétné podvolantovych
jednotek. Pro jednotlivé typy testli zvolil rizné pfistupy jak pomoci univerzalniho mikroprocesorového modulu,
tak pomoci specializovanych systémd typu CANoe.

Prace je prakticky orientovand, vyvinuté moduly a jednotky jsou nasazeny v praktickém provozu.

Vytkl bych mluvnické chyby v textu a nevyuZiti potencidlu mikrokontroléru v LED testeru. Déle chybi popis
funkgiiprggramu, samotny zdrojovy kéd je malo, navic je tam fada "magickych" konstant bez daléiho
vysvetleni.

Dotazy oponenta k préci:

1. Pro€ byl v LED testeru pouita pravé deska Arduino DUE ? Pfinese né&jakou vyhodu ARM procesor ?

2. Na obr. 22 je jirg?'/ HW neZ popisovany UNILAB na pfedchozi strang ?

3. Pfi vypottech odbéru - pfiklad 3 - je nutné casové rozloZeni primérného odbéru. Je toto néjak zohlednéno v
pouZitych algoritmech - viz. programy v ptiloze ?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci viybomeé (podie iasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 24.5.2016

odpis oponenta prace



