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Hodnoceni diplomové préce vedoucim

Nézev préce: Realizace Iétajiciho prostifedkuy J
Student: Bc. Roman CORBA | sw.&@l: | E12N0048P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.

Kritéria hodnoceni préce vedoudm Max. body Pridélené body
Splnéni zadani prace 40 35
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZitf 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pristup, ...
Formalni zpracovani prace _ 15 10
DodrZeni terming (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 5
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnoceni tinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

rS;tudent vp

raci p
konstrukce, vybé
akcelerometr s 3-osym gyroskopem.

Samotné fizenf je realizovano na strand uzivatele vysilackou, Fidici jednoCipovy mikropodita povely zkombinuje
s informaci o stavu/poloze a nasledné ovlada motory s vrtulemi.
Podle popisu vysledné zaf

Vyhrady a pfipominky:

L. Chybi mi popis co to jsou "quaterniony" ?

2. Tah se udava v N,

3. PFivital bych radéji schéma propojeni celého systému nez nékolik odstaved v kap. 3.6. Bylo by pFehlednéii
vidét, k jake periférii je co pfipojeno.

4. Postradam alespori schematicky pohled na vektory pohybli a schéma rotaci kolem os.

5. V tabulce kalkulatoru vykonu neni poznat, které hodnoty se zadavaji a které vypocitavaji.

6. Obecné mi chybi uvedené rovnice - napf. vypoCty proudu regulatoru.

7. Chybi mi celkova rovnice jak se slo¥i vysledky z PID regulatorg. ]

fedstavuje svoji konstrukci Ctyfvrtulového Iétajiciho prostfedku. Vénuje se névrhu mechanické
ru vhodnych komponent a praci se senzory - jako hlavni modul je pouzit kombinovany 3-osy

-

zeni éta.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie Kasifikatni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 21.5.2015

podpis vedouciho prace



