Ml

206679461

Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Ridici elektronika krokového motoru
Student: Josef VLASEK | s | E13B0068K
Oponent: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pridélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stuperi kvality spinéni) 25 25

Odborna drover prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 10

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 2

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

V praci je pfedstavena realizace Fidici jednotky pro krokovy motor, konkrétng 5-fazové zapojeni typu
"Pentagon"”. Ovladani pouziva signaly "smér" a "krok" jak je obvyklé pfi fizeni krokovych motord. Alternativné je
uvazovano uZziti sbérnice I12C. L L )

Zarizeni je vybaveno obvody diagnostiky s moZnosti hidSeni poruchy nadfizenému systému.

Pripominky:
1. prace je velmi Spatné Citelna, véty nedavaji smysl, mnoho pravopisnych hrubek

2. elektronika je zbytecné komplikovana, fada véci se vyhodnocuje externi logikou, i kdyZ by to zvladl
jednoduse program v procesoru

3. pouZiti posuvného registru pro Fizeni vystupl neni vhodné, omezuje max. rychlost generovanych pulst, jak
ostatne sam autor zminuje. Lepsi by bylo vyuzit pfimo vystupy procesoru a naopak usetrit posuvnym registrem
vstupy, které se neméni tak rychle, aby vyzadovaly vyhrazené vyvody procesoru

Dotazy oponenta k praci:
1. Mé&Fil jste max. otacky pohonu (tj. elektronika + motor) ?

2.fCeié jednotka je navrZena jako univerzaini, co by se muselo upravit pro pouZiti s jinym typem motoru ? napf.
4-fazovy

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifikaéni stupnice dané smémici dékana FEL)
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