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Hodnocenf €innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Predkladana bakalafska prace se zabyva vylepSovanim modelu zavodl automobill vyuZitim mikrokontroléru
Arduino. V teoretické casti nejprve autor podrobné popisuje mikrokontrolér Arduino a poté mozné zplsoby
Fizeni krokovych motor(@. Hlavni naplni prace byla prakticka &ast, kde autor zasadnim zplsobem zlepéil a
zpfehlednil fungovani celého modelu. Vytvoril také pfehlednad schémata zapojeni celého modelu.

Po formaini i obsahoveé strance |]e prace na vysoké Urovni. Autor dodrZuje normy pro psani odborného textu.
Prace plsobi prehlednym a ucelenym dojmem.

Bakalafskou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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