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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

e Automatické Fizent vidlicového motoru s linedmimi elektromagnetickymi
aktuatory
Student: Tomés BAUER | swas: | E1380169P
Oponent: Ing. Zdenék Kubik, Ph.D.
Kritéria hodnocenf préce oponentem Max. body PHid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25
Odborna Uroveri prace 50 45
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15
Formalni zpracovani prace, dodrZovéni norem 10 10

Hodnocenf obsahu a kvality préce, pfipominky:

Student se v praci zabyva fizenim elektromagnetickych aktuatorfl pouzitych ve vidlicovém motoru. V teoretické
Casti prace student popisuje zékladni ¢4sti linearniho aktuatoru a moZnostmi jeho fizeni, zaobira se
matematickym popisem aktuatoru a také snimaci polohy. V praktické ¢asti student proved| navrh zarizeni, kdy
byl navrZen vlastni prototyp motoru vetné fizeni a ovladani na platformé Arduino. Zde bych vyzdvihl komplexni
FeSeni - od 3D modelu zarizeni, numerického modelu aktuatoru, navrhu spinact civek, softwarového Fizeni a
ovladéni az po konstrukci zafizeni.

Z formalniho hlediska je prace logicky ¢lenéna, kvalita obrazkd i textu je na vysoké trovni.

Z vy3e uvedeného hodnotim praci jako vybornou a doporucuiji k obhajobé.

Dotazy oponenta k prad:
1. Na obrazky 4.1 uvadite schéma zapojeni spinae. V pfiloze B pak je uvedeno odlisné schéma zapojeni
spinace. Prosim o vysvétleni.

2. V kapitole 5.5.3 Zpracovani informace o teploté piSete, Ze maximalni teplota ¢ipu tranzistoru je 150 °C,
odpojovaci teplota byla zvolena na 100 °C, a tudiZ je zde rezerva 50 °C. Je toto tvrzeni spravne?

Bakalafskou préci hodnotim klasifikaci vybomeé (podie Kiasifikacni stupnice dané smémici dékana FEL)

i
Dne: 14.6.2016 /””J’)LQ. ..........

podpis oponenta prace



