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Doplnéni hodnocenti, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace se vénuje metodam pro zajisténi integrity (neboli divéryhodnosti ¢i spolehlivosti)
navigacni informace poskytované systémy pro zpracovani méfeni globalnich navigaénich satelitnich
systémi. Diraz je v praci kladen na tfidu metod, které jsou vyvijeny s ohledem na budouci usporadani
letového provozu.

Prace je ¢lenéna do 7 kapitol. V prvni kapitole je predstaven zdkladni princip satelitni navigace a
soutasny stav dostupnych konstelaci navigaénich systémi. V druhé kapitole je predstavena metoda
odhadu pozice na zakladé¢ satelitnich mé&feni pomoci metody véazenych nejmensich Stverct. Ve tieti
kapitole je predstaven a definovan pojem integrita spolu s pozadavky plynouci z pravidel letového
provozu. Ctvrta kapitola je vénovana obecnému prestaveni riznych metod pro zajisténi integrity navigacéni
informace a detailnimu popisu autonomni metody pro monitorovani integrity. V Sesté kapitole je pak
metoda ilustrovana v nékolika simulagnich piikladech a v sedmé kapitole je diplomova prace zhodnocena.

Prace je, z obsahového hlediska, kvalitni. Diplomant pii zpracovani prokazal velkou miru samostatnosti a
orientace v problematice i literatufe. I s prihlédnutim ke kombinované formé studia diplomanta, proto
hodnotim praci vyborng.
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