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Jméno bakalare: Stépanka Blazkova Garantujici katedra: KKY

Nazev kabalaiské prace: Kamerovy senzor polohy, rychlosti a zrychleni
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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Bakalaiska prace (BP) Stépanky Blazkové se zabyva vyvojem kamerového senzoru pohybového stavu
pozorovaného objektu. Cilem je urceni polohy, rychlosti a ptipadné i zrychleni sférického kyvadla na
zéklad¢ vizualni informace z kamery. Poznamenejme, ze kamerovy pohybovy senzor ma zna¢ny aplika¢ni
potencial predevsim v robotice. Autorka v BP nejprve odvozuje nelinearni model sférického kyvadla
Newtonovou-Eulerovou metodou a poté ho linearizuje v okoli rovnovazného bodu. Ziskané modely jsou v
dal$im pouzity v identickém rekonstruktoru stavu a Kalmanovo filtru. Realné sférické kyvadlo je tvoreno
zavésnou niti a Cernou kulickou ve funkci zavazi. Obrazek z kamery (s periodou 0.1s) je zpracovan tak, Ze
Jjsou ziskany soufadnice pramétu kulicky do vodorovné roviny zavésného bodu. Tyto soufadnice po
prepocitani na uhly kyvadla (Eulerovy thly alfa a beta) tvoii vstup pouzitych algoritmii pro odhad stavu.

BP ma dobrou troven po véené i formalni strance. Velmi oceriuji samostatnost autorky pii testovani
vyvinutych algoritmii na redlném fyzikalnim modelu kyvadla. Vysledky prace jsou uzite¢né a budou dale
rozpracovany do koneéné podoby senzoru.

Otazky: 1) V BP jsou dokumentovany vysledky odhadu pouze pro Ghly alfa a beta. V nazvu prace je viak
uvedena jeste rychlost a zrychleni. Jak 1ze odhadovat tyto veli¢iny?
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