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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Autor zcela splnil cil bakalarské prace. Proved| vypracovani reSerSe stabilizatoru, které jsou nej¢astgji
pouzivany u vozl formulového typu a navrhl nékolik variant feSeni stabilizatorl. Vybranou variantu
stabilizatoru rozpracoval do detailniho konstrukéniho navrhu véetné vyrobniho postupu a pevnostnich
vypoctl. Vysledny navrh je kompatibilni s navazujicimi komponentami a splfiuje pozadavky na funkénost
systému a pravidla FSAE 2016.

2. Obsahové zpracovani

(originalita feSeni, naro¢nost, tviréi pfistup, proporcionalita teoretickeé a vlastni prace, vhodnost

priloh atd.):
Autor provedl specifikaci pozadavku na stabilizani systém jak ze strany celkové koncepce vozu a
navazujicich komponent, tak i pfedevsim ze strany pravidel FSAE 2016. Byli vytvofeny tfi riizné
koncepéni varianty stabilizatoru ze kterych byla vybrana nejvhodnéjsi varianta. Vyslednou variantu autor
komplexné rozpracoval véetné postupu vyroby a vykresové dokumentace. Autor prokazal originalitu
feSeni predevsim v uloZeni zadniho stabilizatoru, kde je pro uloZeni loZisek vyuzita jiz existujici trubka,
ktera je souc¢asti ramu. Tim byla sniZena hmotnost stabilizacniho systému zadni napravy. Pfilohy byly
zvoleny vhodné, protoZe obsahuji napfiklad detailni MKP vypocty, datasheety lozisek, atd.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimérenost technickych vypoétll, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Autor proved| komplexni vypocétovou analyzu stabiliza¢niho systému od analytickych vypoéti svérného
spoje a vypocétu silovych Gginkl naprav az po MKP vypocet sestavy stabilizatorl s kontakty a
Sroubovymi spoji. Kladné hodnotim vyuziti hodnot z dynamické simulace vozu jako vstupni parametry
zatizeni pro MKP vypocet. Vykresova dokumentace obsazena v bakalarské je az na nékolik drobnych
chyb v pfijatelné Urovni a je mozné podle ni systém vyrobit.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkazl na literaturu, graficka tprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, graftl, pfiloh atd.):

Jazykovy projev prace je na dobré urovni, pouze ob¢as dochazi ke zméné €asu "bylo / bude". Graficka
Uprava prace je na velmi dobré Grovni az na nékolik obrazk( v resersi, které jsou ve zhor$ené kvalité.
Popis navrhu stabiliza¢niho systému by bylo vhodné rozsifit o nazorné obrazky vozu s ucinky sil pro
lep$i piehlednost. Drobnym nedostatkem je oznacéeni grafu popiskem "obrazek" z tohoto diivodu chybi
seznam grafll. Z celkového pohledu je zpracovani prace na velmi dobré trovni.

5. Strucny komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Rozsah prace je nad ramec bakalarské prace. Jeji vysledek je mozné pfimo aplikovat na voze formule
student UWB16, protoze fesSi komplexni navrh stabilizatoru véetné navaznosti na navazujici komponenty
a zastavby stabilizatoru do ramu vozu. Ulozeni stabilizatoru je vhodné& navrzeno blizko vozovky, ¢imz
dochazi ke snizeni vysky tézisté. Mezi silné stranky prace patfi zejména MKP vypocet sestavy
stabilizatoru s kontakty a vyuziti hodnot z dynamické simulace vozu jako vstupni parametry dany
vypocet. Mezi slabé stranky patfi pouze nékolik formalnich nalezitosti. Celkovy dojem z prace je velmi
dobry a prace muze slouzit jako poklad pro vyvoj stabilizatoru pro dal$i generaci vozu Formule Student.
Praci doporuduiji k obhajobé.

6. Otazky a pripominky na autora prace k blizsimu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

1 - Pro¢ nebylo uvazovana moznost nastavenim stabilizator pfimo z kokpitu vozu?

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)
vyborné
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*) Nehodici se Skrinéte
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