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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace (DP) Alese Tichého se zabyva Fizenim (stabilizaci a problémem sledovani) specialniho
dvoukolového vozitka slouZziciho pro téely testovani pokrocilych algoritmi fizeni. Pro potieby
diplomovych praci byla dvojkolka podstatnym zptisobem modernizovana. Konkrétné byla inovovana
fidici jednotka, ¢idla naklonu a Ghlové rychlosti naklon&ni platformy. Provedené zmény si vyzadaly
kompletni revizi predchoziho feseni. Na inovaci instrumentace se podstatnym zpisobem podilel i autor
této DP.

Hlavni problém DP vsak byla stabilizace vozitka a Fizeni jeho pohybu po zadané trajektorii. Pro tento
relativné obtizny problém musel autor postupné zdolat n&kolik tkoli. 1) Nalézt matematicky model
dvojkolky. 2) Experimentalné uréit neznamé parametry soustavy. 3) Navrhnout a implementovat pfisluny
zéakon fizeni. 4) OvéFit funk&nost navrzeného feseni na realné soustave. VSechny tyto ukoly vyiesil se cti a
zaslouZi si pochvalu. DP je kvalitni po vécné i formalni strance.

Otazky: 1) Zhodnot'te ilohu vyvinutého matematického modelu pfi navrhu fizeni realné soustavy. Jaka
shody mezi modelem a realitou bylo dosazeno? Jak moc byl model pro navrh potrebny?

2) Jaké trajektorie Ize sledovat? Specifikujte omezeni.
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