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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Diplomova préce se zabyvé problematikou sledovéni trajektorie inverzniho kyvadla na dvoukolém
voziku (dvojkolky). Navazuje tak na préci zabyvajici se stabilizaci toho mechanismu. P¥i odvozeni
matematického modelu dvojkolky autor postupuje s ohledem na tilohu sledovéni trajektorie, kde se
pfedpoklada nezévisly pohyb kol. Do modelu zahrnuje i viskézni tieni v motorech. P¥i zkoumani
ziskaného modelu je poukazano na moznost rozdélit systém pfi splnéni predpokladi na dva subsystémy,
subsystém pro stabilizaci a pfimocary pohyb a subsystém pro ota¢eni kolem svislé osy dvojkolky, a po
transformaci vstupl kazdy z té€chto subsystémd Fidit zvIast.

V névaznosti na tuto kapitolu autor provadi experimenty za i¢elem identifikace parametrii
soustavy. Jedna se o urCeni potfebnych momenti setrvadnosti a polohy t&zisté, jejichz analyticky vypocet
je vzhledem ke sloZitosti konstrukce velice obtizny. Autor také proved] experimentélni identifikaci
koeficientu viskézniho tfeni uvazovaného v modelu.

V kapitole vénované metodam sledovani trajektorie diplomant poukazuje na skute¢nost, e
problém sledovéni trajektorie nelze fesit oddélené od problému stabilizace. Zkouma proto moznosti
Upravy stdvajici stavové zpétné vazby slouzici ke stabilizaci pro i&ely sledovéni trajektorie, mimo jiné
zkousi zavést do fidicich schémat také integraci regulaéni odchylky. Navrzené metody fizeni jsou
zkoumané na virtualnim modelu dvojkolky vytvoreném v prostiedi Matlab/Simulink/SimMechanics a
posléze implementovany na redlny systém.

Oceiiuji autorovu diskuzi k tématu aplikace Fizeni na realny systém a vlivu hardwarovych
omezeni, které bylo nutné pfi implementaci uvazovat. Prezentované vysledky ukazuji na spravnost
pouzitého fizeni, bylo by v8ak vhodné prezentovat vice druhii experimentii pfi sledovani zadané
trajektorie, nez jen piimocary pohyb.

Autor se zadané tlohy zhostil velice dobfe, diplomovou préci doporuéuji k obhajobé.

Otézka:

V diplomové praci jsou uvadény dvé konfigurace fizeni. Jedna konfigurace ¥izeni pouziva pozici a

rychlost t€zist€ prepocitdvanou z natodeni kol, druhé pak fidi pfimo kazdé kolo zvI4st. Povazujete jednu
z téchto konfiguraci za vhodné&jsi, popiipadé uved'te vyhody ¢ nevyhody téchto konfiguraci
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