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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomant se v praci zaméfuje na problematikou automatické detekce a sledovani tvaru rtii ve
videozaznamech. Diplomova préace je zaméfena na jeden zvoleny piistup, kterym je "Active appearance
model". Popis tohoto modelu je srozumitelny a dostateny. Kratce diplomant zmitiuje s problematikou
souvisejici "Active shape model". PouZity pfistup k feSeni problematiky je sice vhodny, ale neptedstavuje
soucasny stav poznani v tomto oboru. Zvoleny popis je dostaten& odborny a vytvoren podle dostupné
literatury. Préce se celkem odkazuje na Sest citatnich zdroji a ma dobré jazykové zpracovani.

Diplomant ovSem v praci nepopisuje ostatni pfistupy a metody. Velmi kratky vy&et ttech dalich pfistupt
Je pouze v ivodu prace. Prvni bod ze zésad pro vypracovani proto neni v diplomové praci dostateéné
zapracovan. Vlastni préce je pouze v rozsahu 26 stran plus sedm stran piiloh. Tyto piilohy jsou ve formé
rozsahlych tabulek, v kterych se ¢tenar téZko orientuje. Vhodngjsi by bylo tyto vysledky piesunout z
pfilohy do vlastni prace a Iépe je zpracovat napt. formou grafu. Jako piinos prace vyzdvihuji zaznam
potfebnych dat a jejich pfedzpracovani. Déle pak ndvrh a vypracovani experimentii a detailni seznémeni
se s problematikou navieného modelu vzhledem k vlastni implementaci viech &asti algoritmu. Aviak
zminéné nedostatky kazi celkovy dojem diplomové préce, ktera mohla byt na velmi vysoké trovni.

Otazky:
1. Co znamené diskretizace parametrii pii trénovani modelu? V praci tento krok neni dostate¢nd popsan.

2. Aplikovany algoritmus pfedpoklada ruéni oznaceni rti pied vlastnim sledovanim. Jaky pfistup byste
pouzil pro automatickou detekcei této pozice?

3. Prace zmitiuje Spatné vysledky algoritmu pfi zméng jasovych podminek. Jaké postupy je mozné pouzit
pfi konstrukci modelu, aby tento nedostatek byl odstranén?
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