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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Autor se pfi vypracovani diplomové prace musel seznamit s celou fadou novych metod a algoritmii pro
fizeni pohybu elektromechanickych soustav. Zadaného tikolu se zhostil velmi dobre, nastudovanou teorii
dokézal Gspésné aplikovat a implementovat navrzené algoritmy na realném laboratornim zatizeni. T&2i%t&
prace spociva predevsim ve srovnani klasické kaskadni struktury s regulatory typu PID uZivané

v primyslu a alternativnich metod v podobé technik Fizeni v klouzavém reZimu a fizeni s estimatorem
zatézného momentu. Ocefiuji zejména provedenou analyzu fundamentélnich omezeni na dosaZitelnou
Sitku pasma, ktera miiZe slouZit jako metodick4 pfirucka pro nastavovani priimyslovych pohon v praxi.
RovnéZ zévérecna kapitola vénovana testovani robotického manipuldtoru AGEBOT mé praktické
disledky a naznaduje dal3i sméry vyzkumu a vyvoje v této oblasti.

Dotazy:

1. Existuje analogie mezi klasickou PID strukturou Fizeni a reguldtorem s klouzavym reZimem v jeho
linedrni verzi s integra¢ni slozkou ?

2. Kvalita fizeni u metody estimétoru zat&Zného momentu zavisi prevazné na zvolené §ifce pasma
rekonstruktoru. Jaké jsou hlavni omezeni na dosaZitelnou rychlost rekonstrukce ?

3. Je mozné navrzené algoritmy pouzit u mechanickych soustav s omezenou tuhosti ?
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