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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomant béhem zpracovani prace prokazal znalost Siroké Skaly technologii (Java, Matlab/Simulink,
Simscape, REX, CAD). Autor zvladl po teoretické strance techniky tlumeni vibraci pomoci tvarovani
vstupniho signélu (input shaping) a tvorbu matematického modelu portalového jefabu se zavésenym
biemenem. Vytvofil nejprve simulaéni model fizeni portdlového jefabu a poté kompletni virtualni
laboratof prezentujici moznosti bloku ZV4IS z knihovny RexLib. Laboratof obsahuje i 3D model jefabu.
Za jisty nedostatek povazuji nefunkénost modelu pokud se bremeno dostane nad rovinu pojezdi jefabu.
Pro ovéfeni spravnosti modelu v dokumentaci postrdddm porovnani spojité simulace (model

v Simulinku/Simscape) a diskrétni simulace se zvolenou periodou vzorkovani.

Celkové praci povazuji za vyborny zéklad pro prezentovani specialnich technik z oblasti fizeni a robotiky
a vychodisko pro tvorbu dal$ich interaktivnich laboratofi.

Doplitujici otazky:
1) Jak je filtr ZV4IS robustni vii¢i zméné délky lana? Jak by bylo mozné prestavovat jeho parametry

v zavislosti na délce lana?

2) V modelu fizeni pohonu neni pouzita dopiedna vazba na regulator rychlosti. Bylo by mozné takto
vylepsit regulaci?
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