ZAPADOCESKA UNIVERZITA V PLZNI
FAKULTA ELEKTROTECHNICKA

KATEDRA ELEKTROENERGETIKY A EKOLOGIE

DIPLOMOVA PRACE

Navrh aplika¢niho software chladici ventilatorové véze
iidicim systémem ZAT-Plant Suite MP pro jaderné

elektrarny

vedouci prace: Ing. Jana Jirickova, Ph.D. 2017

autor: Bc. Vladimir Masa, DiS.



ZAPADOCESKA UNIVERZITA V PLZNI
Fakulta elektrotechnicka
Akademicky rok: 2016,/2017

ZADANI DIPLOMOVE PRACE

(PROJEKTU, UMELECKEHO DILA, UMELECKEHO VYKONU)

Jméno a piijmeni: Bec. Vladimir MASA, DiS.

Osobni ¢cislo: E15N0056K

Studijni program: N2644 Aplikovani elektrotechnika

Studijni obor: Aplikovana elektrotechnika

Nézev tématu: Néavrh aplikaéniho software chladici ventildtorové véze ¥idicim

systémem ZAT-Plant Suite MP pro jaderné elektrarny.

Zadévajici katedra: Katedra elektroenergetiky a ekologie

Zidsady pro vypracovani:

1. Navrhnéte softwarové feSeni systémem ZAT-Plant Suite MP na doplnéni technickych
prostedki pro odvod tepla ve ventilatorovych chladicich vé&Zich, ktery vyplynul ze stress
testl provedenych na elektrarné Dukovany.

2. Jsou uvazovany dva provozni rezimy ventilatorti v zévislosti na hlavnim vyrobnim bloku.
Rezim dochlazovani a rezim normalniho provozu bloku.

3. V aplikaénim software zapracujte p¥ivedené signaly ze snima&i fyzikalnich velicin a inte-
grujte do stavajictho ASW. Rizeni bude rozdéleno na automatické, ruéni z operatorského
panelu a blokové dozorny.

4. Navrhnéte vizualizaci iizeni ventilatort a jejich ovladani z dotykového panelu umisté-
ného na skiini s ridicim systémem.

5. Podkladem bude slovni popis algoritmus f{zen{ ventilatorovych vézi z fidiciho systému.



Rozsah grafickych pract: podle doporuceni vedouciho

Rozsah kvalifika¢ni prace: 40 - 60 stran
Forma zpracovéni diplomové prace: tist&€nd/elektronicka
Seznam odborné literatury:

1. smérnice, normy, firemni materialy

2. literatura z firemni technické knihovny

3. elektronické informacni zdroje

Vedouci diplomové préce:

Datum zadéni diplomové préce:

Termin odevzdani diplomové prace:

. Jifi Hammerbauer,

dékan_—~

V Plzni dne 14. Hjna 2016

Ing. Jana Jifickova, Ph.D.

Katedra elektroenergetiky a ekologie

14. fijna 2016
19. kvétna 2017

74

2

Doc. Ing. Karel Noha¢, Ph.D.
vedouci katedry

. V/ //
e 4 ? Ky ——




Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

Anotace

Cilem diplomové prace je navrh softwarového feseni systémem ZAT-Plant Suite MP na
doplnéni technickych prostiedkti pro odvod tepla ve ventilatorovych chladicich vézich, ktery
vyplynul ze stress testli provedenych na elektrarné Dukovany. Ze zadani vyplyva pouziti dvou
provoznich reziml ventilatori v zavislosti na hlavnim vyrobnim bloku. Rezim dochlazovéni a
rezim normalniho provozu bloku.

V aplikacnim software budou zapracovany piivedené signaly ze snimacu fyzikalnich
veli¢in a ty nasledné integrované do stavajictho ASW. Rizeni bude rozd&leno na automatické,
ruéni z operatorského panelu a blokové dozorny.

Soucasti prace je 1 navrh vizualizace fizeni ventilatora a jejich ovladani z dotykového

panelu umisténého na skiini s fidicim systémem.

Kli¢ova slova

Ridici systém, koncovy jimac tepla, aplikacni software, algoritmus fizeni, provozni rezimy,

vizualizace, komunikace Pernet
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Abstract

The aim of this thesis is to design software solution system ZAT-Plant Suite MP to
complete the technical means for heat dissipation fan in cooling towers that emerged from the
stress tests conducted on Power Plant. From specification implies the use of two modes of
operating fans depending on the main production unit. Mode cooling and mode the normal
operation block.

In the application software will be incorporated inputted signals from sensors of
physical quantities and those subsequently integrated into existing ASW. Management will be
divided into automatic and manual from the operator panel and the control room.

The work also includes a proposal visualization control of fans and their controls from

the touch panel on the cabinet with the control system.

Key words

Control system, terminal heat sink, application software control algorithm, operating modes,

visualization, communication Pernet
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Seznam pouzitych zkratek

Al Vstupni analogovy signal

ASW Aplikacni software

BD Blokova dozorna

Bl Vstupni binarni signal

BS Bezpecnostni systém

BT Bezpecnostni tiida

CSN EN Ceska technicka norma, ktera obsahuje evropskou normu EN

DG Dieselgenerator

DIAG Blokovy nadfazeny diagnosticky a informac¢ni systém

DPS Dil¢i provozni soubor

EDU Elektrarna Dukovany

EMC Elektromagneticka kompatibilita

HI Vysoké otacky

HMI Rozhrani ¢lovék - stroj (Human-Machine Interface)

HVB Hlavni vyrobni blok

HW Technické prostiedky (hardware)

CHV Chladici veéz

1/0 V/V (Vstupy/vystupy, Input/Output)

JE Jaderna elektrarna

KJT Koncovy jimac tepla

LO Nizké otacky

MO Mgéftici obvod

ND Nouzova dozorna

NLAN Nadblokova komunikacni sitt LAN

NTP Sitovy protokol (Network Time Protocol)

NV Nizky vykon

OP Operatorsky panel

PCS Informacni pocitacovy systém

PERNET Komun. protokol zalozeny na standardu Ethernet s vyuzitim protokolu
TCP/IP

PLC Programovatelny automat

PS Provozni soubor

RD Realiza¢ni dokumentace

RS Ridici systém

RS VV Ridici systém ventilatorovych vézi

RSB Ridici systém bloku

RSBE Ridici systém bloku - vlastni spotfeba

RSBS Ridici systém bloku sekundarni

SKR Systémy kontroly a fizeni
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SW Programové prostiedky (software)

SZN Systém zajisténého napajeni

TCP/IP Vrstvova architektura protokol

TG Turbogenerator

Trvp Teplota TVD na vstupu na blok

TVD Technické voda dilezita

Tvenk Teplota venkovni

TVN Technické voda nedilezita

UHS Ultimate heat sink (Koncovy jimac tepla)
UCHV Uprava chladici vody

VENT Ventilator

VENT-HII Ventilator zapnuty na vysoké otacky
VENT-LO Ventilator zapnuty na nizké otacky
VENT-R Ventilator zapnuty na reverzni nizké otacky
VS Vlastni spotieba

VSIF Armatura na rozliv

vV Ventilatorova véz

ZAT-DV Ridici systém firmy ZAT a.s. (do bezp. kat. C)
ZAL Zaluzie
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1 Uvod

1.1 Dostavba VV

Dostavba VV je reakci na zatézové (stress) testy jadernych elektraren pozadované
Evropskou radou. Jsou definovany jako cilené hodnoceni bezpecnostnich rezerv a odolnosti JE,
na pozadi skutec¢nosti, ke kterym doslo v Japonsku na JE Fukushima-Daiichi, po zemétieseni a
nasledné ving tsunami dne 11. 3. 2011. Zadani pozadovalo analyzovat kombinace extrémnich
situaci, které mohou vést k tézké havarii jaderného zatfizeni, bez ohledu na jejich nizkou
pravdépodobnost.

Na zaklad¢ skute¢nosti identifikovanych pii havarii v JE Fukushima-Daichi byla
mezinarodnimi jadernymi institucemi vydana fada zavéri a ponauceni (pro jaderny pramysl a
narodni jaderné dozory), které jsou aplikovatelné pro vSechny typy reaktord. Zprava obsahuje
vysledky zatézovych testd, specifikovanych deklaraci ENSREG (European Nuclear Safety
Regulators Group) ze dne 13. bfezna 2011 ,,EU Stress Tests Specifications®. Zatézové testy
jsou soucasti komplexniho hodnoceni bezpecnosti JE, které navazuje na mezinirodni

dokumenty publikované k dané udalosti. [1]

1.2 Popis projektu

V soucasnosti se teplo ze systému TVD (technicka voda diilezitd) odvadi v chladicich
vézich s pfirozenym tahem. Dle zavért stress testil tyto chladici véZe nejsou odolné proti
prostiedek k odvodu tepla ze systému TVD, navrZzen novy systém zaloZeny na ventilatorovych
chladicich vézich, které jsou dale v dokumentaci nazyvany, z technického hlediska, jako
koncovy jimac tepla (KJT).

Koncovy jimac tepla musi zajistit odvod tepla ze systému TVD, ¢imzZ zajiStuje odvod tepla
i ze zafizeni jinych bezpecnostnich systémi a systému souvisejicich s jadernou bezpec¢nosti,
kde nelze ptipustit dlouhodoby vypadek chlazeni pii vSech projektem ptedpokladanych stavech
bloku.

Z vySe uvedenych divodi bude jaderna bezpecnost zvySena tim, ze stavajici zptusob

chlazeni TVD bude nahrazen chlazenim (odvodem tepla) na novych ventilatorovych vézich.[2]

12
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Stavajici systém koncového odvodu tepla na chladicich vézich s pfirozenym tahem bude
slouzit jako diverzni (prostorové oddé€leny) systém noveé budovaného koncového jimace tepla.
Vzhledem k tomu, ze EDU je provozovanou jadernou elektrarnou (JE), jsou navrzena opatfeni
kompatibilni a akceptovatelna se soucasnym technickym stavem JE a zpasobem jejich

provozovani. [3]

1.3 Konstrukce

Navrh chladici véze s nucenym tahem (ventilatorova chladici véz), kterd bude mit Sest
bunck. Kazdé bunice bude pfislusny ventilator, pohanény pomalubéZnym motorem. Koncové
jimace tepla budou po strance feSeni zcela identické. Jeden koncovy jimac tepla bude ptifazen

k HVB I (hlavni vyrobni blok jaderné elektrarny) a druhy k HVB I1. [3]

Obr. 1.1 Navrh ventilatorové véze pro EDU [4] — skelet (27mx40mx17,5m ) se 6 kusy

ventilatorti o praméru 8 metrti. Celkovy vykon pro chlazeni je 88 MW tepla. [1]

Pti ndvrhu ASW VV budu vychdzet z podkladii stress testii pro jadernou elektrarnu

Dukovany, které byly na této elektrarné provedeny béhem roku 2011.

13
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Podkladem pro vypracovani prace je slovni popis funkci ventilatorovych vézi z fidiciho

systému vychazejici z kapitoly Provozni rezimy a fizeni VV.
2 Parametrizace VV

2.1 Technické parametry

Technické feSeni stavby je urCeno pozadavky, které tato stavba musi spliovat. Tyto

pozadavky jsou uvedeny v jednotlivych tabulkéach v této kapitole.

Tab. 2.1 Navrhové hodnoty vnéjSich extrémnich vlivl ptirodniho ptivodu pro stavby dilezité z

hlediska jaderné bezpecnosti [2]

Udalost (klimaticky jev) / Doba navratu 100 let Doba navratu 10 000 let
Parametr Hodnota | Zatizeni Hodnota ZatiZeni
Narazovy vitr 47,4 mls 64,1 m/s

Z4kladni tlak vétru dle CSN 0,92 kKN/m? 1,68 kN/m?
Zakladni tlak vétru dle EN 0,44 kKN/m? 0,80 kN/m?
Snih / pfepodteny vodni | 109 mm | 1,09 KN/m? | 195 mm 1,95 kKN/m?
sloupec

Dest'ové srazky za 24 hodin 77 mm 115 mm

Maximalni teplota 39°C 46,2°C

Minimalni teplota -30,8°C -46,7°C

Ventilatorové véze jako soucast TVD patii mezi vybrané zatizeni (BT 3), a zafizeni se
seismickou odolnosti kategorie 1a. Objekt UHS patii do 1. kategorie z hlediska odolnosti proti
pusobeni vnéjsich extrém (EE-Cldle NS-G-1.6) [2]

Tab. 2.2 Seismicka odolnost kategorie 1a. [2]

Uroveit Zrychleni (PGA) Doba trvani Porovnatelna Istav.
SL2nor 0,19 4 - 8 sec. 7°MSK-64
SLlhor 0,05 g 4 - 8 sec. 6°MSK-64

14



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

Pro nové realizované konstrukce a zafizeni vné stdvajicich objektl se doporucuje
konzervativné uvazovat zatizeni tlakovou vinou vybuchu s pretlakem v cele viny 10 kPa a
dobou trvani 300 ms. UcCinky zatizeni padem letadla jsou feSeny prostorovou separaci

diverznich chladicich systémd. [2]

2.2 Garantované parametry

Ventilatorové véze musi spliovat nize uvedené pozadavky.

Tab. 2.3 Piehled garantovanych parametrt [2]

Technické parametry/divize Normadlni provoz HVB ReZim dochlazovani RB1
a RB2 (30°C/hod).

Odvedeny tepelny vykon | Divizepro TVD 1 7,796 | Kazda divize

IMW/ Divize pro TVD 2 6,004 | 884
Divize pro TVD 3 3,812
Hydraulické zatizeni (m*/h) | max. 1960 max. 3920
Nominalni stav okolniho prostredi
Teplota ochlazené vody (°C) 23,2
Rychlost vétru /m/s/ 2
Piedpokladany odpar Celkem na divizi cca | Celkem na divizi cca
15,3 m¥hod 120 m3/hod
Seizmicka odolnost zrychleni 0,1 g v horizontalnim sméru
Teplota ochlazené vody (°C) min. 5, max. 33
Rychlost vétru /m/s/ do 70*
Relativni vlhkost vzduchu 24 pii teploté suchého teploméru 46,2°C
pii extrémnich teplotach (%) 95 pfi teploté suchého teploméru -46,7 °C
Teplota ochlazené vody (°C) 32
Barometricky tlak cca 96-105 kPa

* Po narazovém zatiZeni vétrem o této rychlosti musi ziistat vez funkcni.
Hydraulicky a z hlediska chladiciho u¢inku je chladici véz (jedna ventilatorova chladici
vEZ sestavajici ze Sesti bun€k) navrzend pro rezim dochlazovani. VZdy dvé bunky tvoii jednu

divizi, ktera ptinalezi jedné divizi technické vody dulezité. Vykon jedné divize (dvou bun¢k
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chladici véze) ma tedy vykon 88,4 MW pii hydraulickém zatizeni 3920 m3/hod pro jednu
divizi chladici véze (dve bunky chladici véze)

Kazda bunka je osazena ventilatorovym soustrojim sestavajicim z pomalubéznym
motorem typu VUES o vykonu 125 kW (specidlni motor pro ventilatorové chladici véze) a

pétilistym ventilatorem o praméru 8,0 m. [2]

Tab. 2.4 Zakladni projektové a garan¢ni parametry jedné buniky chladici véze [2]

Tepelny vykon, odvadéné teplo 44,2 MW,
Hydraulické zatizeni (prutok) 1960 m3/hod
Chladici pasmo At 19,4°C
Teplota ochlazené vody 23,2°C
Teplota suchého teploméru 15°C
Relativni vlhkost 70%
Atmosféricky tlak 99 kPa

3 Provozni rezimy a rizeni VV

3.1 Pozadované provozni rezimy

Jedna divize VV nového systému UHS musi byt schopna zajistit odvod tepelné energie pfi:

a)  Normalnim provozu HVB: 17,612 MWt pfi extrémnich teplotach okoli max. 46°C (RH
30%) resp. min -46,7 °C.

b)  Rezimu dochlazovani RB1 a RB2 (30°C/hod): 88,4 MWt (projektove) pii extrémnich
teplotach okoli max. 46,2 °C (RH 24 %) resp. min -46,7 °C.

Béhem vSech rezimid musi systém UHS zajistit teplotu TVD na vstupu do HVB
Vv intervalu min. 5°C, max 33°C. Pro ndvrh vézi neni uvazovano s dopliiovanim ptidavné vody

do okruhu TVD.

Novy UHS bude spliiovat pozadavky na zajiSténi bezpeCnostnich funkci jak za
extrémnich klimatickych podminek, tak i po seismické udélosti kategorie SL2hor se zrychlenim

0,1 g v horizontalnim sméru.
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Predpoklada se, Ze kazda builkka ventilatorovych vézi bude obsahovat ventilator
s elektromotorem umoziujici provoz s odstupfiovanym vykonem pro provoz ventilatoru pfi
ruznych otackach.

Automatické spousténi VV je uréeno teplotou vody na vstupu do HVB. Teplota na vstupu
do HVB je vysledkem smiseni TVD z UHS a pfidavné vody z Gpravny chladici vody, ktera

ma niz§i teplotu. Pro navrh vézi ale neni uvazovéano s ochlazovanim TVD pomoci dopliiovani

ptidavné vody do okruhu. [2]

Vstupni médiem je oteplena chladici voda - Okruhy TV (TVD, TVN) jsou oteviené - Chemicky
rezim neni upravovany pomoci chemikalii a kvalita vody je téméf shodna s kvalitou ptidavné

vody. Vystupni médiem je ochlazena chladici voda

3.2 PoZadavKky na &ast ASRTP vézi

3.2.1 ReSeni a funkce
- pohony ventilatora:
e automatické funkce ventilatori (automatiky, ochrany, blokady),
e ndavaznost na prvky ru¢niho ovladani ventilator na BD a ND
e navaznost na stavajici fidici systémy PCS+IN-CORE, RS CS
e navaznost a funkce automatiky ELS
e monitorovani diagnostiky ventilatori a vyhodnoceni mezi, pfedavani informaci (

analogovych 1 bindrnich signalli ) do stavajicich systému

- uzaviraci klapky na rozliv VV:
e automatické funkce uzaviracich klapek (otevieni, zavieni),
e doplnéni prvki ruéniho ovladani na BD a ND
- pfipojeni zpracovani signalti teploty TVD , vyhodnoceni mezi, piedavani informaci

(analogovych i binarnich signala) do stavajicich systému.

Rizeni ventilatortt VV

Pro pohony ventilatorii budou instalovany kli¢e pro ru¢ni ovladani do paneltt BD a ND.
Ruéni povely jsou klasifikovany v kategorii B dle CSN EN 61226, nejsou blokovany od

systtmu ELS a soucasné slouzi k otevieni uzaviracich klapek na rozliv TVD na VV.
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Analogicky ru¢ni povel pro vypnuti ventilatoru slouzi i k uzavieni klapek na rozliv TVD na

VV. U ovladacich kli¢t budou umistény prvky pro signalizaci stavu pohonu ventilatoru.

Pro pohon ventilatoru budou realizovany tyto automatické funkce:

Automaticky start od piekroc¢eni teploty TVD na vstupu do HVB ( napt. T1vp>32°C):

e funkce pro automaticky start pohonu bude realizovana v fidicim systému spliujicim
pozadavky na zafizeni v kategorii A dle CSN EN 61226.

e Na vstup systému, kde bude realizovana automatika, bude zaveden signal o teplot¢ TVD. Zde
bude realizovano vyhodnoceni piekroceni stanovené meze a v piipadé splnéni podminky
bude aktivovan signdl na start pohonu ventilatoru (po dobu platnosti podminky bude signal
trvaly). Soucasné s povelem na start ventilatoru bude aktivovan signal na otevieni klapky na

rozliv TVD na VV.

Automatické vypnuti pohonu ventilatoru (napft. pti Tmin<23°C) na vstupu do HVB:
e funkce pro automatické vypnuti je klasifikovana v kategorii C dle CSN EN 61226.
e analogovy signal bude pfiveden na vstup systému, v pfipadé€ splnéni podminky bude vydan
povel na vypnuti pohonu. S povelem na vypnuti ventildtoru bude aktivovan signal na

uzavieni klapky na rozliv TVD na VV.

Rizeni klapky na rozliv VV

Pro uzaviraci klapky na rozliv VV budou instalovany kli¢e pro ruc¢ni ovladani na
rezervni panel na pfislusné dozorné CCS.

Automatické funkce pro uzaviraci klapky na rozliv TVD na VV jsou soucasti
automatickych povelll na pohony VV:
. otevieni od startu pohonu ventilatoru (A dle CSN EN 61226),
. zavieni od vypnuti pohonu ventilatoru VV (C dle CSN EN 61226).
Signaly na otevieni klapek na rozliv TVD musi byt nadfazeny signaliim na uzavieni. Na panely

BD a ND bude zavedena signalizace o stavu klapek.
Teplota TVD

Me¢feni teploty bude zavedeno komunikaci do systému DIAG a dale do systému PCS.

[2]
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3.2.2 Dopady do stavajicich systémii

Dopady do systému PCS

Vzhledem k dulezitosti systému KJT budou do systému PCS zavedeny informace o
stavu ventilatorti, armatur a klapek na potrubi TVD.
Systém PCS bude sbirat jednak signaly ptfedavané z technologie a signaly ze systému,
kde budou realizovany automatiky
V systému PCS bude dale realizovano vyhodnoceni snimanych parametrii ventilatoru a

signalizace ptekrocenych hodnot. [2]
4 Popis pouzité platformy RS

4.1 Popis HW

Vana ZAT-DV

Vana je uréena pro napajeni a prenos dat desek souboru ZAT-DV pouzivajiciho sbérnici
VME systému ZAT-2000 MP. Sitka vany je 197, vyska vany je 6HE (266 mm). Pro napajeni
jsou pouzity dva zdroje DVPWR6 napdjené vstupnim napétim o jmenovité hodnoté +24V.
DC/DC konvertory DVPWR6 umoziuji paralelni fazeni s current sharing obvodem
umoznujicim rovnomérné rozlozeni zatéze mezi paraleln¢ propojené zdroje. Vana umoziuje

napajeni fidiciho systému ze dvou nezavislych napajecich pfivod +24V.
Procesor

K fizeni procesni stanice ZAT-DV je pouzito procesord DV300. Deska DV300 je fidici
deska systétmu ZAT-DV o velikosti 3U. Deska je zaloZzena na procesoru Freescale
PowerQUICC II MPC8270 na frekvenci 266MHz. Deska je vybavena 64MB paméti FLASH,
ktera je pouZitelna pro uloZeni operacniho systému a uZivatelskych dat. Na desce je integrovano
64MB paméti SDRAM, ktera slouzi jako pamét’ dat. Data v paméti jsou zabezpecena ECC
kodem. Déle je deska vybavena 2MB zalohované paméti SRAM pro rychlé ulozeni dat, ktera
maji byt zachovédna i pfi vypnuti napdjeni. Deska obsahuje pamét EEPROM pro uloZeni
konfiguracnich dat. Deska DV300 je pfipojena k systému ZAT-DV sbérnici VME. S okolim
deska komunikuje prostfednictvim sériového RS-232, USB 1.1, IrDA a Fast Ethernet rozhrani.

[5]
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Pridélovani ¢asové znacky
Ridici deska DV300 vyuziva Ethernet rozhrani a protokolu PERNET pro &éteni a zapis

dat do archivu nadfazeného systému a zpracovava SNTP (Simple Network Time Protocol) pro

synchronizaci ¢asu.

Ptidélovani presného Casu do Casové znacky zajistuje fidici deska DV300, na zakladé
jednotného Casu, prendSeného SNTP protokolem po siti Ethernet. RTC (Real Time Clock) fidici
desky DV300 se synchronizuje.

Nastaveni PERNET a SNTP se provadi konfiguratnimi soubory, které se vytvareji v
SW nastroji PERTINAX.

Soucasti fidiciho procesoru DV300 je v ramci systémového software aplikovan ovladac

Drv_Sntp pro synchronizaci ¢asu po TCP/IP. Nastaveni piidélovani casové znacky je feSeno
konfiguratorem SNTP, ktery je soucasti vyvojového prostiredi PERTINAX.
Konfigurator umoznuje nastaveni adres pro hlavni a redundantni zdroj casu, periodu
synchronizace, timeout, pozadovanou pfesnost (na lms) a Casové pasmo. Stejné druhy
parametrl Ize nastavit také v redundantnim procesoru, komunikujicim v redundantni siti a
synchronizovanym redundantnim NTP serverem.

Stanice PLC komunikuje sva data protokolem PERNET na zadost v paketech dlouhych
1436 bytl, kde v hlavicce kazdého paketu je Casova znacka okamziku odesilani s rozliSenim
1ms. V konfiguratoru ovladace komunikace PERNET je moZné definovat zdroj Casu v hlavicce
kazdého paketu a to bud’ znacku z NTP serveru, nebo Casovou znacku ziskanou jinym
zpiisobem (externi zdroj). S touto ¢asovou znackou jsou komunikovany vSechny diskrétni a
analogové signdly.

Nezavislost na vlastnim fizeni je zajiSt€éna samostatnym driverem Drv_sntp, ktery
provadi synchronizaci ¢asu. Mohou nastat dva ptipady poruseni funk¢nosti.

V prvnim ptipad¢, ze je vyhodnocena chyba dat v synchronizaci (protokolu) pokracuje tidici
proces v dalsich ¢innostech podle programu, pficemz jsou chybné piijata data oznacena
pfiznakem invalidity a v diagnostice jsou k dispozici informace o poruse synchronizace.

V druhém ptipadé€ je v ramci fidici desky funkéni SW WatchDog, ktery kontroluje, Ze spravné
bézi vSechny programy v fidici desce a to vcetné driveru Drv_sntp. V pfipade, ze SW
WatchDog vyhodnoti poruchu driveru Drv_sntp, dojde k beznarazovému pitechodu na druhy

zalozni procesor. O poruse driveru jsou k dispozici informace v ramci diagnostiky. [5]
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1/0 jednotky

I/O analogové jednotky

Pro zpracovani vstupnich/vystupni analogovych signalt slouzi jednotky systému ZAT-
DV, DV4xx. Analogovy signal kazdého vstupu jednotky je po prichodu vstupnim filtrem
digitalizovan samostatnym Sestnactibitovym sigma/delta pfevodnikem. Po digitalizaci jsou
signaly piivedeny pies galvanické oddéleni pomoci optroni na interni sbérnici a dale
zpracovany mikrokontrolérem. Mikrokontrolér tidi zpracovani analogovych signald, jejich
Cislicovou filtraci a ukladani naméfenych hodnot spolu s casovym udajem do paméti

analogového archivu. Komunikace s fidici deskou probihé po sbérnici VME.
Komunika¢ni jednotka

DV722 slouzi k piipojeni Ctyf asynchronnich sériovych komunikacnich kanald,
S moznosti nastaveni rozhrani RS232/RS422/RS485 pro kazdy kanal. Jednotka obsahuje
galvanické oddé€leni komunikacénich kanald od systému a mé integrované zakoncovaci rezistory

ovladané spinaci.

Operatorsky panel

MTS8100iE je 10* operatorsky panel TFT LCD s rozliSenim 800x480 a 262k barev
s LED podsvicenim. Disponuje dotykovym ovladanim s odporovou technologii., CPU Cortex
A8 32bit RISC 600Mhz procesor s 128 MB RAM, 128 MB storage pamét’, 1 sériovy port s
RS232 /RS485, 1 sériovy port s RS485, 1 RJ45port (10/100 Base-T), 1 port USB 2.0. Napgjeni
24V DC. [6]

1/O rozhrani

Signaly z technologie jsou k fidicimu systému ZAT-DV pfipojovany bud’ pfimo na I/O
jednotky nebo pies moduldrni rozhrani relé¢ nebo ZAT-M.
Relé jsou pouzity od firmy Schneider — elektric, typové fady RXM.
Moduly ZAT-M tvofii rozhrani mezi fidicim systémem a perifernim zatizenim pro unifikaci

binarnich signald.
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4.2 Architektura RS VV

Navrhovany fidici systém ventilatorovych vézi se sklada ze Sesti skiini. Kazda ze skiini
obsahuje PLC ZAT-DV a operatorsky panel OP pro fizeni technologie jedné ventilatorové véze.
Zaroveti kazdé PLC ZAT-DV RS VV zajistuje pienos dat z/do Ridiciho Systému Bloku (RSB)
prostfednictvim redundantni optické Ethernet komunikaéni linky do PLC ZAT-DV Ridiciho
Systému Bloku (RSB). Odtud se data déle pienasi do blokovych systémt DIAG, kde jsou data
archivovana a nasledné do PCS, kde jsou prostfednictvim technologickych obrazovek
prezentovana na blokové a nouzové dozorn€. Soucasné jsou vybrana data predavana do systém

RSBE.

Schéma architektury RS VV a navaznosti na RSB je znazornéno na nasledujicim obrazku.

ROZV. RSB PCS

ZAT-DV

RSBE DIAG

| ROUTER |

ROZY. PRO 1V

ZAT-DV

opP

——

[

Obr. 4.1 Architektura RS VV a navaznost na RSB

4.3 Datova komunikace

Ridici systém VV ma vazbu na:
e ELEKTRO (ptfedavané signaly z armatur, rezimové signaly, poZadavky na ELEKTRO na
ovladani armatur)
e technologii (data ze snimaci teplot, vibraci a hladiny)

e OP (povely z OP, piedavani dat pro zobrazeni na OP)

22



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

e RSBS (volny kontakt s informaci o poruse zatizeni RS VV)
e PCS (ptenos informaci o KJT)
e DIAG (ptenos informaci o KJT)

Kazda skiii RS ventilatorové véZe je redundantnd komunikaéné propojen komunikaci typu
Ethernet (protokol Pernet) do routeru, kde jsou routery ptipojeny do stavajici sit¢ PLC pro
DIAG.

Ptenos dat do systému DIAG a PCS

Do systému DIAG budou pomoci datového prenosu (protokol PERNET) pfedavany veSkeré
dilezité informace jako jsou:

o stavy ak¢nich ¢lent (otevieno, zavieno, ovladani z debloku, zapnuto, porucha atd.)

o naméfené fyzikalni veli¢iny

o stav limitnich snimact (hladina)

o zakladni nastavené technologické parametry

o vyhodnoceni mezi fyzikalnich veli¢in

o stav ovladacich klich BD/ND

. stav fizeni KJT (reZim dochlazovani, ru¢ni fizeni z OP, sumarni porucha KJT atd.)

Do systému PCS budou z DIAG ptenaSeny pouze vybrané informace.

4.4 SkFin& RS VV

Jednotlivé skiiné fidiciho systému ventilatorovych vézi jsou umistény v rozvodnach
(kobkach) pro piislusné buiky VV zajistujici fizeni dil¢ich technologii rozdélenych podle
ptislusnosti k jednotlivym bloktim a systémim TVD a navaznosti na rozvadéce elektro a panely
RSBS.

Skiiné RS VV s oboustrannym piistupem o rozmérech 2000 x 600 x 600 (v x § x h)
obsahuji automat (PLC), ktery bude slouZit pro sbér HW signala technologie KJT, pfenos
signalti po komunikaci pfes router s firewalem z/do RSBS a operatorsky panel pro styk s
obsluhou.

Skiiné obsahuji napéjeci svorkovnice 230VAC, zdroje 230VAC/24VDC, piepctove
ochrany, jistici prvky, soklovou zdsuvku pro externi pfipojeni, moduly I/O pro unifikaci
signalti, svorky WAGO. Skiin¢ obsahuji procesorovou vanu A, osazenou redundantnimi

procesory, systémovymi a I/O kartami. Ve skiini jsou umistény komunikaéni prvky Ethernet
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slouzici k pfepojeni vnitini metalické a vnéjsi optické kabelaze Ethernet komunikace. Skiin¢

obsahuji dvé mfizky a dva ventilatory ovladané termostatem pro pietlakové chlazeni. [7]

Napéjeni
Napétové site: 1/N/PE AC 230V 50Hz /TN-S,
2 DC 24V/TT, minus pdl uzemnén.

Pii ztraté napajeni a po jeho obnoveni RS VV automaticky do 60s (doba inicializace)
obnovi vlastni funkce bez nutnosti zasahu obsluhy. Béhem inicializace RS VV nevydava zadny
vystupni signal, po inicializaci se vystupni signaly nastavi podle algoritmi fizeni v zavislosti
na vstupnich signalech. [2]

Automaticka kontrola teploty skiiné ZAT-DV

Skiin je typove osazena ventilaci, kdy jsou na 24V DC pfipojeny ventilatory vyhovujici
pozadavkiim na EMC, spinané spolecnym termostatem. Dale je ve skiini osazeno c¢idlo pro
hlidani teploty sk¥ing, které je digitalizovano v RS VV se zobrazenim na OP i DIAG. Limitni
stav teploty ve skiini RS VV pro poruchovou signalizaci je 45°C.

Kazd4 kobka bude vybavena snimacem prostorové teploty. Jeji hodnota bude slouzit jen pro

informaci a bude pfes fidici systém pienasena na DIAG a PCS. [7]

Poruchova signalizace v rozsahu technickych prostiedkii RS VV
Poruchova signalizace je informace pro operatora o tom, Ze doSlo k poruse technickych

prostiedkil RS V'V.

Poruchy identifikované na urovni skfini:
e napajeni
e zvySena teplota
e watchdog
e gysfail (systémova porucha)
Poruchy identifikované na irovni stanic:

Suméarni porucha systému (porucha zdroji van, karet, GPS, vysoka teplota, porucha

technickych prostiedki ostatnich skiini, poruchy snimaci)
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Komunikace
V ramci kazdé skiind RS VV jsou pouzity nasledujici komunikace:

. Interni komunikace RS48&5
. Externi komunikace Ethernet

Interni komunikace RS485 s protokolem ModBus RTU slouzi pro vzijemnou
komunikaci a pfedavani dat mezi automatem PLC a operatorskym panelem OP RS VV.
Externi komunikace Ethernet s protokolem Pernet slouzi pro pfedavani dat mezi automatem

PLC RS VV a automatem PLC RSBS.

Redundance

Procesni stanice ZAT-DV obsahuje dva redundantni procesory pracujici v rezimu
Master/Slave. Oba dva procesory sdili vstupni signaly v ramci procesni stanice a bézi v nich
aplikaéni program dle algoritmii funkci. Vykonavani funkci a fizeni vystupnich signalt
procesni stanice provadi pouze jeden procesor v rezimu Master. Druhy procesor v reZimu Slave
je ve stavu aktivni zalohy a na fizeni se nepodili. V piipad€ poruchy procesoru v rezimu Master
prebira veskeré vykonavani funkci a fizeni vystupnich signalii bez omezeni procesor Slave,
ktery piejde do stavu Master. Vypadek procesoru v procesni stanici je diagnostikovan a dale

predan do RSBS a nasledné do DIAG. [11]

Ve skiini RS VV je redundance aplikovana v nasledujicich &astech:

e napijeci Casti,

e redundance CPU

e v komunikaci z/do RSBS

Kazda procesni stanice ve skiinich RS VV redundantn& samostatné komunikuje do procesni
sit¢ RSB platformy C. V ptipadé vypadku hlavni komunikace probiha datovy tok po

komunikaci zélozni. Vypadek hlavni nebo zaloZni komunikace je diagnostikovén a dale pfedan

do RSBS a nasledné do DIAG.

Poruchy technickych prostredkii

Poruchy technickych prostiedkti RS VV jsou zobrazovany na blokové dozorné na
tablech. Tyto sumarni signalizace jsou aktivovany zRS VV na zakladé vyhodnoceni

poruchovych signali.
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Sumarni porucha pienasena pro RSB obsahuje tyto informace:

Sysfail PLC
Watchdog PLC

.....

operatorském panelu OP a dale komunikaci pfenaSeny do systému DIAG pro zobrazeni a

archivaci.

porucha napajeni 230VAC, 24VDC

Switch OK (Poruchovy kontakt pfevodniki Hirschmann)

Tab. 4.1 Zpracovani a signalizace poruch technickych prostiedkt

Poruchovy signal OP DIAG

Ztrata napajeni 230VAC, |Jednotlivé poruchy Jednotlivé poruchy
24VDC

SYSFAIL Ano Ano

WD Ano Ano

Nevalidita vstupniho Samostatné pro kazdé méteni | Samostatné pro kazdé méteni
signalu

Porucha komunikace Ano Ano

ZvySena teplota v panelu | Ano Ano

Otevreni dvefi Ne Ne

5 Popis SW rFeSeni

5.1 Znaceni MO, AC a signali

Oznacovani méricich obvodu

Provozni oznadeni obvodu SKR je provedeno dle nasledujicich piikladi:

1VV T 610

Poradové ¢islo obvodu

Méiena fyzikalni veli¢ina, T-teplota, L-hladina, Y-vibrace

Oznaceni véze
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Oznacovani akénich ¢lenu

Provozni oznaceni ak¢énich ¢lentd SKR je provedeno dle nasledujicich ptikladi:

1VVv.01.1

Pofadové ¢islo

Cislo zafizeni

Provozni soubor

Znaceni signalt

Znaceni ptipon signali s popisem vyznamu je uvedeno v nasledujici tabulce.

Tab. 5.1 Znaceni piipon signalt

Ptipona Nazev signalu

AUT REZIM "AUT" Z OP

C1 ZAVRIT/VYPNOUT Z OP

[67) OTEVRIT/ZAPNOUT Z OP

DOHL REZIM DOCHLAZOVANI

Gxy MEZ, x =0 MAX, x =5 MIN, y PORADOVE C. MEZE
H1 VYPNUTO/ZAVRENO

H2 ZAPNUTO/OTEVRENO

H2.1 ZAPNUTO ZPETNY CHOD

H2.2 ZAPNUTO/OTEVRENO Z RSBS

H53 SIGNALIZACE PORUCHA

H76 SIGNALIZACE PRIPRAVENOST

H97 SIGNALIZACE DOBEH

H97.1 SIGNALIZACE DOBEH ZPETNY CHOD
KONTROLA | AUTOMATICKA KONTROLA

MS1 SIGANALIZACE MISTNIHO OVLADANI
RUC REZIM "RUC" Z OP

V1 ZAVRIT/VYPNOUT

V2 OTEVRIT/ZAPNOUT

V2.1 ZAPNOUT NIZKE OTACKY - VPRED
V2.2 ZAPNOUT NiZKE OTACKY - VZAD
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5.1.1 Struktura a znaceni uzivatelského SW

Struktura uzivatelského SW v podadresarich je nasledujici:
... \CONFIG: startovaci soubor a konfigura¢ni soubory ovladact
... \WORK: uzivatelské ulohy

... \TEMP : do¢asn¢ uchovavané soubory.

Uloha ma nasledujici strukturu:
Diplomova prace v Pertinax2007 pro RS VV1 mé oznaéeni KJT.DIPL-VV1-12, kde :

e KJT.DIPL — oznaceni projektu

e VV1 - oznaceni véze

e 12 — oznaceni fidiciho systému (11= ASW OP, 12=ASW PLC)

Uzivatelska uloha je ve vykresech rozdélena do ¢asti, kde v jedné skupiné vykrest je
navrzeno zpracovani vstupi, v dalsi skupin€ vykresii je navrzeno zpracovani vystupt, v dalsi
skupin€ vykresii je navrzena vlastni logika uzivatelskych uloh a v dal§i je zpracovéani
diagnostiky.

Ptiklad zapisu vykresu, binarni vstupy : ASW_VV1 01 101

e ASW_VV1 - oznaceni ulohy

e 01— cislo ulohy v PLC

e 101 — vykres binarni logiky
5.2 SW feseni

Cilem SW fesSeni fizeni KJT je zabezpecit fizeni KJT pii normalni provozu HVB EDU
tak, aby byly splnény technologické pozadavky na TVD. Pro realizaci software jsou pouzity

programové prostiedky procesni urovné systému ZAT 2000 MP.

Vyvoj programového vybaveni probihd v integrovaném prostiedi PERTINAX2007 na
hostitelském PC, pracujicim pod opera¢nim systémem WINDOWS. Tento vyvojovy systém
zahrnuje uZivatelské nastroje pro fizeni projektu, programovani, parametrizaci a ¢asovani uloh,

konfiguraci ovladact fidicich jednotek, pieklad, nahravani a spousténi fidicich modult, ladéni

algoritmut za béhu systému a dalsi.

5.2.1 P¥enos dat do systému RSBS, DIAG, PCS, RSBE a NLAN

Do systému RSBS, DIAG a PCS budou pomoci datového pienosu dat (protokol Pernet)

predavany veskeré dulezité informace jako jsou:

28



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

o stavy ak¢nich ¢lent (otevieno, zavieno, ovladani z debloku, zapnuto, porucha atd.)

o naméfené fyzikalni veli¢iny (teploty, vibrace, hladina a informace o poruSe méteni)
. stav limitnich snimact (hladina)

. zékladni nastavené technologické parametry

. vyhodnoceni mezi fyzikalnich veli¢in

o stav ovladani z BD/ND/RSBS
. stav fizeni KJT (automatické/rucni fizeni)

o diagnostické informace o RS VV

Do systému RSBE budou pomoci datového pienosu dat (protokol Pernet) predavany

informace z elektra jako jsou:

. Ztrata ovladaciho napéti
o Plsobeni elektrickych ochran
o Pisobent jistici

o Porucha zdroje DC
o Nebezpecna teplota transformatoru
. Signalizace stavu vypinace piivodu 1QM]1, revizni a pracovni poloha
Ze systému RSBS je do RS VV komunikovéna stfedni hodnota teploty TVD na vstupu
na blok T631.

5.2.2  Mistni ovladani ze sk¥ini RS VV
Mistni ovladani KJT se provadi z grafického operatorského panelu (OP) umisténého na
dvefich skiiné RS VV. P¥i mistnim ovladani z operatorského panelu (OP) je fizeni akénich

¢lend pfes automat.

Ze skiini RS VV je mozné provadét tyto operace:
. sledovat stav vSech aparatu na KJT na ptehledové obrazovce
. po prepnuti do Ru¢niho rezimu z OP lze ovladat jednotlivé akéni Cleny se zachovanim

vSech technologickych blokaci

Ruéni rezim z OP umoziuje zapinat ZAL, VSIF a VENT na pokyn obsluhy z OP. Pii
tomto reZimu ovladani jsou zachovany veskeré technologické blokace, jako je napf.:

o oteviené ZAL jako podminka pro zapnuti VENT do VENT-LO
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o vypnuty VENT jako podminka pro zavieni ZAL
o casové prodlevy mezi zapnutim VENT-LO a vypnutim VENT

Ovladani operatorského panelu bude zabezpeceno z hlediska nezddouciho nebo
nepovolan¢ho zasahu systémem uzivatelskych Gctl. Jsou navrzeny tyto urovné uzivatelskych
ucti:

o Obsluha — pod touto urovni je mozné nastavit Ruéni rezim z OP a ovladat akéni ¢leny

KJT. Déle tato urovein bude umoziiovat potvrzovat poruchové stavy zafizeni a dale

listovat v seznamu poveld, alarmu a hlaseni.

o Udrzba — tato uroven slouzi pouze pro spravu systému OP a uzivatelskych uctu.

ProhliZeni stavu KJT na piehledové obrazovce a zobrazeni seznamu aktudlnich poruch

nebude vyzadovat Zzadné opravnéni.
5.3 Méreni fyzikalnich velicin
Méreni venkovni teploty

Oznadeni: 1VV.T610 T - VENKOVNI VV1

Pro méfeni venkovni teploty bude pouzit odporovy snimac teploty Pt100 s oddélenym
pfevodnikem. VSechny snimace budou umistény na severni strané objektu VV tak, aby
nedochézelo k ovlivilovani méteni teploty pfimym slune¢nim zafenim. Analogovy signal 4 az

20 mA z prevodniku umisténym ve skiini RS VV je vyuZit pro ovladani technologie KJT.
Méreni teploty v kobce
Oznaceni: 1IVV.T611 T - V KOBCE 1, TVD1

Teplota v kazdé kobce bude monitorovdna odporovym prostorovym snimacem teploty
Pt100 s ptevodnikem v hlavici. Analogovy signal 4 az 20 mA z pievodniku bude piipojen do

ptislusného PLC. Signal ma pouze informativni charakter.
Méreni teploty ve skiini
Oznadeni: 1VV.T613 T - VE SKRINI 1DRV150

Teplota v kazdé kobce bude monitorovana odporovym prostorovym snimacem teploty
Pt100 s pfevodnikem. Analogovy signal 4 az 20 mA z pfevodniku bude ptipojen do ptislusného

PLC. Signal ma pouze informativni charakter.
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Meéreni maximalni vySky hladiny vody v bazénu
Oznaceni: 1IVV.L611 L - MAX VODY V BAZENU VV1, TVDI
Maximalni hladina bude vyhodnocovana magnetickym plovakovym spinacem

instalovanym pomoci drzéku na sténu bazénu. Binarni signal je pfipojen do ptislusné¢ho PLC.

Diagnosticky systém pohonu ventilatoru

Oznacent:

1VV.T614 T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD
1VV.T615 T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TV
1VV.T616 T - VINUTIi ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVDI
1VV.Y610 Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1

Kazdy ventilator je vybaven diagnostikou. Monitorovaci systém poskytne udaje o
teploté lozisek, vinuti elektromotoru a vibracich ventilatoru. Tyto udaje budou zavedeny
proudovymi smyc¢kami 4-20 mA do fidiciho systému, kde budou zobrazovany na operatorském
panelu a zaroven zde budou vytvofeny signalizace vystrah piekro¢eni limitnich hodnot. Z RS
VV bude signalizace vystrah pfendSena pomoci optické komunikac¢ni linky do mista s trvalou
obsluhou.

Motorova sekce a snimace monitorovaciho a zabezpecovaciho systému budou umistény na

zafizeni ptislusného ventilatoru.
6 Seznamy signali a parametri pouzitych v ASW

6.1 Binarni signaly

Tab. 6.1 Vstupni binarni signaly

Ozn_sig Nazev
1VV.01.1-MS1  |[HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVDI - MISTNE

1VV.01.1_HI-H2 [HLAVNi ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDIl - VYSOKE
OTACKY - ZAPNUTO

1VV.01.1_LO-H2 [HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI, TVDl - NIZKE
OTACKY - ZAPNUTO

1VV.01.1_ LO- [HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDl - NIZKE
H2.1 OTACKY - ZPETNY CHOD ZAPNUTO

1VV.01.1-H1 HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVDI - VYPNUTO
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Ozn_sig Nazev

1VV.01.1-H53 HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCHA

1VV.01.1-H2.2 |HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI, TVDI1 - ZAPNUTO
Z RSBS

1VV.01.1_HI-H97[HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVDl - VYSOKE
OTACKY - DOBEH

1VV.01.1_LO- [HLAVNi ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDl - NIZKE
H97 OTACKY - DOBEH

1VV.01.1 LO- |[HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDI - NiZKE
H97.1 OTACKY - ZPETNY CHOD DOBEH

1VV.11.1-H2 ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO

1VV.11.1-H1 ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO
1VV.11.1-MS1  [ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTNE
1VV.11.1-H53  |[ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA
1VV.11.1-H2.2 |ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS
1VV.02.1-H2 ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO
1VV.02.1-H1 ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI - ZAVRENO
1VV.02.1-MS1  |[ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI - MISTNE
1VV.02.1-H53  [ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA
1VV.02.1-H2.2  [ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI - ZAPNUTO Z RSBS

1VV.L611 L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVDI

1VV.K6101 1VV.03.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPETI

1VV.03.1-DRP  [1VV.03.1 - PRIVOD Z 1CT51 (1BV.7) - REVIZNI POLOHA

1VV.03.1-DPP  [1VV.03.1 - PRIVOD Z 1CT51 (1BV.7) - PRACOVNI POLOHA

1VV.K6102 1VV.03.1 - PORUCHA ZDROJE DC

1VV.K6103 1VV.03.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU
1VV.K6104 1VV.03.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN
1VV.K6105 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA

1VV.K6106 1VV.03.1 - PUSOBENTI JISTICU

1VV.K6107 1VV.03.2 - PUSOBENTI JISTICU

1VV.K6108 1VV.03.3 - PUSOBENI JISTICU
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Tab. 6.2 Vystupni binarni signaly

Ozn_sig

Nazev

1VVv.01.1_LO-V1

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDI - VYPNOUT
NIZKE OTACKY

1VVvV.01.1_LO-V2.1

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVDI - ZAPNOUT
NiZKE OTACKY - VPRED

1VV.01.1_LO-V2.2

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VVI1, TVDI - ZAPNOUT
NIZKE OTACKY - VZAD

1VV.11.1-V2 ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRIT
1VV.11.1-V1 ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRIT
1VV.02.1-V2 ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI - OTEVRIT
1VV.02.1-V1 ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI - ZAVRIT

6.2 Analogové signaly

Tab. 6.3 Analogové signaly

Ozn_sig

Nazev

1VV.T610 T-

VENKOVNI VV1

1VV.T611 T-

V KOBCE 1, TVD1

1VV.T613 T-

VE SKRINI 1DRV150

1VV.T615 T-

SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVDI

1VV.T614 T-

HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVDI

1VV.T616 T-

VINUTI ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVDI

1VV.Y610 Y -

ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVDI

6.3 Komunikované signily z RSB

Tab. 6.4 Komunikované signaly

Ozn_sig

Nazev

1VV.01.1_HI-ND1

TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysokeé otacky-VYP

1VV.01.1_HI-ND2

TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky-ZAP

1VvV.01.1_LO-ND1

TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-nizké otacky-VYP

1VV.01.1_LO-ND2

TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-nizké otacky-ZAP

1vV.02.1-BD1 TVD1-Elektropohon Zaluzie VV1-ZAV
1VvV.02.1-BD2 TVD1-Elektropohon Zaluzie VV1-OTV
1VV.11.1-BD1 TVD1-Armatura na rozliv VV1-ZAV
1VV.11.1-BD2 TVD1-Armatura na rozliv VV1-OTV

1VvV.01.1_HI-BD1

TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky-VYP
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Ozn_sig Nazev

1vV.01.1 HI-BD2 TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky-ZAP

1vVv.01.1_LO-BD1 TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-nizké otacky-VYP

1vV.01.1 LO-BD2 TVD1-Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-nizké otacky-ZAP

1VV.T631-N T631 - NEVALIDITA VSECH CIDEL

1VV.T631 T-TVDL1 na vstupu na blok

6.4 Technologické parametry

Tab 6.5 Technologické parametry

Oznaceni Popis hodnota
T610-G53 | Mezni teplota pro zavieni ZAL podle TVENK 2,0°C
T610-G04 | Mezni teplota pro otevieni ZAL podle TVENK 4,0°C
T631-G51 | Mezni teplota TTVD pro vypnuti VENT 23,0°C
T631-G02 Mez'nl, teplota TTV]? pro ’zap’nutrlvchlazem TVD | 28,0°C
ventilatorem (zapnuti na nizké otacky)

T610-G51 Mezni teplota pro otevieni ZAL a spusténi | -33,0°C
VENT-REVERZ podle TVENK

T610-G02 Mezni teplota pro vypnuti VENT-REVERZ a | -31,0°C

zavieni ZAL a podle TVENK

6.5 Nastaveni vyhodnoceni prekro¢eni meznich stavii

Tab. 6.6 Vyhodnoceni meze T610-G53 - Mezni teplota pro zavieni ZAL podle TVENK

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota 2,0°C
Time 1 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 30s

Tab. 6.7 Vyhodnoceni meze T610-G04 - Mezni teplota pro otevieni ZAL podle TVENK

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota 4,0 °C
Time 1 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 30s

Tab. 6.8 Vyhodnoceni meze T631-G02 - Mezni teplota TTVD pro zapnuti chlazeni TVD

ventilatorem
Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota 28,0 °C
Time 1 Piedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 30s
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Tab. 6.9 Vyhodnoceni meze T631-G51 - Mezni teplota TTVD pro vypnuti VENT

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota 23,0 °C
Time 1 Ptedvolba pro ¢asové zpozdeéni vzniku 30s

Tab. 6.10 Vyhodnoceni meze teploty vinuti motoru VENT — T616-G02

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota havarijni 90,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Ptedvolba pro Casové zpozdéni vzniku 5s

Time 2 Ptedvolba pro Casové zpozdéni zaniku 5s

Tab. 6.11 Vyhodnoceni meze teploty vinuti motoru VENT — T616-G01

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota pracovni 70,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Ptedvolba pro Casové zpozdéni vzniku 30s

Time 2 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni zaniku 30s

Tab. 6.12 Vyhodnoceni meze teploty hornich lozisek VENT — T614-G02

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota havarijni 90,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Piedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 5s

Time 2 Piedvolba pro ¢asové zpozdéni zaniku 5s

Tab. 6.13 Vyhodnoceni meze teploty hornich lozisek VENT — T614-G01

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota pracovni 70,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 30s

Time 2 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni zaniku 30s

Tab. 6.14Vyhodnoceni meze teploty spodnich lozisek VENT— T615-G02

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota havarijni 90,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni vzniku 5s

Time 2 Ptedvolba pro ¢asové zpozdéni zaniku 5s
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Tab. 6.15 Vyhodnoceni meze teploty spodnich lozisek VENT— T615-G01

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota pracovni 70,0 °C
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 5,0°C

Time 1 Ptedvolba pro Casové zpozdéni vzniku 30s

Time 2 Ptedvolba pro Casové zpozdéni zaniku 30s

Tab. 6.16 Vyhodnoceni mezi pro vibrace VENT — Y610-G02

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota havarijni 9,0 mm/s
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 1,0 mm/s

Tab. 6.17 Vyhodnoceni mezi pro vibrace VENT — Y610-G01

Oznaceni Popis hodnota
LIM Limitni hodnota pracovni 5,6 mm/s
HYS Hysterezni pasmo necitlivosti 1,0 mm/s

6.6 Nastaveni pro akéni ¢leny Fizené blokem POHON (ZAL, VSIF)

Tab. 6.18 Zaluzie (ZAL)

Oznaceni Popis hodnota
T3 Ptedvolba pro vyhodnoceni poruchy dlouhé 80s
doby pfejeti mezi koncovymi polohami
Tab. 6.19 Ventil na sifonech (VSIF)
Oznaceni Popis hodnota
T3 Ptedvolba pro vyhodnoceni poruchy dlouhé 80s

doby pfejeti mezi koncovymi polohami

36



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa

2017

Tab. 6.20 Nastaveni pro ak¢ni ¢len fizené blokem VENTILATOR (VENT)

Oznaceni Popis Inic.
hodnota
Ptedvolba pro vyhodnoceni poruchy dlouhé 10s
doby pro start

Ptedvolby zapnuti — blokace zapnuti z VENT-LO
Dobéh VENT-R

Dob¢h VENT-LO

Dobéh VENT-HI

Ptedvolby zapnuti — blokace zapnuti z VENT-R
Dob¢h VENT-R

Dob¢h VENT-LO

Dobéh VENT-HI

Casové poméry pro signaly ,,Dob&h* jsou dany nastavenim HW &asovych relé.

6.7 Seznam ovladanych akc¢nich ¢lent

Tab. 6.21 Piehled ovladanych akénich ¢lent RS VV pro véz 1.

Oznaceni | Nazev

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU
1VV.01.1|VV1, TVD1

1VV.11.1 | ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1

1VV.02.1 | ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVDI

6.8 Seznam méricich okruhu

Tab. 6.22 Pehled méficich okruhii zavedenych do RS VV.

Oznaceni Nazev Typ MO
1VV.T610 |T - VENKOVNIVVI Al
1VV.T611 |T-V KOBCE 1, TVD1 Al
1VV.T613 |T - VE SKRINI IDRV150 Al
T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
1VV.T615 |VENTILATORU VV1, TVDI Al
T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
1VV.T614 |VENTILATORU VV1, TVDI Al
T - VINUTI ELEKTROMOTORU VENTILATORU
1VV.T616 |VV1, TVD1 Al
Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU
1VV.Y610 |VV1, TVD1 Al
1VV.L611 |[L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVDI BI
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6.9 Seznam komunikovanych mé¥icich okruhii z RSB

Tab. 6.23 Piehled komunikovanych méficich okruhti

Oznaceni Nazev Typ MO
1VV.T631 T-TVD1 NAVSTUPU NA BLOK |Al

7 Slovni popisy algoritmi Fizeni VV

Z hlediska funkce bloka a KJT jsou uvazované dva zakladni pracovni rezimy v zavislosti
na HVB:
. Rezim dochlazovani

. Normalni provoz HVB

Rezim dochlazovani je definovan piichodu signalu z RSB nebo signilu ruéniho
ovladani z BD, ND. V rezimu dochlazovani jsou armatury KJT zcela fizeny z logiky RSB nebo
ruénim ovladanim z BD, ND piimo do ¢asti ELEKTRO. Ridici systém ventilatorovych vézi RS
VV Vv tomto rezimu pouze pfedava informace o stavu KJT do RSB a nasledn& do DIAG a PCS

a nema zadnou fidici funkci.

V Norméalnim rezimu HVB systém ELEKTRO pfebira povely z RS VV. Z RS VV jsou
armatury na KJT fizeny z v zavislosti na venkovni teplot¢ TVENK a teplot¢ TVD na vstupu na
blok (dale oznaované TTVD). Ovladané armatury z RS V'V jsou tyto:

. Elektropohon Zaluzie (ZAL)
o Armatura na rozliv (VSIF)
. Hlavni elektromotor ventilatoru (VENT) — nizké otaéky (VENT-LO, VENT-R)

Rizeni Ize rozdélit do téchto rezimi:

. Automatické - ovladani armatur podle TVENK a TTVD.

. Rucni z OP - ovladani armatur z OP po piepnuti do ru¢niho rezimu ovladani KJT z OP

o Rucné¢ zBD/ND - ovladani armatur operatorem BD/ND. Operator BD muze c
samostatn& ovladat VENT-LO, VENT-HI, ZAL a VSIF

o Ru¢né z DEBLOK — ovladani armatur z ovladacich prvki umisténych na samostatnych

ovladacich panelech
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Pouziti nizkych (pomalobéZznych) otacek ventilatoru je predpokladano jednak v letnim
obdobi pii vyssich teplotach okoli, kdy dopliiovana ptidavna voda nebude schopna zajistit
ochlazeni TVD v jimkach TVD, déle k dochlazeni TVD po odstaveni jednoho reaktorového
bloku, popt. pii vypadku dodavky piidavné vody.

Vyse uvedené udalosti budou mit za nasledek narust teploty TVD na vstupu na blok a
Vv soucasné dob¢ je uvazovano vyuzit nizké otacky pti dosazeni teploty ochlazené vody cca
28°C na vstupu na blok.

V téchto ptipadech je neekonomické spoustét 125kW pohon s vysokymi otackami, kdyz
pro odvedeni tepla bude dostate¢né pouziti vykonu 16kW pro zajisténi chodu ventilatoru na
nizké otacky.

Pti navrhu KJT byl bran zafazenim nizkych otacek ventilatoru v uvahu aspekt
dlouhodobéjsiho odvodu tepla, nejenom odvod kratkodobého Spickového vykonu
bezprostfedné po zahdjeni havarijniho dochlazovani, kdy se do provozu za jakékoliv provozni
situace uvadi nadfazenym fidicim systémem typu A pohon 125kW s vysokymi otdckami
ventilatoru. [7]

Reverzni chod ventilatoru je obvyklou souc¢asti ochrany chladici vestavby vii¢i namraze a
zamrzéni v zimnim obdobi. Spolu s otevienim zaluzi na pfivodu vzduchu tvofi uc¢innou
kombinaci pro ochranu vestaveb vézi v mrazivém obdobi. S ptihlédnutim na neobvyklost
nevyuziti chladici funkce vé€zi v zimnim obdobi je ale aplikovani reverzniho chodu

povazovano za zasadni prvek piispivajici k ochrané vestavby vézi proti tvorbé namraz. [2]
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7.1 Prechod mezi rezimy pro ovladani

Nasledujici tabulka slouzi k zmapovani variant chovani RS VV pii piechodu mezi rezimy.

Tab. 7.1 Chovani RS VV pii pfechodu mezi rezimy

Stary rezim
c N >
| ol|E |5 |8
=} & v 2N O N )
IO e =< e
> E = 5| x Qe i
> . Y &| - F 0O
n| L|u3|X |x
e ol e B
Ll L
RS VV- Automat A B B B
= RS VV - Rutné z OP C
E\ ELEKTRO - Rezim dochlazovani E E E E
é ELEKTRO - Zapnuti z BD/ND E|E | E E
ELEKTRO - Zapnuti v DEBLOK E E E E

Popis variant:
A —po ptechodu do automatického rezimu se zrusi nastaveni armatur z ru¢niho rezimu a nastavi
se do stavu, ktery vyzaduje logika technologického fizeni z RS VV v automatickém rezimu
B - po ptechodu z rezimu ovladani z ELEKTRO se armatury nastavi do stavu, ktery vyzaduje
logika technologického fizeni z RS VV v automatickém rezimu
C — tento prechod probihd beznarazové, veskeré armatury zistavaji ve stavu, ktery nastavil
automaticky reZim
E — ptechod tidi logika ELEKTRO
V rezimu ovladani z ELEKTRO se vzdy v RS VV ovladani vyfazuje. Po ukonéeni rezimu
ovladani z ELEKTRO se nastavuje vZdy Automaticky rezim.
Pokud byla nékterd armatura pfepnuta do mistniho ovladani (DEBLOK) nebo ovladani

z BD pfi probihajicim automatickém rezimu RS VV, zbytek armatur se chova tak, jak vyzaduje
automaticky rezim pii splnéni blokacnich podminek.

V systému RS VV jsou zajistény blokadni podminky pro spousténi jednotlivych armatur.
Systém RS VV ovlada armatury jen v tom p¥ipadé, kdy je zajisténa spravna funkce zatizeni.
Napt. pro VENT jsou rozsifené bloka¢ni podminky o havarijni meze od méfenych teplot a

vibraci na VENT. [7]
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7.2 Algoritmus ¥izeni VV z RS VV v Normalnim provozu HVB

V Normélnim provozu HVB se predpoklada, ze ¥idici systém RS VV bude na zakladé
TVENK a TTVD ovladat pohony ZAL, VSIF a VENT (v nizkych otd¢kéach).
Zakladni stav pohonti:
o VENT — vypnuty
o ZAL — oteviené

. VSIF - zavieny

Ridici systém ovlada pohony jen v tom piipadé, kdy je zaruéeno bezchybné fungovani
KJT.
Pozn.: V dale uvedenych koédech obvodi je pouzito ¢islovani pro 1.kobku 1.bloku, pro ostatni
kobky by bylo ¢islovani analogické.

Vsechny vystupni povely, které jsou generované na zakladé algoritma, z RS VV do
elektra jsou impulsni, ve smyslu, povel trva, dokud se nepiijde zpétné hlaSeni (do stanoveného

Casu). [7]

7.2.1 Algoritmus Fizeni Zaluzii
ZAL je pti Normalnim provozu HVB fizena v zavislosti na venkovni teploté TVENK.

Pro ovladani ZAL jsou definované 2 parametry pro mezni hodnotu TVENK:

. pokud je TVENK niz§i nez mez T610-G53, ZAL automaticky uzavie. Dodatednou
technologickou podminkou pro zavieni ZAL je vypnuty VENT. Tento mezni parametr je
nastaven na 2,0°C.

. pii prekroéeni TVENK meze T610-G04 , ZAL se automaticky oteviou. Tento mezni
parametr je nastaven na 4,0°C.

ZAL se také automaticky oteviou, pokud je dany pozadavek na zapnuti ventilatoru z RS

VV. Nutna podminka pro spusténi VENT z RS VV jsou oteviené Zaluzie.

Blokovéni ovladani ZAL z RS VV:

. porucha snimace teploty TVENK (oteviou ZAL)

o porucha ZAL (bin. signal z elektra 1VV.11.1-H53 Elektropohon Zaluzie porucha)
e mistni ovladani ZAL (deblok)

e  ovladani ZAL z BD, ND [7]

41



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

7.2.2 Algoritmus Fizeni ventilatoru
Ventilator (VENT) je pii Normalnim provozu HVB fizen v rezimu nizkych otacek na
zakladé TTVD teploty na vstupu na blok (komunikovana hodnota z RSBS). Pro uréeni akéniho
zasahu je dilezity mezni parametr pro zapnuti ventilatoru na nizké otacky (VENT-LO), mezni
parametr pro jeho vypnuti a mezni parametr pro zapnuti zpétného chodu (VENT-R) . Pro
ovladani VENT vyp., VENT-LO VENT-R jsou definované tyto parametry:
. pti ptekro¢eni TTVD meze T631-G02 se pii vypnutém VENT zapne na VENT-LO.
Podminkou zapnuti jsou oteviené ZAL a VSIF. Tento parametr je nastaven na 28,0°C.
. pti podkroceni TTVD meze T631-G51 (musi byt zapnut VENT) se VENT vypne. Tento
parametr je nastaven na 23,0°C.
o pii podkro¢eni TVENK meze T610-G51 se zapne zpétny chod VENT-R (musi byt
oteviena ZAL). Tento parametr je nastaven na -33,0°C. P¥i piekro¢eni TVENK meze

T610-G02 se vypne zpétny chod VENT-R. Tento parametr je nastaven na -31,0°C

Pii nevalidité vSech tii ¢idel méfeni teploty TTVD - teploty na vstupu na blok, je tento
stav zobrazovan na OP, ventiltor i1 ostatni pohony zlistdvaji v ptivodnim stavu. Pfi poruse ¢idel
méfent teplot loZisek nebo vibraci dojde k odstaveni ventilatoru. RS VV neumoziiuje ovladani

VENT ve vysokych otackach.

Blokovani ovladani VENT z RS VV:

. porucha snimace teploty vody na vstupu na blok (TTVD)

o udalosti blokujici ovladani ZAL (viz algoritmus fizeni Zaluzif)

. porucha VENT piekroceni meznich hodnot teplot vinuti, loZisek a vibraci VENT nebo
poruchy téchto Cidel (vypnou VENT)

. mistni ovladani VENT (deblok)

. ovladani VENT z BD, ND [7]

7.2.3 Algoritmus Fizeni armatury na rozliv

VSIF se automaticky otevie v piipad¢ potieby pozadavku na zapnuti VENT od fidiciho systému

RS VV. Zavfe se od povelu na vypnuti VENT.
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Blokovéni ovladani VSIF z RS VV:
e porucha VSIF (bin. signal z elektra 1VV.11.1-H53 Armatura na rozliv porucha)
e mistni ovladani VSIF (deblok)
e ovladani VSIF z BD, ND [7]

7.3 Algoritmus ¥izeni VV z RS VV v Normalnim provozu HVB

Ovladani nadiazenymi povely piedstavuje ptsobeni ovladacich signalt — klica z BD/ND
nebo ovladaci signal z RSBS.

Tyto nadiazené ovladaci signaly (bezp. kat. B a A) maji vzdy ptfednost pied signdly
generovanymi algoritmem fidiciho systému VV (bezp.kat. C). Piisobeni téchto signéalti zpisobi
vzdy v algoritmech ovladani RS VV ,,odpojeni* ovladani pohont, sytém RS VV tedy v tomto

stavu nevydava zadné povely.

Signaly z BD/ND

Signaly z BD/ND od ovladacich kli¢i jsou impulzni, pro BD jsou pro kazdy pohon
separatni povely ZAP/VYP (OTV/ZAV) a pro VENT jsou povely pro LO i HI, pro ND jsou
pouze povely pro VENT pro LO a HI.

Po zaptsobeni povelu ZAP (OTV) prestava RS VV generovat povely pro piislugny
pohon, pro VYP (ZAV) musi operator tyto povely znovu zadat z BD/ND. Po tomto VYP (ZAV)
pohontl pfebira znovu RS VV automatické fizeni a pohony nastavi podle aktualnich podminek.
Pohony, na které nadfazené signaly neptisobi, zlistavaji nadale v automatickém fizeni systému
RS VV.

Po zapiisobeni povelu VYP(ZAV) a jeho vykonani (Elektro), pfebird znovu RS VV

automatické fizeni a pohony nastavi podle aktualnich podminek.

Signal z RSBS

Signal z RSBS na ZAP-HI(OTV) je trvaly po celou dobu prekroéeni teploty Trvp.
Po zaptisobeni povelu piestava RS VV generovat povely na viechny pohony. Po odeznéni
tohoto signalu pfebira znovu RS VV automatické Fizeni a pohony nastavi podle aktualnich
podminek.

Pusobeni vsech nadfazenych signalt je graficky zobrazovano na panelu OP.[7]
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7.4 Mistni ovladani z rozvadé&e RS VV

Mistni ovladani KJT z rozvadéée RS V'V se piedpoklada predevsim pro servisni a kontrolni
Ggely a provadi se z grafického operatorského panelu (OP) umisténého na dvefich skiing RS
VV.

Z OP na skiini RS VV je mozné provadst tyto operace:
. sledovat stav vSech armatur na KJT na piehledové obrazovce
o sledovat hodnoty vSech méteni
o po ptepnuti do Ru¢niho rezimu z OP lze ovladat jednotlivé akéni Cleny se zachovanim

vSech technologickych blokaci

Ruéni rezim z OP umoziiuje zapinat ZAL, VSIF a VENT na pokyn obsluhy z OP. Pii
tomto rezimu ovladani jsou zachovany vesker¢ technologické blokace, jako je napft.:
o oteviené ZAL jako podminka pro zapnuti VENT do VENT-LO
o vypnuty VENT jako podminka pro zavieni ZAL
. casové prodlevy mezi zapnutim VENT-LO a vypnutim VENT, mezi zapnutim VENT-
LO a VENT-R

Ovladani operatorského panelu bude zabezpeceno z hlediska nezddouciho nebo
nepovolaného zasahu systémem uZivatelskych uctll. Jsou navrZzeny tyto trovné uZivatelskych
ucth:

o Obsluha — pod touto Grovni je mozné nastavit Ruéni rezim z OP a ovladat akéni ¢leny

KJT. Dale tato urovent bude umoziiovat potvrzovat poruchové stavy zatizeni a dale

listovat v seznamu poveld, alarmu a hlaseni.

. IT — tato uroven slouzi pouze pro spravu systému OP a uzivatelskych ucta.

ProhliZeni stavu KJT na ptehledové obrazovce a zobrazeni seznamu aktualnich poruch

nebude vyzadovat Zadné opravnéni. [7]
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8 Tvorba software RS

Pro realizaci software RS KJT, kategorie ,,C* (fidici systém — koncovy jima¢ tepla,
systém kategorie ,,C*), jsou pouzity programové a technické prostiedky procesni urovné
systému ZAT - Plant Suite MP. Jako fidici systém je nasazen systém ZAT-DV a pro jeho
programovani slouzi integrované vyvojové prostiedi Pertinax2007.

Navrh aplika¢cniho SW KJT bude proveden v integrovaném prostiedi Pertinax2007 na
hostitelském PC, pracujicim pod operacnim syst¢tmem WINDOWS 7. Pertinax2007 je
komplexni aplikace, ktera patii mezi zakladni SW prostfedky pro fidici desky souboru ZAT-
Plant Suite MP. Pertinax2007 v plné §ifi zahrnuje funkce pro procesni Uroven fizeni, to
znamena, Ze obsahuje systémovy, projekéni, servisni a diagnosticky SW pro procesni stanice.
Tento vyvojovy systém zahrnuje uZzivatelské nastroje pro fizeni projektu, programovéni,
parametrizaci a ¢asovani uloh, konfiguraci ovladaci fidicich jednotek, pteklad, nahravéani a
spousténi fidicich moduld, ladéni algoritmil za behu systému a dalsi.

Béh tidicich algoritmi zajistuje systémovy runtime modul Pertinax2007, jehoz zdklad
tvoii operacni systém realn¢ho casu Linux a systémovy SW, obsahujici ovladace zatizeni
ZAT - Plant Suite MP. Aplika¢ni SW (fidici algoritmy) je realizovan uzivatelskymi ulohami.
Integrované vyvojové prostiedi Pertinax2007 umoznuje kompletni specifikaci projektu, od
konfigurace systému pies tvorbu aplikaéniho SW, ptenos aplikace na cilovou jednotku (PLC)

az po diagnostiku a Gdrzbu bézici stanice. [10]

Terminologie:
UZivatelska uloha (aplika¢ni SW)

Uzivatelska uloha provadi pozadované operace nad fizenou technologii jako je sbér dat,
vypocty, sekvencni fizeni, piijem povell od vzdaleného uzivatele, atd. Tato tloha je vytvorena
v grafické formé pfimo uzivatelem v rezimu Editor v integrovaném prostiedi Pertinax2007.
Uzivatelska tloha je tvofena vstupnimi a vystupnimi signaly (mohou byt binarni a/nebo
analogové¢), které jsou propojeny algoritmem, jenz je tvofen funkEnimi bloky, vzajemné
pospojovanymi. Vstup a vystup na spoji musi byt vzdy stejného typu. Projektant ma pfi tvorbé

aplika¢niho SW k dispozici knihovny funkénich bloki. [11]
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8.1 Aplika¢ni SW

Samotna tvorba aplikacniho softwaru probiha v integrovaném prostiedi (IDE)
Pertinax2007. Uzivatel vytvari software pomoci pfedem definovanych grafickych objektt. Mezi
zakladni objekty patii funkcni bloky a porty. Bloky pfedstavuji funkce zddaného algoritmu.
Pertinax2007 nabizi sady knihoven funk¢nich bloki s predem definovanymi funkcemi. Porty
predstavuji rozhrani algoritmu (vstupy a vystupy). Tyto signély jsou definovany pies ovladace
danych zatizeni. Konkrétni vlastnosti se nastavuji v konfiguratorech jednotlivych ovladact. Bloky
a porty se spolu propojuji, ¢imz se vytvaii zadany algoritmus. Vysledny uzivatelsky software je

pomoci pieklada¢e (kompilatoru) pfeveden z grafiky na binarni soubor *.Bup. [10]

8.1.1 Standardni programovy cyklus

Kazdy cyklus zacina ¢tenim vstupti do algoritmu, potom nésleduje zpracovani algoritmu (zavola

se hlavni vypocetni funkce funkéniho bloku) a na zavér se zapisi vystupy algoritmu.

Cteni vstupt Zpracovani Zapis na | Komunikace, diagnostika

algoritmu vystupy

v

P
<«

Obr. 8.1 Programovy cyklus [10]

Délka programového cyklu se zadava v integrovaném prostfedi v milisekundach.
VSechny Casové parametry funkénich blokli musi byt celo¢iselnym nasobkem zadaného
programového cyklu. To se hlida pfi prekladu ulohy. Nejkrat$i casovy parametr je roven

programovému cyklu. [10]

8.1.2 Hardwarova rozhrani

Hardwarové rozhrani, tj. specifikace jednotlivych druht (I/O) a typt signalt (binarni,
analogové) vcéetné jejich rozsaht elektrickych a fyzikalnich potiebnych pro konfiguraci
vstupnich a vystupnich ovlada¢li a definici vstupii a vystupi procesni stanice je uvedena

Vv piiloZeném databazovém souboru.
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Obr. 8.2 Osazeni 19° vany kartami RS

A. Zapis I/O
Obecny zépis: Smér.DV.Typ.Deska.Subindex
Tab. 8.1 Tabulka definujici moznosti pro tvorbu HW I/O signali [9]

. vstup |
Smer ]
vystup @)
Jméno pro desky ZAT-DV DV
binarni hodnota B
T 16 bitd se znaménkem (-32768 .. +32767) :
P redlné &slo dle IEEE 754 (32 bit, 1.2E-38 .. o
3.4E+38)
Deska adresa desky ve vané 0.21
. pro data I/O desek - ¢islo kanalu 1...32
Subindex 3
pro DVCSM: vzdy 1

Pouzité jsou nasledujici desky:

e DV457A - analogova, 16 vstupt (0-20/5 mA) + 2 vystupy (0-24 mA)

e DV652 - binarni, 32 vstupt
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e DV851 - bindrni, 32 vystupt (spinaci kontakt)
e DVCSM2 - centrélni servisni modul

Zapis pro jednotlivé desky:

Tab. 8.2 Moznosti zapisu pro jednotlivé desky RS [9]

DV457 I.DV.1.<0-254>.<1-16> vstupy --> 25/6,25 mA ~ 32767 v algoritmu
0.DV.W.<0-254>.<1-2> vystupy --> 65535 v algoritmu ~ 24 mA
.DV.B.<0-254>.<1-2> kontrola vystupni smycky

DV652 I.DV.B.<0-254>.<1-32> vstupy
I.DV.<U|W|Q>.<0-254>.<1-4|1-2|1>|vstupy ¢tené numericky (8-, 16-, 32-bit hodnota)

DV851 <0O|I1>.DV.B.<0-254>.<1-32> vystupy, kontrola proudu vystupni civkou
0.DV.<U|W|Q>.<0-254>.<1-4|1-  |vystupy ovl. numericky (8-, 16-, 32-bit hodnota)
2|11>

DVCSM2 (I.DV.W.<0-254>.1 stavovy registr servisniho modulu

B. Konfigurator
Konfigurace DV457
Deska ma 16 vstupt a vystupy podle HW verze (DV457 a DV457B ma 2 vystupy,

DV457A nema zadny vystup). Uzivatel definuje, zda rozsah vstupu je 0-20 nebo 0-5 mA.
Vychozi je rozsah 0-20 mA pro vSechny vstupy 1-16. Doba ptevodu A/D (pro vSech 16 kanalt)
je 165 ms.

Konfigurace DV652

Deska ma 32 vstuptl, které se ¢tou binarné. U vstupll ¢tenych binarné Ize nastavit

archivaci dat s rozlisenim 10 ms (tato vlastnost archivace zde nevyzita).

Konfigurace DV851

Deska ma 32 vystupt typu spinaci kontakt, které se ovladaji binarn¢. Deska nema
konfiguraci.
Konfigurace DVCSM2

Pro konfiguraci se pouziva objekt DVCSM1/2.

- arbitr sbérnice VME

- generator systémovych hodin sbérnice VME (signal SYSCLK)
- systémovy Watchdog
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Konfigurace DV &J
Jednotka:
=il

- adresal typ DVCSM "

- § =dresa 7 typ DvasT FLL
- adresa 1l typ DWES2
- adresall typ DWES2
e adresald typ DWERT

Ll

0K Zrugit

Obr. 8.3 Konfigurace DV

8.1.3 Ovladaé¢ PerNet Driver

Ovlada¢ slouzi pro konfiguraci komunikac¢niho protokolu PerNet, tj. pro vzajemnou
komunikaci v§ech PLC bezp.kat. C systému KJT.

Ovladac je pouzit v redundantnim systému a pti vytvaieni redundantni komunikacéni sité
PerNet lze spolecné propojovat vZdy jen stanice typu Nature Master* do jedné sité (PerNet

Master) a Nature Slave** do druhé sité (PerNet Slave).

A. Zapis I/O
Obecnv zapis: Smér.PN.Typ.Index.Subindex

Tab. 8.3 Tabulka definujici moznosti pro tvorbu SW komunikovanych I/O signalt [9]

. vstup |
Smer ]
vystup @)
Jméno pro PerNet PN
binarni hodnota B
realné Cislo dle IEEE 754 (32 bitt, 1.2E-38 .. R
Typ 3.4E+38)
zabezpeCena binarni hodnota (Safe_Bit, 4 bity) BS®
zabezpedené realné Cislo (Safe Real, Sbyte) RS®
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Index ¢islo struktury 0..65535
0 .. Max
Subindex |pozice ve struktufe pro typ B, R, BS, RS viz rovnice
@

(1) Zabezpetené typy jsou ureny pro prenos platnosti signalu a jsou definovany nasledovné:
Hodnota typu RS (Real_Safe) - 5 byte (4 byte realné Cislo, 1 byte Platnost)

Hodnota typu BS (Bit_Safe) - 4 bity (1 bit binarni hodnota, 3 bity redukovana Platnost).
Podrobnosti viz Ptiloha K - Platnosti dat.

@ Rovnice:  Max = subindex B/8 + subindex U + subindex | * 2 + subindex W * 2 + subindex
Q * 4 +subindex R * 4 + subindex BS/2 + subindex RS * 5 = 1436

pii¢emz kazda struktura ma svoji vlastni rovnici, kterou musi spliiovat [9]

B. Konfigurator

PerNet ptedstavuje moderni komunikaci na bazi Ethernetu s vysokou pienosovou
kapacitou. Komunikace je organizovana modelem klient - server. Kazda stanice v siti je
vzhledem K jiné stanici KLIENT nebo SERVER. KLIENT posila stanici SERVER zadost o jeji
data. Do urcité doby musi SERVER odpovédét svymi daty. V opaéném piipadé KLIENT svoji
zadost opakuje. KLIENT také miiZe poslat stanici SERVER svoje data a ocekava potvrzeni o
isp&sném piijeti dat. Ridici deska je vzhledem k operatorské stanici (InTouch) vzdy SERVER.

[9]
Definice datové struktury

Hlavicka struktury

Po ptidéni struktury (jakymkoliv zptisobem) se otevie dialog hlavicky struktury. Dialog

pro vstupni a vystupni strukturu se trochu lisi. Stejny dialog se otevie i pii ptikazu Zmenit.

Struktura | &3 |
Cislo struktuny Mastaweni klienta,
45115

[ Pougit
Port IP adresa
|CPU port - |

-

Ferioda [rms]

500
[ Intel formét
0K ‘ Stoma ‘

Obr. 8.4 Konfigurator PN - hlavic¢ka vstupni a vystupni struktury
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V hlaviéce vstupni i vystupni struktury vzdy vyplnit ¢islo struktury (rozsah 0..65535) -
pouzije se v zapisu I/O jako Index. U obou typu struktur dale vybrat Port, kterému je struktura
ptifazena (CPU).

Pole Intel format je k dispozici pro vstupni i vystupni strukturu a slouZi pro komunikaci
S jinymi systémy, které pracuji ve formatu Intel. Vicebytové typy (I, W, Q, R, RS) jsou
Vv systému Pertinax zpracovany ve formatu Motorola. Po zaskrtnuti tohoto pole je u vSech
vicebytovych typl ve struktuie provedena konverze Intel/Motorola (vstupni struktura) nebo
naopak (vystupni struktura) — zde nepouzito. [9]

Pokud je definovéana vstupni struktura z jiné fidici desky, deska vystupuje ve spojeni
jako KLIENT a je tfeba kliknout na Pouzit v Nastaveni klienta. Uvolni se dal$i polozky:

IP adresa - zadat IP adresu protéj$i stanice, pfiCemz konkrétni 0daj je tfeba piecist
Vv konfiguracnim souboru protéjsi fidici desky.

Perioda (v milisekundach) - perioda c¢teni struktury z protéjsi stanice. Vychozi
nastavend hodnota je 500ms, minimalni pfipustna hodnota 20ms. Smysl maji pouze hodnoty,
které jsou nasobkem periody Managera (50ms). [9]

Po vyplnéni hlavicky struktury je na plose konfiguratoru znazornén objekt struktury se

svym indexem.

Slozeni struktury

Nyni je tfeba definovat slozeni struktury. To znamena zadat, které typy dat (B, U, I, W,
Q, R, BS, RS) struktura obsahuje a jakou délku (coz je hodnota subindexu v zapisu I/O) a potadi
maji pole jednotlivych typl v dané struktufe. Kliknout na objekt struktury. Objekt se podbarvi.

Opét existuji tii zptisoby zadani typu (viz definice datové struktury).

Pti zadéni typu se otevie nésledujici okno:

Typ Iﬁ

Twp Focet subindexd
BIT_STRING_SAFE 400

Obr. 8.5 Konfigurator PN - hlavi¢ka typu
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V okénku Typ jsou jednotlivé typy oznaceny takto:

B - BIT_STRING

R - REAL

BS - BIT_STRING_SAFE
RS - REAL_SAFE

Vybrat ptislusny typ a zadat Pocet subindexii.

C. SW specifikace
Pouzity systémovy SW:

Drv_Pn_Spf - vlastni ovladac

Konfigurace PN ﬁ
Struktuny Hw konfigurace
-] PN CRU Konfiguronat
=-[i] Wstup
L 45115 DW711

) BIT_STRING_SAFE [400]
REAL_SAFE [100] Primis

B 48110

LN

[@] BIT_STRING_SAFE [10] BEO00T ki1
E@ Whstup
-3 48115 UCO005A1

3 BIT_STRING_SAFE [300]
REAL_SAFE [50]
~.[E] UNSIGNEDS [10]

Redundance
™ Simulace
Fosun IP adresy Slave
1285

| | | Ok Storno

Obr. 8.6 Konfigurator PN — finalni struktura

8.1.4 Diagnosticky kanal

Diagnosticka linka slouzi pro syst¢émovou komunikaci se servisnim pocitaCem
vyvojového prostiedi Pertinax2007 (IS). Diagnostiku zajist'uje komunikacni server KoS, ktery
je soucasti systémového SW Pertinax2007.

Pro prvotni nahravani aplika¢niho a systémového SW je konfigurovan jako standardni

sériova linka (adresa stanice=S), fizend ovladacem DrvRS232.dll ptes sériovy port COM1.
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Konfigurace zatizeni COM1 :

e pienosova rychlost 115200 bit/s,

e sud4 parita,

e § data bitd

e 1 stop bit

e tolerovana prodleva pii komunikaci 2s.

Pro dalsi béznou komunikaci inzenyrské stanice s vyvojovym prostfedim je komunika¢ni
linka konfigurovana jako typ Pernet fizen4 ovladacem DrvPN.dIl.

V Projektu prostfedi Pertinax2007 je zvoleno ,,Pfepinani diagnostickych kanalt®, které
slouzi k jednoduchému piepnuti komunikaéni linky mezi inZenyrskou stanici a PLC na

procesor ve stavu Master nebo Slave.

Dieg 1 | Disg? | Diag1 Disg?
MNastawveni diagnostického kanélu: MNastaveni diagnostického kanalu:
Adresa stanice: Adresa stanice:
F<10.27.23511> |P<‘I 0.27.235.139>
Sestavit adresu Ffidat do historie Sestavit adresu Ffidat do histarie
Ovlada: |DrPh.di - Ovlada |DrPN di ~|
Zafizeni: |1D.2?.235.5 (Realtek RTLB1EQ,’81'j Zafizeni: |1D.2?.235.133 (Realtek P\TLB169,-'EJ

Prodieva[s:|5 5 Prodleva[s]: |5 3
[Wastanit Mastait

Obr. 8.7 Konfigurace diagnostického kanalu
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8.1.5 Konfigurace SNTP

Pozadované nastaveni IP adres NTP serveru pro RS VV je provedeno nasledovné:

Konfigurace SNTP

X

P ez 10.27 235
Mzl 256256 2550

Whrchozi brana

™ Pouzit 1000

MNTF server

IF adresa; |10.27 .235.4

Zalozni NTP server
r

IP address:|0 0.0 .0

Casové pasmo: uTe

QK

Redundance - konfigurace SLAVE

|7 P adresa: 10.27 235134
Maska: 255.265.255.0

Whrchozi brana:

™ Poufit 1000

MNTF senver

IF adresa; |10 .27 235132

Zaloini NTF senver
M

IPadresa; (0.0 .0.0

Synchronizace V711
Petioda; 10 w|zec - [ Pouit

- 0
Timeout 5 v|sec - Adresa:

: T1
I~ Maximéini karekee: |1 sec i)
N P 10ms - Adresa sy AZ4ihex): B7000000
Foiadovana pfesnost:

-

‘ Cancel ‘

Obr. 8.8 Konfigurace SNTP

Nastaveni synchronizace SNTP v PLC:

e Perioda: 10 s

e Timeout:5s

e Maximalni korekce: NE

e Pozadovana piesnost: 10 ms

e Casové pasmo: UTC
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ES spravee projektu - [C:A\PersomZCU\Diplomka FINALVSW PERTINAX\FINAL ... (5| o[ e S

=HEERMB

Projekt  Sluzby Zobrazeni

‘2 KIT.DIPLAWI-12
= DIPL-AAT
] ABW WD

] Asw 102
=-6a [

--fa] Diag.

-1 Start

B O

-[EE PN

-[EE SNTF
B 1P

-{EE MOD

Pridat ovladaé

2

alogka HYW konfigurace

Obr. 8.9 Skladba konfiguraci ve spravci projektu

8.1.6 Uzivatelska rozhrani

UZivatelskym rozhranim je mysleno rozhrani HMI — obrazovky OP. Na uZivatelsky SW

procesorovych stanic nejsou kladeny zadné zvlastni pozadavky v souvislosti s tvorbou

aplikac¢nich funkci a obrazovek OP (nestandardni datové formaty ¢i ovladace apod.). Jednotlivé

prvky obsazené v OP jsou tvofeny s ohledem na typy dat komunikovanych ze stanic ZAT-DV.

Barevné konvence a zasady pro zobrazovani dat jsou popsany v nasledujici kapitole.

8.1.7 Prehled omezeni

Metoda programovani vychazi z doporu¢eni normy CSN EN 61131-3.

Z pohledu pozadavkl legislativy, pozadavki dozornych organti, zddnd omezeni nejsou i

vzhledem Kk tomu, ze vyvojové prostiedi Pertinax2007 je konfigurovano a pouzivano vyhradné

pro programovani HW sytému ZAT-DV.
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Pro tvorbu aplika¢éniho SW a skladbu systémového SW pro RS VV kategorie ,,C*a ,,N“
plati nasledujici omezeni v pouziti funkci prostfedi Pertinax2007:

Omezeni je dano konfiguraci HW ve funkci ,,Spravce projektu* jsou definovany stanice
typu DV300X. [10]

Omezeni systémového SW:
Pro tyto stanice jsou pouzity nasledujici ovladace:

e ovladac diagnostiky stanic ,,drvPN.dII*

e typ ovladace komunikace ,, PN

e typ ovladace Casové synchronizace ,,SNTP*
e typ ovladace I/O desek ,,DV*

Omezeni uzivatelského SW je specifikovano Startovacim souborem (Start):

e perioda operacniho cyklu

e pouzit¢ knihovny funkénich bloki — neomezeno (dle potfeby implementacniho

algoritmu)
e pouzita redundance VME

e oznaleni verze a revize aplikaéniho SW

8.2 Popis pouZitych funkénich blokii v RS VV

Pouzité funkéni bloky (FB) jsou standardni soucasti programového prostiedi Pertinax2007,
jejich funkce jsou detailn€ popsany v Katalogu funk¢nich blokt (soucast prostiedi).
Pro tvorbu aplika¢nitho SW stanic fidiciho systému KJT jsou pouzity nasledujici sady
funk¢énich blokt integrovaného vyvojového prostiedi Pertinax2007 ve verzi 4.11 :
BIKArc — sada archivnich bloku
BIKBInB — Zakladni sada binarnich bloka
BIKBInE — Rozsifena sada binarnich bloka
BIKNumA - Doplikova sada numerickych blokt
BIKNumB - Zakladni sada numerickych bloki
BIKNumE - Rozsitena sada numerickych blokt

BlkSpec — Sada bloki pro specialni funkce

56



Navrh ASW chladici ventildatorové véze RS ZAT-Plant Suite MP pro JE Vladimir Masa 2017

Pro tvorbu aplikacniho SW jsou pouzity nasledujici ovladace:
Drv_DV — ovladac pro zépis a ¢teni I/O desek ZAT-DV
Drv_PN — ovlada¢ pro komunikaci Pernet

Drv_SNTP — ovladac pro ¢asovou synchronizaci

V programu PLC jsou pouzity kromé zékladnich blokli pro zpracovani binarnich
logickych operaci (soucin, soucet, RS pamét’, ¢asové bloky atd.) také specialni bloky pro

vyhodnoceni a parametrizaci analogovych vstupti a bloky pro ovladani pohonti a armatur.
Funkéni blok ,,ZASX*

ZASH
ral S =1

T

sl Jrg [
=
=
-

m
L 4

(= Jugfa- it
&=

Obr. 8.10 Graficky symbol funkéniho bloku ZASX [8]

Ptevod digitalizovaného analogového signalu do inzenyrskych jednotek je realizovan
v uzivatelském SW funkénim blokem ,,ZASX*“. Funkéni blok kontroluje platnost hodnot
V definovaném rozsahu, filtruje a ptrevadi hodnoty do inZenyrskych jednotek dle zadaného

rozsahu. Nastaveni spole¢nych parametrii funk¢énich bloki je provedeno dle parametri nize a
dle [8]:

e NB=10

e NC=0

e NR=0

e PRATE=0

e VMIN — dolni rozsah pfevedené veli¢iny (dle typu snimace)
e VMAX — horni rozsah ptevedené veliCiny (dle typu snimace)

e K_IN, Q_IN — nastaveno dle Uzivatelské prirucky MA_ 07021

e NV=1
e FILTR=H
e IM=H
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[Ba51ieTE

T - VENKOY

Obr. 8.11 Zpracovani analogového signalu

Funk¢ni blok ,,POHON*

PoOHOD_BE
POHOM . 7
1=
1217
1 =23
et ifE
a1
21 vzt
[ =)
2 1E
25
=] =1
2E Fl=
%HQ =22
s 7fEs
%EQ =<
2z Hied
A2 H2ES
ali55
322
FIES
TIES
Uy 22
nzf2t
*7

Obr. 8.12 Graficky symbol funkéniho bloku POHOD B [8]

LTEIP (110 [@45i0TE1E ]
O IF.FR. 1] B4510TELD |

Timto FB jsou fizeny akéni €leny typu ventil a ventilator, jsou vyhodnocovany koncové

polohy — otevieno nebo zavieno, resp. vypnuto nebo zapnuto, jsou nastaveny specifické

vlastnosti pro specifické pouZiti pro ZAL, SIF a VENT.

Fyzické vstupy od ventilu

ventil otevien
ventil zavien
porucha

ovladani z BD/ND

mistni ovladani

Fyzické vystupy na ventil

o povel na otevieni
. povel na zavieni
Stavy ventilu
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Zavieno — ventil je v koncové poloze zavieno.

Otevird — je nastaven povel na otevieni ventilu a ventil zatim nedojel do koncové polohy
otevieno.

Zavira — je nastaven povel na zavieni ventilu a ventil zatim nedojel do koncové polohy
zavieno.

Otevieno — ventil je v koncové poloze otevieno.

Porucha (armatury, vyvodu) — u ventilu je aktivni néktera z poruch

mistniho ovladani — signalizace

Poruchy ventilu

Porucha koncovych spinacii — porucha je vyhodnocena okamzité po sou¢asném sepnuti

fyzickych vstupt obou koncovych poloh.

Ventil nedojel do polohy zavieno — porucha je vyhodnocena pokud do urcité doby po

sepnuti vystupu na zavieni nedojde k sepnuti fyzického vstupu od koncové polohy zavieno.
Doba pro vyhodnoceni je ddna hodnotou parametrem.

Ventil nedojel do polohy otevieno — porucha je vyhodnocena pokud do uréité doby po

sepnuti vystupu na otevieni nedojde k sepnuti fyzického vstupu od koncové polohy otevieno.
Doba pro vyhodnoceni je ddna hodnotou parametrem.
Soucasné se s kazdou poruchou zobrazi chybové hlaSeni se slovnim popisem a ptislusny

ventil se podbarvi.

Tento FB fidi také akéni Elen ventilator, ktery mliZze nabyvat stavii — nebézi, bézi vpied

v v

450t/min a bézi vzad.

Fyzické vstupy od ventilatoru

o chod (Lo, Hi, R)

o porucha

. mistni ovladani

. ovladani z BD/ND

Fyzické vystupy na ventilator

o povel na zapnuti ventilatoru vpied nizké otacky
. povel na zapnuti ventilatoru vzad nizké otacky
o povel na vypnuti
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Stavy ventilatoru
STOP — ventilator je v klidu, neni nastaven povel na jeho zapnuti
Chod — ventilatoru piechazi do chodu okamzité po uplynuti ¢asu rozjezdu.

Chod z mistniho ovladani — signalizace spusténi ventilatoru z mistniho ovladani

Porucha — u ventilatoru je aktivni néktera z poruch (neni povoleno jeho ovladani).

Poruchy ventilatoru

e Porucha

Vyboceni z teploty vinuti, loZisek a hodnota vibraci nad horni havarijni mez (HH) vypina

VENT. Havarijni meze od teplot jsou soucdsti blokacnich podminek chodu ventilatoru.

©. 45, 1. . [10=5 K [LiLll.
©.49.1.111.1-H2.5 101l K [L111

R o v o o

N RN
DDy ...

Obr. 8.13 Logika ovladani armatury rozlivu

9 Tvorba vizualizace operatorského panelu

Do dveii skfiné RS VV je zvolen operatorsky panel od firmy Weintek s oznagenim
MT8100iE 10 ", TFT LCD" 800x480. K tomuto panelu nalezi program EasyBuilder Pro
(Weintek Lab., Inc). Aplikace je tvotena ve verzi 4.10.01.
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9.1 Koncepce vizualice na OP

OP slouzi pro ovladani zafizeni, sledovani stavu a diagnostiku. Vizualizace je spusténa na
OP, ktery si vyménuje data s PLC po sériové lince RS485 protokolem Modbus RTU. Vlastni
fidici algoritmus je obsazen v programu PLC a vizualizace pouze monitoruje stav technologie
a umoznuje jeji ovladani.
Na OP jsou uzivatelsky definovany tyto obrazovky:
e piehledova obrazovka KJT
e servisni obrazovky, ze kterych lze vyvolat jednotlivé obrazovky pro servisni
ovladani
Dale OP obsahuje systémové obrazovky, jakou jsou obrazovky pro zobrazeni
historizovanych dat, aktudlnich alarmt, zasahi obsluhy, ptihlaSovacich a odhlasovacich
dialogt atd.
Jednotlivé obrazovky jsou v kapitole Ptilohy — Obrazovky OP

9.2 Pfihlaseni uzivatele

Ovladani technologie a zadavani vSech parametrii je zabezpeceno pomoci uzivatelskych
uctl. Kazda osoba, kterd bude systém ovladat, musi mit vytvofeny uzivatelsky ucet a ptidélenu
povolenou uroven ovladani. Dialog pro piihlaSeni/odhlédSeni uZzivatele do/ze systému se
vyvolava pfislusSnym tlac¢itkem na dolni tlacitkové liste. Informace o piihlaSeni/odhlaseni
uzivatele ze systému je zobrazena v dolni liSt€ a je zapsdna v archivu udalosti. UZivatelské
jméno v systému je ve formatu ,,Operator* nebo ,,Administrator. Pokud neni nikdo ptihlasen,

je zobrazen stav uvedeny na Obr. 9.1.

Pfihlgsen: B

Obr. 9.1 Stav: uzivatel nepfihlasen
K odhlaseni ptihlaSeného uZivatel dojde automaticky po 5 min nepouzivani (doteku)

panelu.

9.3 Zakladni symboly vizualizace

V technologickych oknech jsou vyobrazeny jednotlivé technologické celky pomoci
grafickych symbolli. VSechny stejné prvky maji stejné grafické vyjadieni pro snazsi a

prehledngjsi ovladani technologie.
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Obecné plati, ze kazdy vyobrazeny aktivni prvek (namétfena hodnota, zobrazeni armatury
atd.) mé své technologické oznaceni odpovidajici projektové dokumentaci. U armatur dale
plati, ze pokud je tuto armaturu mozné piimo ovladat z OP Vv ru¢nim reZimu, objevi se na misté
oznaceni ovladaci tlacitko.

Grafickée aktivni prvky na OP méni probarveni podle svého aktualniho stavu. Pouzité barvy
odpovidaji zvyklosti na EDU. Podklad obrazovek je ¢erny. Pro zobrazeni bindrniho stavu plati:
. provoz/otevieno — zelena

. odstaveno/zavieno — bila

Pro zobrazeni analogové hodnoty jsou tyto pravidla:
o hodnota O. K. — zelena
o hodnota pod kteroukoli dolni/horni rezimovou mezi — Cervena

o hodnota nevérohodné — Zlutd, Zluty otaznik
Voda prochézejici KIT mé barvu tmavé zelenou.

Tab. 9.1 Signalizace stavii ventilatoru

Signalizace stavu VENT

ventilator Vypnut (bild)

ventilator je Zapnut (zelend) vpted nizké otacky — VENT-LO

ventilator je Zapnut vpied vysoké otacky — VENT-HI

ventilator je Zapnut vzad (nizké otacky) — VENT-R

ventilator je v Poruse

ventilator nenajel do stanovené doby

SDHBHIO
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ventilator mé stav Zapnuto i Vypnuto soucasné

Tab. 9.2 Signalizace stavu Zaluzii

Signalizace stavu ZAL

zaluzie Zavieny

zaluzie Otevieny

zaluzie jsou v mezipoloze

zaluzie jsou v Poruse

SO SN ———

zaluzie Otevira

zaluzie Zavira

zaluzie neoteviela do stanovené doby

zaluzie ma stav Otevieno 1 Zavieno soucasné

AN . way
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Tab. 9.3 Signalizace stava ventili

Signalizace stavu VSIF

ventil je Zavien

ventil je Otevien

ventil je v mezipoloze

ventil je v Poruse

ventil Otevira

ventil Zavira

ventil neoteviel do stanovené doby

ventil ma stav Otevieno 1 Zavieno soucasné

HENEOE[EE

Tab. 9.4 Signalizace stavii u zobrazovanych hodnot

Zobrazovani hodnot

aktualni hodnota méfené veliciny

:

- havarijni maximalni hodnota

provozni maximalni hodnota

CR RN ® | signalizace chyby méfeni (mimo rozsah, nevérohodna, simulovand)
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Tab. 9.5 Ostatni signalizace a tlacitka ve vizualizaci

Ostatni signalizace a tlacitka ve vizualizaci

| MENU l tlacitko pro zobrazeni ostatnich voleb

signalizace pfepnuti do mistniho ovladani (DEBLOK)

signalizace pti ovladani z BD (funkce dochlazovéni, u pohont)

signalizace pti ovladani z ND (funkce dochlazovani)

signalizace pii ovladani v rezimu dochlazovani (pfichod signélu tfidy
A do ELEKTRO)

signalizace pfepnuti do automatického rezimu ovladani

signalizace piepnuti do ru¢niho reZzimu ovladani

9.4 Rizeni procesu a rezim ovladani

Rezim ovladani urcuje, kdo dany prvek ovladad a zda jsou hlidany technologické vazby
ovladaného prvku. Rozlisujeme dvé trovné a to na ovladani z ELEKTRO mimo RS VV
(DEBLOK, z BD/ND nebo pi#i rezimu dochlazovéani) a na fizeni z RS VV. V rezimu ovladani

pies fidici systém rozliSujeme dalsi dva reZimy ovladani:

Tab. 9.6 ReZimy ovladani

Rezim Grafické Popis
vyjadireni

Automatickeé fizeni Ak¢eni €len je obsluhovan podle fidiciho algoritmu

(Automaticky rezim)

Ovladani akéniho ¢lenu obsluhou z OP tlacitkem
z vizualizace, fidici systém hlidd dodrzeni
technologickych vazeb a dle potieby ovladdani
blokuje.

Ruéné z OP

Aktudlni reZim ovladani z OP je signalizovan zobrazenim (ru¢ni ovladani) resp. skrytim

(automatické ovladani) tlacitka pro jeho ovladani.
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V automatickém rezimu se po odstranéni poruchy nebo piepnuti zpét do dalkového
ovladani akéni €len automaticky uvede do stavu, ktery je vysledkem algoritmu pro automaticky

rezim.

9.5 Prehledova obrazovka (TECHNOLOGIE)

Ptrehledova obrazovka zobrazuje stav technologie VV. Tato obrazovka se nastavuje jako
prvni z obrazovek OP. Je na ni zobrazen stav veskerych pfipojenych armatur a méfenych

veli¢in. Pro ostatni buiiky a bloky jsou obrazovky kédovany analogicky.

- r
E}. V1 -TVD1 ——Ventilator

0.0°C & Horni loZisko
0.49.1.01.1

Spodni loZisko

1VV.01.11.1 [_
B"ﬂ | \ Vibrace
TE16

Vinuti T<90°C

T611
Teplota kobky 0.0 °C
T613

Teplota ve skiini (4 0.0 °c

Ruéni ovladani \°
. o 00: 00:00
Piihigsen: B A Im 00. 00.0000

Obr. 9.2 Zakladni obrazovka OP pro VV1

Venkovni teplota

Ventilator

Zaluzie

Ventil rozlivu

Snimané analogové hodnoty ventilatoru

Ukazatel volby Automaticky rezim x Rué¢ni ovladani z OP
Teplota v kobce a ve skiini

Ukazatel ptihlaseni uzivatele

© ©o N o g b~ w D

Tlacitko na vyvolani obrazovky MENU pro dalsi volby
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9.6 Obrazovka MENU

VA L TVDH

Technologie
Nastaveni

Stavy

System

Prihlaseni

Obr. 9.3 Grafickd podoba MENU

Tato obrazovka slozi jen jako plocha pro tlacitka vyvolavajici dal$i obrazovky a obsahuje
volby:
1. Tlacitko pro vyvoléani obrazovky s piehledem Technologie
Tlacitko pro vyvolani obrazovky s pirehledem Nastaveni zakladnich parametri
Tlacitko pro vyvolani obrazovky se seznamem aktudlnich Stavli snimact

2
3
4. Tlacitko pro vyvolani obrazovky se seznamem aktualniho stavu Sytému
5. Tlagitko pro Prihlaseni

6

Tlacitko zpé&t pro ndvrat na technologickou obrazovku
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9.7 Obrazovka zakladnich parametri - PREHLED

Nastavené parametry

Teplota - zavieni Zaluzie
Teplota - otevieni zaluzie

Teplota - zapnuti ventilatoru L [ R

Teplota - vypnuti ventilatoru R

Max. teplota horniho loZiska
Max. teplota dolniho loZiska

| 0.0 °C|
| 0.0 _°C |
Teplota - zapnuti ventilatoru R | IR
| 0.0 _°C |
0.0 °C_
| 0.0 _°C |

Max. teplota vinuti 90.0
Max. vibrace ventilatoru

wap gorw . 00: 00 :00
Pfihid3en: Technologie m 00.00.0000

Obr. 9.4 Obrazovka zakladnich parametra

0.0 _°C
0.0_°C
0.0_°C
0.0_°C
0.0_°C
0.0_°C
0.0_°C

Tato obrazovka slouzi pro rychlou kontrolu nastavenych parametrii a je pouze
informativni. Nastavené parametry je mozno ménit on-line z Inzenyrské stanice v prostiedi

Pertinax2007 s potfebnymi piistupovymi pravy.
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9.8 Stavova obrazovka

Stavova obrazovka

Ventildtor Rozliv Zaluzie
1VV.11.1 1W02:l

Vypnuto/Zavieno | | |
Vypina fzavia || | 00:00:00 |
Zapina/Otevia | [ | |

Porucha | | [ |

Casovaprodieva | | | 00/ 00/0000

Automidggresim |||
Ovladnimistné Deblok | || VVois udalosti

7Y S E— — ve

T ———
VysokéotatkyzDs | | | | [Rev.polohaANO [ |
VysokéotatkyzND | | | | [Rev.polohaNe | |
NikéotathyzB) | | | |Powchesdienc
NikéotstkyzND | | Porucha izolatnihostaws ||
ik otiky-pobsh || | |
Vysokeotadky-Dobeh | | |
Zpetmychod-Dobeh | | |

1EV150.1 - Ztrita ovladaciho napéti

Piihigsen: @

Obr. 9.5 Stavova obrazovka
9.9 Obrazovka poruchové signalizace

PORUCHOVA SIGNALIZACE RS VV1

Vstupni analogova deska adr.7 O Ridi procesor 1 (vlevo)
Vstupni binarni deska adr.10 () Ridi procesor 2 (vpravo)
Vstupni binarni deska adr.11 O Zalozni procesor OK
Vystupni binarni deska adr.13

Porucha 1. zdroje DVPWRG - vlevo

Porucha 2. zdroje DVPWRG - vpravo

Por. napajeni 24V - 1. vétev

Por. napajeni 24V - 2. vétev
SYSFAIL

TEMP 2 = 51°C

TEMP 1 = 57°C

Porucha GPS 1

Porucha GPS 2

0/6/6. 66066060806

. - . 00: 00: 00
Prihldsen: @ TEChI‘IOlOIE Im 00. 00.0000

Obr. 9.6 Obrazovka poruchové signalizace
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9.10 Obrazovka vypisu udalosti

Radek Datum Pfichod  Odchod Kéd Nazev signalu

2710172017 vie LOG

N 01.00
gy . 00: 00:00
p— [rechmotogic [ veny [

Obr. 9.7 Obrazovka vypisu udalosti

9.11 Obrazovka prihlaseni

Stikni pro vybér uZivatele -> Administritor

[ ounesc

wap g ﬁ . Oz 00 =00
Prihlésen: Technologie 00, 00,0000

Obr. 9.6 Obrazovka ptihlaSeni
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10 Zavér

Ve své diplomové praci jsem se zabyval navrhem aplika¢niho software chladici
ventilatorové véze fidicim systémem ZAT-Plant Suite MP.

Cilem prace bylo navrhnout softwarové feSeni na doplnéni technickych prostredkli pro
odvod tepla ve ventilatorovych chladicich vézich, ktery vyplynul ze stress testli provedenych
na jaderné elektrarné Dukovany. Vytvofil jsem aplikacni software pro fizeni VV a vizualizaci
na dotykovém operatorském panelu umisténé¢ho na rozvadéci v jeji kobce.

V ivodni ¢asti prace jsem popsal dany projekt, jeho parametry a divody pro doplnéni
do chladiciho okruhu JE. V dalsi ¢asti jsem se zaméfil na dva zakladni provozni rezimy. Prvnim
je rezim dochlazovéni a druhym je rezim za normalniho provozu bloku.

V dalsi kapitole zaméfené na fizeni ventildtorové véze, nasleduje popis pouzité
platformy pro fizeni a popis softwarového feSeni fidicim systémem ZAT-Plant Suite MP,
znaceni méficich okruht, akénich ¢len a I/O signald. Na tuto kapitolu navazuji seznamy
signald pro fizeni a jejich parametrizace.

Vychézel jsem ze slovnich popist algoritmil fizeni, které jsem zpracoval na zakladé
zadavaci dokumentace. Témto algoritmiim je vénovéana samostatnd kapitola. Na tuto kapitolu
navazuje samotnd tvorba aplika¢niho software, kde jsou popsany zakladni kroky programovani,
tak nastaveni jednotlivych datovych struktur, hardwarové a komunikacéni konfigurace.

Posledni kapitola je vé€novana tvorbé vizualizace na operatorském panelu. Zde jsou
popsany jednotlivé stavy, ovladdani a jednotlivé pracovni obrazovky. Pro vizualizaci jsem si
vybral graficky editor EasyBuilderPro.

V ptilohéch lze nalézt databazi signalti a vykresy aplika¢niho software.

Tato praci muze poslouzit jako podklad pii zprovoziovani této technologie nejen na

jadernych elektrarnach ale 1 v primyslu, kde je vyuzivano vodniho chlazeni. Bezpecnost u

téchto zdrojii energii by méla byt na prvnim misté a toto feSeni aplikovano v co nejvétsim poctu.
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12 P¥ilohy

12.1 Vykresy aplika¢niho software

Priloha 1 : Aplikacni software (19 listl)

12.2 Databize signali RS
Piiloha 2.1 : Databaze signalti RS (5 listt)
Ptiloha 2.2 : Databaze signala OP (2 listy)
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Pfiloha 1 - Aplikacni software

Navrh ASW chladici ventilatorové véze

Viadimir Masa 2017

APLIKACNI SOFTWARE

Ventilatorova véz €.1 (TVD1)

Procesni stanice DIPL-VV1

Procesni stanice obsahuje tlohy:

NAZEV ULOHY: ASW_WV1_01

SEZNAM VYKRESU:

Nazev souboru

ASW_VV1_TITUL
ASW_VV1_SEZNAM
ASW_VV1_01_101
ASW_VV1_01_102
ASW_VV1_01_103
ASW_VV1_01_104
ASW_VV1_01_111
ASW_VV1_01_112
ASW_VV1_01_113
ASW_VV1_01_121
ASW_VV1_01_122
ASW_VV1_01_123
ASW_VV1_01_131
ASW_VV1_01_901

NAZEV ULOHY: ASW_WV1_02

SEZNAM VYKRESU:

Nazev souboru

ASW_VV1_02_101
ASW_VV1_02_102
ASW_VV1_02_103
ASW_VV1_02_104
ASW_VV1_02_105
ASW_VV1_02_111

ASW_VV1_01

ASW_VV1_02

Titulni list

Seznam vykresl

Bindrni vstupy

Binarni wystupy

Ovladaci klice

Poruchy elektro

Volby rezim

Meze teplot

Meze teplot

Logika oviadani ventilatoru
Logika oviadani armatury rozlivu
Logika oviadani pohonu Zaluzii
Analogové vstupy
Diagnostika sytému

HW vstupy na OP
Stavy na OP - binary
Stavy na OP - analogy
Stavy na OP - analogy
Stavy na OP - analogy
Povely z OP

Nazev projektu ZatCad: KJT.DIPL-VV1-12 zpr

Verze Pertinax: Pertinax2007 v4.11

Autor: Bc. Vladimir Masa 31.1.2017
Poradové Cisl
seznamu:

001
Rev. Popis zmény

3.5.17
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ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RGBS Lill.1-Hez [1227T VY. 11.1-He.2

I —rEiea [T.0v.B. 10. 21 1-<C.FN.ES.511c. 59 HHI-E [1EC.KEIDa
1EV150.1 - PUSOBENl ELEKTRICKYCH OCHRAN 1EV 1 PUSOBEN ELEKTRICKYCH OCHRAN
TV, 8. 1-F2 [T.0v.B. 10.22 $—<T.PH.ES e o AT ST Y i
ELEKTROPQOHON ZALUZlE‘] TVD1 - OTEVRENO Loz, 1-H2l1e3/M 11V, 02. 1-Ha
TV, 8. 1AL =] [I.DV.E.10.23 I orwee i IE!EI HEE e

" |ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO b Le2. I-HI1163/N [IVY. 02. I-H1
1O, B2, 1—MaL =] [I.0V.E. 10, =4 + TP o e IE!EI HEE T
ELEKTROPQOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTNE Loz, oMol [Iea M [1VV. 62, I-MS1

v ELeEireE [I.DV.E.18.25 + TP e IE!EI HEE o F - N
ELEKTROPQOHON ZALUZlE‘] TVD1 - PORUCHA Loz, 1-Hes [1a5/T IV, 02, I-HES
TV, 0. 1-F=. 2 =] [I.DV.E.10.26 - + TP o e IE!EI HEESE R
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS Loz, 1-Hee [1as g Iy, 62. 1-H2.2

N

1.7
TV LE1T [T.0%.E. le. =5 ire ot e IE!EI Iigg:égéé
L-MAX VODYVBAZENU VV1, TVD1
o
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oDV E. 15,1 [HKH [ 81,1 Lo—W]1

CO.PHN.BES. 45115, E5 [HMT [T GFE1

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1
-VYPNO

A D o
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1
- ZAPNO

O.CV.B.15.3 [HH [T 81,1 LO-WVE. &

CO.PN.BES. 45115, 57 [HMT [1W . GFES

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1
- ZAPNO

oDV E. 15,4 THKH [1AF 11, 1-WE
1*(O.PN.BS.48115.68|HMI [1WA . GFE4

ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRIT]

1. @e1 .1 oW1 [121-T [Le1.1 [O="1
1. el 1 T O—WVE 1 12l JJle1.1 [O-VE]
1. A1 1 LOWE. 2 121 Lel.1 Lo-VEE
1w, 11,12 1z T [L111.1-VE
1w, 11 1T [12=-T [L111.1-V]1
1V B2, 12 [125-J [Le=. 1-V=
1WA, B2, 1T [125-T1 [LE=. 1-\1

o.DV.BE.135.5 [HK [1As 11, 1=
C.PHN.BES. 45115, 55 [HMT [1WA . GFES

ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRIT

oDV B, 135. 6 [HK [ B2, 1-VE
1*(O.PN.BS.48115.7B|HMI [1\A . GFZE

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRIT

oDV B, 135. 7 [HK 1WA B2, 1=

C.PN.BES. 45115, 71 [HMT [1WA . GFET

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRIT
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komunikace z DRV01
Stavy ovladacich kliéa na panelu DTG01

A =@, 1 17 I———*{O.IP.B.llIIP 1. 21,1 Lo—ECZ A
TV, B1.1 [0 Eb= [OTGel [T.FN. B, 45116, 242 i 2 4 E (G1.1 660 [17i70 [1VY.01.1 [G-ED
Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky - et HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1| |
1WA, 1 Lo BDI [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 243 4%"7 TVD1 - NlZKE OTACKY - OVLADAN' Z BD
Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky - a !
B % i - 0. IF.E.O[IF [1v7.81.1 _HAi-Ece B
1. @1, 1 _HT _BDZE [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 244 é = 2 Lal.1_HI-ED [iZFi -0 [1VW.@1.1_HI-ED
| |Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky et HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1| |
1. @1, 1 _HT_BD1 [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 245 '_4%"7 TVD1 - WSOKE OTACKY - OVLADAN' Z BD
Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysokeé otacky ﬁi
c Mi= c
Stavy ovladacich kliéa na panelu DNG1 e e
26,22 S.198 = == = = —
1WA, 1 Lo MDE [CHS11 [T.PN.ES. 45115, 508 E.Eé = él LEl. 1 _Lo—ND 1210 [1WMW.81.1_LOo—MND
Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-nizké otacky - :é" HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1
1WA, 1 LD MO [CHE11 [T.PN.ES.45115. 281 il 3 1 w TVD1 - NlZKE OTACKY - OVLADAN' Z ND
o |Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky - % o
=@. 23 .26 O, IF.E.18 [IF [ @1l.1 _HI-NGZE
UV, B1. 1 AT _No= [CHGLL [T.FN. B, 45116, T08 — i 17 (@11 HAT—ND [121i70 [1VY.@1. 1 _HAT—ND
—— Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky _Aé" HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1——
BT T ST e o —FsT LMS1 : o TVD1 - VYSOKE OTACKY - OVLADANI Z ND
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - MISTNE_S
E 1. @1, 1 HT MO [CHS11 [T.PN.ES. 45115, 502 = E
Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysokeé otacky
Hlavni elekiromotor ventilatoru VV1-nizké otacky - 2.12 12.10 ze. 12
1WA, 1 Lo BDI [OCTSE1l [T.FMN.ES. 45115, 243 é&
F 1WA, 1 Lo—HE [i@i C [L@i.1 Lo—H= F
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1
NiZKE OTACKY - ZAPNUTO
1WA, 1—-H1 [1Ei- O [L@i.1-H1 [
1WA, 1 L o—HS? 121 (LA, 1 | O—| H97a\(1 TVD1 WPNUTO—
Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky EWT 12.9 0. 14
o 1. @1, 1 _HI_BD1 [OCTSE1l [T.FMN.ES. 45115, 245 2&3 ' o
1WA, 1 _HI-HE [18i-E [L@il.1 HI-H=
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1
VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO 23—|m 1 5. 34
UV, A1, I=HL [I@i-0 L@, 1-HAL 2[+7 —
%%%mw TVD1 VYPNUTO—
Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky - ENCRTR
H Ivv.pi. 1 o NDL DNGII |I.FN.EBS, 4511, =01 >4, (214 S H
1WA, 1 Lo—HE 1@1-C [LA1.1_Lo—HZ
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1
|| NiZKE OTACKY - ZAPNUTO 23. 11 15.3F —
UV, @1, I—HL 1810 L@, I-HAL 2[+7
%%%me TVD1 VYPNUTO—
1 [Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky 2, 21 42,7 I
1WA, 1 _HT MO [CHS1i1 [T.FMN.ES. 45115, 502 é&S
1WA, 1 _HI-HE [18i-E [L@il.1 HI-H=
| |HLAVNIELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1 TVE’Jm L
VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO EST%‘_S‘ =
UV, A1, I=HL [I@i-0 L@, 1-HAL 2[+7
R R e BT o IR L HERTT g 1 TVD1 VYPNUTO—
g g
Stavy ovladacich kliéa na panelu DTG01
1w 11.1 _BDE [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 245 z@. 3 5. 16
——Armatura na rozliv VV/1- OTV rEs i i 2 4 E o.TF.B. 21 [TF [T, 11, 1-E0=
TV I1.1-F Iea 0 [Liii, i—F »LMSIP 212 /J [IVv.11.1-Eb=
1w, 11.1 _BD1 _ [ODTSE1l [T.PMN.ES. 45115, 247 ARMATURA NA ROZL'V W1,TVD1 —OVLADAN'ZBD
K |Armatura na rozliv VV1- ZAV 3@, pw K
1w, 11, 1-H= [1Ei-T Liii.1-HZ
| LMS1FE 15.28 |
UV, 11.1-A1 [Iei-T Liii.1-A1 2[+7
L L
1. B2, 1 BDE [CTSE1l [T.PFMN.ES. 45115, 248
Zaluzie VV1- OTV Lres Tt L £ 4 15_:'23 o, IF.E. =7 [IF [IvV.0=. 1-E0=
TV, g2 1—F 1551 Loz, 1—F »—LM1S2lk 212 o=, 1Bz [1ee-J (19, 0. 1—E0=
WTZAV LTcol |1.PM.BS. 45115, 249 R - EI:_EKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OVLADANI Z BD
M 1 f LE=. 1-E01 [112-F [1VWW. B2, 1-ED1 M
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRIT Z BD
LMSZF 15.29
UV, G2, 1-HL [Ioi-T Loz, 1-AL 2[+7 —
N 1WA, 1 Lo BDI [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 243 N
Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky -
1. @1, 1 _HT_BD1 [CTSE1l [T.PFN.ES. 45115, 245
Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysokeé otacky
1WA, 1 LD MO [CHE11 [T.PN.ES.45115. 281 |
Hlavni elektromotor ventilatoru VW 1-nizké otacky -
1. @1, 1 HT MO [CHS11 [T.PN.ES. 45115, 502
o |Hlavni elektromotor ventilatoru VV1-vysoké otacky o
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* CO.PN.BES. 42115, 44 [HMI-FE [1FD.EE1@=
E C.IF.BE.55 [TF 1WA KE1BRZ
1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC
1L KE 12 THI [T.CV.E. 18,11
1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC C.PM.U. 45115. 2 [HMI-E [1ER.FKE1Q=
c * C.PM.ES.48115. 55 [HMI—-E [1ED.HKE1Q=
. IF.B.55 [IF 1WA KEIRS
1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU
1V HKELIRZ [I.CMV.E. 18,12
—{1EV 1 - PORUCHA |ZOLACN|HO STAVU O PN, 45115. 5 [HMI-FE [IFR.KE1BZ
[n]
E
* 0. P, BS AZ115. 51 [HMI-FE [1FD.EE1ES
.IF.B. 105 [TF 1WA KE1DS
1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA
TR HELIRE [HI [I.0V.E.1@.27 |
1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA C.PM.U. 45115.5 [HMI-E [1ER.FKE1ES
F
* 0. P, BS AZ115. 52 [HMI-E [1FD.EE1@s
.IF.B. 1807 [TF [1WA . KE1DE
— 1EV.1 - PUSOBENI JISTICU
1MW KE 1S [I.CMV.E.18. 38
1EV. 1 - PUSOBENI JlSTlCU C.PM.U. 45115.E [HMI-E [1ER.FKE1QE
L=
* 0. P, BS AZ115. 53 [HHMI-FE [1FD.EE1@7
I . IF.B. 105 [TF 1WA KE1EY
1EV.2 - PUSOBENI JISTICU
iV L eI THI [T.CMV.E.18.31
1EV .2 - PUSOBENI JISTICU C.PM.U. 45115. 7 [HMI-E [1ER.KE1@7
H
— * 0. P, BS AZ115. 54 [HHMI-E [1FD.EE10S
. IF.B. 109 [TF 1WA KE1DS
1EV.3 - PUSOBENI JISTICU
iV KE1RS [IT.CMV.E.18. 32
1 [MEV.3 - POSOBENI JlSTlCU C.PM.U. 45115. 5 [HMI-E [1ER.FE1QS
1EL. BREA1 [MMT [T.PN.ES. 45110, 1
Kvitovani por. sk.
J N 22. el 28. % N 5532
LA
24.32
K H_ > dnnnfE =4,
= T=256; lﬂﬂﬂ2
T=1006;
L
M
=]
o]
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a a
=] =]
c c

POVELY Z OP
[n] [n]
22. 1
i, El, 1 C1l [oF [I.TF.E.281 1 J_L|—2 C.PN.BES. 45115, 18 7[HMT [1A. GFES
— T===: I HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - VYP! OP—
Lei.1 _Ci[1=1-.0 [1WW.81.1_C1
22.2
E i@l 1 C2l [oF [I.TF.EB.=Z0= 1 J_L|—2 O.PH.BS. 42115, 1@2[HMT [1WA. GFES E
T===: I HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAP! OP
Lel.1 CE[1=21-E [IWW.B1.1 CZ
22.14
i, El. 1 R [oF [I.TF.E. 211 1 J_L2 O.PHN.ES. 42115, 126[HML [1WA. GESS
T===: I HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - REV! OP
L@l.1 RIS1I-E W B1.1 F
F F
22.3
i, 11,1 Sl [oF [I.TF.EB.Z0= 1 J_L|—2 O.PHN.BS. 42115, 1@3[HMT [1WA. GESE
— T===: I ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - ZAV! OP—
Liii.1_Ci[1=22-F (1WA 11.1_C1
22.49
o i, 11,1 C2l [oF [I.TF.E.=Z04 1 J_L|—2 O.PHNL.ES. 42115, 1 16[HML [1W0. GPS1 o
T===: I ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTVI OP
Liil.1 _C=[1=22-F [1WW.11.1_C=2
22.5
i E2, 1 C1l [oF [I.TF.E. =205 1 J_L|—2 C.PN.BES. 45115, 11 1[HMT [1WA. GFS2
T===: I ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAV! OP
Le=.1_CIi[1=5-FE [1WW.B=2.1_C1
H 22.6 H
i E2, 1 C2l [oF [I.TF.E.Z05 1 JL = CO.PHN.BES. 45115, 1 12[HMT [1WA. GFSS
T===: I ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTVI OP
Lez.1 C2[153-E [IWVW.B2.1_CZ
28.39 22. 15
=
I T=EB=; I
D. 4
VUL _TUDI_AOTI [oF [I.IF.B.zZ0= L L2 ’ ©.IF.E.57 0P /1 _Tvhi_AOT
LA A (18178 W TVDL AUT
kO.F’N.BS.48115.ll4|HMI [1WA. GCRS
VUi TUDI_RUCT oF  TI.IF.E.Ze s VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP
l * <. IF.BE.55 [OF AL TR _ROC
LAY 1210 ML TWVEL _ROC
J kO.F’N.BS.‘lBllS.llSHMI [1WA . Qa7 J
VV1-RUCNI REZIM Z OP
K K
L L
M M
=] =]
o] o]
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TV Tea1 [GRveL [T.FH.RS. 45115, 56 . IF.R.O[IF [T, TE=1
T-TVD1 na vstupu na blok (vybrana) E.21 TVD1 na vstupu na blok (vybrana),
10/ Te=l — 1 [GRvo1 [T.FN.ES. 45115, 518 T 4 E C.IF.E.7E [IP [T TE=1 M A
T631 - Nevalidita vSech Cidel I_ll:!g T631 - Nevalidita vSech Cidel
BLORROM[1Z1—3 [ZTRATA KoM, — ELOK
PuAL. 1 —
- . . 1, 2 T, IF.F. 18 [IF [T, Te=1_ZH_ZAF
Zadana T pro Zapnufi VENT T-TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA
=28°C R=28; O.FL.ES. A011E. 51 [AMT 1w, @cld o
SUE. 1 1VV.T631_G02
o N I LTeol_Max [1oi e (197, Teol _Max
al— . o.IF.E.77 |IF [T TE S 1 Max
i ZAP Went T_TVD - MAX AKTIVNI—
c
o
107, TE1l [izi/6 [LTeie
T - VENKOVNI VW1
10V, TEIB—FOR [I=1/E [LTEi0 ER |
T- VENKOVNIVV1-POR T, IF.F. 1= [IF [T, TE10_ZH_oTY
| AL T-VENKOVNIVV1 OTV ZADANA
Zadana T pro Otevieni ZAL . G.PM.ES.45115. 62 ML (1. GCil E
~50°C F=50; £.3 1WV.T610_G04
3 é_“' LTE10_MAX [125/C [1VY. TE10_MAX
z@.3 z@. 6 —
E‘ 12 = T, IF.E. 7S [IF [1W7. TE10_MEX
T==o= M otv zAL T_ZAL - MAX AKTIVNI
=
10, 8. 1-B01 [10=/M [LO=. 1-B01 —
| |ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 —ZAVRJI'_%_BHD ||
Zadand T pro Zavieni ZAL 5 G, IF.R.1Z [IF [Iy7. Te10_ZH_ZAY
2°C 1 23.3 T-VENKOVNIVV1 ZAV ZADANA
R=2; =0 = — C.FN.EC.4511E.54 AT [1VV.GC1E "
i TVV.T610_G53
rO.PN.BS.AlELLlS.BB [FMI__ [1v7.GC1iE
LIM. 4 23.9 WV T615 G01
107, TEIE A=l /H [LTEiS l@E L [ —F . IF.E.e5 [TF IV, TE1E GOl H
T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU . T- SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
AENTLATORLIAAMA MOV LIM=8@; HYS=S; FYP=H; VENTILATORUWV1| |
T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU 5 TP R Ia[IF [[7 . TEi= il
VENTILATORU VV1, TVD1 - POR | EvaL.e T- SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
MAXTIoaskao-spodm i A= =Py = P R P s Pe—
>90°C R=o0; 1VV.T615_G02
z@.3
L = T, IF.E. 73 [IF [T, TE1E_EL
T_LOZ DOL - BLOKOVANI
[TE1E_Max [1Z17E [T, TE1E_MAX
12.2 WYR 1 Vert J
—.—LIM
LIM=ES; HYS=1; TYF=L;
T=5=; L
K
ro.PN.BSASnS.BB [FMI _ [1v7.GCi7
LIM.3 23.8 WV T614 G01
107, TE13 =i 0 [LTeia l@E L [ —F o.IF.E.5A TP [T, TE14 GOl
T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU . T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
AENILATORLIAAMA TV LIM=8@; HYS=S; FYP=H; VENTILATORU VW1, -
T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU T IF.R.IE (TP [TV TE14 70
VENTILATORU VV1, TVD1 - POR | EvaL.s T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU —
- {+ MIQ.D_I—HM_
MAXT |OZIS|(::1 horni O PN ES ASIic. o TR [T Aegs
>90°C R=o0; 1VV.T614_G02
S.56 Z@.7 "
L L1 T, IF.E.00 [IF [T, TE14_EL
L< T_LOZ HOR - BLOKOVANI
VB emi—<LTELZ_MAX [1Zi/F [T/, TE14_MAX
LIrM. 1
LIM=ES; HYS=1; TYF=L; N
T=5=;
o
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A A
B B
O.PN.BS. 45115, 5% [AML__ [1VV. Goes
| |T- VINUTI ELEKTROMOTORU a 1W'T616—602_
vaNTlLATORU VW1, TVD1 - MAXg LTWVMAY, 5 TF. B. 51 [IF [IV7.TE16_EL
1. TE1E—FOR [1=1/M [LTE16_ER T_VIN - BLOKOVANI
c T—\ﬂNl[TlELEH(TR(]NK]TCHQU VYE 1 Vet LTE1E_MAx [121-F (1. TEiE_MAX c
VENTILATORU VV1, TVD1-POR
D D
| rO.PN.BS.48115.94 THMT [T GCag
LIM.= z3.15 1WVV.Y610_G01
TV, vE1d [I=i M [LYeid @g L, ©.IF.B. 56 [IF [1V7. VE10_GO1
e |Y-VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD‘] [Y VlBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1 = | E
1V . TELE—FoR [I=1 N L7610 _ER y{LIM=S. SiHYS=1E TYR= i
| |Y-VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 - POR T ITE R IT[IE TV TEIE FH
PYAL .7 Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1 -
MAX VIBRACE motoru b
O.PN.BS. 45115, 595 [AML__ [1VV. Goos
F =3 mm/s R=a; 1IVV.Y610_G02|
5.58 30.9
U2 LYMAY = TF.E.o2 [IF [1V7. VE10_EL
— Y_VIB - BLOKOVANI——
WP et LYElB_MAX [1217F (10, Ve1@ MAX
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g |HLAVNI ELEKTROMOTORVENTILATORU VW1, TVD1 - NIZKE B
1WA .1 Lo—H2. 1 [IF -IP. C.MOD.EB.5.F1.C55 [OF [1W. 1.1 LO-H=.1
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - NIZKE
1. A1, 1—H1 [IF -IP. C.MOD.EB.5.F1.C5E [OF [1WA. 81, 1-H1
HLAVNI ELEKTROMOTORVENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT
1. @1, 1-HES [IF -IP. O.MOD.B.5.F1.C57 [OF [1\W. 81, 1-HEZ
HLAVNI ELEKTROMOTORVENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCH
R Y R =] [IF -IP. C.MOD.EB.5.F1.C58 [OF 1. B1l.1-H=. = <
HLAVN] EL EKTROMOTOR VENTLATORU VW1, TVD1 - ZAPNUT
1@, 1 HI-BL2 [IF [I.IF.E.S C.MOD.EB.5.F1.C59 [OF [1\WW.81.1 HI-BDZ
—THLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE -
1. @11 HI-MD2 [IF [I.IF.E. 1@ O MO0 . B.S.P1. CS1B[0F [1WW.81.1 _HI-MNDZE
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE
o 1. @11 L O—BD2 [IF [I.IF.EB.11 O.MOD.EB.5.F1.CS11[0F [1WW.81.1 Lo-BDZ o
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE
1WA 1 L O—RD2 [IF [I.IF.E. 15 C.MOD.EB.5.F1.CS1Z[0F [1WW. 81,1 Lo-MNDZE
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE
1@, 1 HI-HS? [IF [I.IF.E. 13 C.MOD.EB.5.F1.CS1Z[0F [1W.81.1 _HI-H37
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE
1. @1 L O—HSY [IF [I.IF.E. 14 C.MOD.EB.5.F1.CS14[0F [T 81,1 LO-H37
£ [HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE E
1. @1 LO—HI?. 1 [IF [I.IF.E.1E C.MOD.EB.5.F1.CS1E[0OF 1. 81.1 LO-H37.1
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE
1w, 11, 1-H= [IF [I.IF.E.1E C.MOD.EB.5.F1.CS1E[OF [1WAF. 11, 1-HS
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - OTEVRENO
1WA, 11 1—H1 I IF.B.17 C.MOD.EB.5.F1.CS17[0F [1WA. 11 . 1-H1
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - ZAVRENO
F Tt i-mel I IF.B.12 O MO0 . B.S. P, CS1S[0F 1WA 11, 1-M51 F
ARMATURA NA ROZLIV W‘l TVD‘] MISTNE
1w, 11, 1-HE3 -IFP.B.19 O MO0 B.S. P11, CS1O[0F [1WA. 11 . 1-HEZ
- ARMATURA NA ROZLIV \N1 TVD1 PORUCHA -
1WA 11 1-H=. 2 -IFP.B.28 O MO0 . B.S. Pl . Coea[0F 1WA 11.1-H=E. =
ARMATURA NA ROZLIV VW1 TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS
o 1w, 11, 1—-B0e I IF.B.21 C.MOD.EB.5.F1.CS21[0F [1WA. 11, 1-BDZ o
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENOZBD
1. B2, 1-H2 |I IFP.B. C.MOD.EB.S5.F1.CS22[0F [1W. B2, 1-HE
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 —OTEVRENO
1. B2 1—-H1 [IF |I IFP.B. C.MOD.EB.S5.F1.CS23[0F [1W. B2, 1-H1
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 —ZAVRENO
1. B2, 1-MS1 [IF |I IFP.B. C.MOD.EB.S5.F1.CS24[0F [1W. B2, 1-M51
H [ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 -MISTNE H
1V B2, 1-HES [IF |I IFP.B. C.MOD.EB.5.F1.CS25[0F [1\W. B2, 1-HEZ
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 —PORUCHA
1WAz, 1-H=. 2 [IF |I IFP.B. C.MOD.EB.5.F1.CS2E[0F 1. B2, 1-H=E. =
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1 VD1 —ZAPNUTOZRSBS
1V, B2, 1-Bhe [IF IFP.B. O.MOD.EB.S5.F1.CS27[0F [1\W. B2, 1-BDZ
ELEKTROPOHON ZALUZIE‘I TVD1 - OTEVRENOZBD
I Toleit [IF . Ir.E.== C.MoD.B. 5. L. coos[or [T LEil I
L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVD1
J J
1EWVIEEA. 1+1GMI—H22 I [I.IF.E.E2 - C.MOD.EB.5.F1.CS184 [0F [1EViEE. 1+1GMI—H=Z
1EV150.1 - PRIVOD Z 1CT51 (1BV.7) - REVIZNI POLOHA ANO
1EWVIEEA. 1+1GMI—H1= I [I.IF.E.EZ C.MOD.EB.5.FP1.CS1RE [OF [IEViEE. I+1GMI—HIZ
1EV150.1 - PRIVOD Z 1CT51 (1BV.7) - REVIZNi POLOHA NE
R Y = [I.IF.E.EE C.MOD.EB.S5.FP1.CS10E [OF [1WW—KEIBZ k
1EV150.1 - PORUCHA ZDROJEDC
1WIHEIEAS [I.IF.E.E5 C.MOD.EB.5.FP1.CS107 [OF [1WW—KEIBZ
—1EV150.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU —
1W—HE1E4 [I.IF.E. 185 C.MOD.EB.5.FP1.CS10S [OF [1\W—KE1BS
1EV150.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN
L 1WI—HEIERS [I.IF.E.10E C.MOD.EB.5.FP1.CS10T [OF [1WW—KEIBS L
1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA
1W—HE1EAE [I.IF.E.187 C.MOD.EB.5.FP1.CS110[0OF [1W—HKEIBE
1EV150.1 - PUSOBENI JISTICU
1WA HE1E? [I.IF.E.10S O.MOD.B.S5.P1.CS111[OF [1WW—HKELIBT
1EV150.2 - PUSOBENI JISTICU
1W—HEIRS [I.IF.E. 1839 O.MOD.EB.5.P1.CS11Z [OF [1\WW—HKEIBES
M |1EV150.3 - PUSOBENI JISTICU M
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Diagnostika systému
SLAVME OR [IF [I.IF.E.3Z C.MOD.EB.S5.F1.CS3Z[0F [SLAVE OF
O AN My o1 ANTC My, a
Deskas adr.? — POR [IF [I.IF.E.=4 C.MOD.EB.S5.F1.C524[0F [Desks adr.7 — FPOR
Deska adr.1@ — POR [IF [I.IF.E.ZS C.MOD.EB.S5.F1.CS3E[0F [Cesks adr.10 — FOR
Deska adr.11 — POR [IF [I.IF.E.E1 C.MOD.B.5.F1.CS71[0F [Desks adr.11 — FOR
Deska adr.l13 — POR [IF [I.IF.E.ZE C.MOD.EB.S5.F1.CS3E[0F [Cesks adr.13 — FOR
POWER FATL 1 [IF [I.IF.E.37 C.MOD.EB.5.FP1.CS37[0F [FOHER FAIL 1
DIOWATCD T ALL 4 DOMVAICTY AN 4 E
POWER FARIL =2 [IF [I.IF.E.Z5 O MO0 . B.S.P1 . Coos[0F [FCHER FAIL =2
DOWATCE T AL 9 DOWAC CANL 9
POWER FARIL 3 [IF [I.IF.E.Z9 O MO0 . B.S.P1 . Cosa[0F [FCHER FAIL =
DOWATCE T AN D DOWAICTY AN D
POWER FARIL 4 [IF [I.IF.E.48 O MO0 . B.S.P1 . Coaa[0F [FCHER FAIL 4
A CANL A
SYSFATL [IF [I.IF.E.41 O.MOD.EB.5.F1.CS41[0F SYSFATL
ONOT A ONCT AN
TEME =2 [IF [I.IF.E.42 C.MOD.EB.5.F1.CSAZ[0F [TEMF &
TORAMD D TORADY D c
TEMP 1 [IF [I.IF.E.4Z C.MOD.EB.S5.F1.CSAZ[0F [TEMF 1
TLORAD 4 TORAD 4
GPS1-POR [IF [I.IF.E.=1 C.MOD.EB.5.F1.CS21[0F [GFE1-FCR
GPSZ2—POR [IF [I.IF.E.Z2 C.MOD.EB.5.F1.CS22[0F [GFSE—FCR
JEDE DAVIRRK—1 [IF [I.IF.E.29 OL.MOD.B.S.PL. CS2R[0F [JECE DWEEExH—1
JEDE DAVIRRK—1 [IF [I.IF.E.Z@ O MO0 B.S.P1 . Cooa[0F [JECE DAMVEREX—Z2
(=)
. Provozni stavy .
E
WAL TWE L RLUIC [IF [I.IF.E.EE C.MOD.EB.S5.F1.CSEE[OF AL _TWDL RUOC
VV1-RUCNI REZIM Z OP
WAL TWE L AUT [IF [I.IF.E.E7 C.MOD.EB.S5.F1.CSE7[0F AL _TWVDL AT
VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP
F
IV TESL. 45 M [IF [I.IF.E.7E O.MOD.EB.5.FP1.CS7E[OF [1W.TEZ1. 45 M
T631.4S - Nevalidita vSech Cidel T631.4S - Nevalidita vSech Cidel
1V TEZL . 45 Me [IF [I.IF.EB.77 O.MOD.B.5.FP1.C577[0F [1WW . TEZL. 45 _MAX o
T_TVD - MAXAKTIVNI T_TVD - MAXAKTIVNI
WL, TELE _MAX IF [I.IF.E.75 O MO0 . B.S.P1. CS /S0 |lUU Te1@ Mex
T_ZAL - MAX AKTIVNI T_ZAL - MAX AKTIVNI|
1V TELIE GRZ [IF [I.IF.E.79 O MO0 . B.S.P1. Co /o0 |lUU Tel5 _G@=
T_LOZ_DOL - MAX AKTIVNI T_LOZ_DOL - MAX AKTIVNI|
1V TEL4 GRZ [IF [I.IF.E.S@ O.MOD.B.S.P1.CSSR[oP |lUU Tel4 G@=
T_LOZ_HOR - MAX AKTIVNI T_LOZ_HOR - MAX AKTIVNI|
1L TELE GRZ [IF [I.IF.E.&1 O.MOD.B.S.F’l.CSBllOF’ |lUU TelE _S@=
T_VIN - MAXAKTIVNI T_VIN - MAXAKTIVNI|
WL YELR GERZ IF [I.IF.E.S2 C.MOD.EB.S5.F1.CS22[0F |lUU HE1E_GE2
Y_VIB - MAXAKTIVNI Y_VIB - MAXAKTIVNI
1WL.TEIE GEAL [IF IF. SMODL.B.S. C883|OF' |lUU Tel5 Gl
TEPLOTA - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU TEPLOTA SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU :
LVENTH ATN VENTIL ATO)
1WL.TE14 GEAL [IF [I.IF.E.S4 O.MOD.B.S.F'J..C§§4|OF' [1WW. TELA GBAL
TEPLOTA - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU TEPLOTA - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
— VENTILATOR VENTILATOR—
1L YELIEA GEAL [IF [I.IF.E.SE C.MOD.EB.S5.F1.CS2E[0F [1WW . vE1E_GBal
VIBRACE - ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1 = 5, VIBRACE - ELEKTROMOTORU VENTILATORUVV1, TVD1 =5 o
1WLTEIA _GEL [IF [I.IF.E.S7 C.MOD.EB.S5.F1.CS87[0F [1WW.TELIB _GE1
T_VEN- MIN AKTIVNI T_VEN- MIN AKTIVNI
24
L
M
¥
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HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT

T, 1. 1-H1 [IF [I.IF.E.&

TV, 1. 1 _HI-He [IF [I.IF.E.=

HLAVNI ELEKTROMOTORVENTlLATORU VV1, TVD1 - VYSOKE
TV 1.1 LO-He [IF 1P

HLAVNI ELEKTROMOTORVENTlLATORU VV1, TVD1 - NiZKE
TU. Bl 1 loHe. 1 [IF 1P

HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NIZKE

1. A1, 1 _S1 [IF [I.IF.E.E1

[ T MO0 W. 5, FL. AR31[0F V7. B1.1_STAY

HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - STAV| &

HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - VYPINA c
1o ol.1 o5 [TF [I.IF.E.E2 —
HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAPINA
B e i L1757 C.MOD.E.C.PL. CoaE[0P [IUV.81.1 T
lHULﬁ\B!lI\”lE&EKTROMqISR VENJ;LQTEOSRU V1, TVD1 - PORUC|H HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - CAS. PRODLEVA
©.MOD.B.5.FL.cod5loF [IVW.B1.1 55
HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1. TVD1 - ZAPlNA o
C.MOD.E, 5. PL. Coaa[oP [Ivv.B1.1 51
HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - VYPlNA
T L. 1 1 [IF [I.IF.E.c4 — ©.MOD. B. 5. PL. coedlor V. B 1 %
HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENI VYP. HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENI VYP.
ool 1 Uz [TF [I.IF.E.E5 — ©.MoD. B. 5. PL. CoEs[oP [VV. 8.1 Uz
HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAP. HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAP. E
1EE. 2
IO 11,111 [IF [T.IF.E.17 = 17 ©. o5 . W, 5. P L. ARA=[0P [IUV.11.1_STew
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - STAV—

| o) )

107, 11.1-H= [IF [T.IF. .16 = | ¢
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - OTEVRENO
TV, 11.1 =1 [IF [T.IF.E.c& >—% | - -
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVIRA
V. 11.1 52 [IF [T.IF.B.67 >4
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVIRA
IV, 11, 1-He= [IE [T IF.E. 1o - |
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - PORUCHA
IV, 11.1 T [IF [T.IF.E.ec
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - CAS. PRODLEVA O MOD.E.S.FL.Coao[0E v I 1T G
ARMATURA NA ROZLIV V1, TVD1 - CAS PRODLEVA
T MODLELS.PL.CoAsloP IV, 11,1 =%
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - OTEVIRA—
0. MOD.E.5.F1. Coa7[0F [TV, i1, 1T =%
ARMATURA NA ROZLIV VW1, TVD1 - ZAVIRA
TV, 11,1 W [IF [I.IF.EB.E5 — 0. MOD.E.5.F1. CoEg[0F Y S, "
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAV. ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAV.
V. 11.1 U= [T IF. B o 0. MOD.E.5.F1. C570[0F [TV, 11.1 U=

| |ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI OTV.

1. B2, 1—H1 [IF [I.IF.E.23

ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI OTV,| |

126, 3

L. MOD . W. 5. F1. HRAS[OF 1. B2, 1 _STAW

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - STAV| 1

IV . Bz, 1-H= [IF [T.iF.B.22 = |

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO

T . 1 =1 [IF [[.IF.E.71 =+ |

ELEKTROPOHON ZALUZIE‘I TVD1 - ZAVIRA

1. B2 1 52 IF |I IF.B.72

>4
ELEKTROPOHON ZALUZIE‘I TVD1 - OTEVIRA

IV, Bz, 1-He= [IE I IF.E.zc -

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA

1. B2, 1 T [IF |I IF.B.72

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - CAS. PRODLEVA

| o) )
\.I

bty ——

O .MOD.B.S.F1.CSEZ[0F 1. e2. 1 T

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - CAS. PRODLEVA
T MOD.EL 5. PL.Coellor V. e=.1_c=
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVIRA K
O.MoD.B.S.P1. CoER[0F va B2, 1_S1
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVIRA
I B, 10 [IF [I.IF.E. O.MoD.B.5.F1, co/alop YA =R N,
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 -UVOLNENI ZAV. ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNENI ZAV.
I B, 1_ U= I IF.E. O.MoD.B.5.F1. co/s[0p . e=.1_ 1=

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, VD1 - UVOLNENI oTv.

ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNENI OTV.

1. TE1D [IF [I.IF.E.44 ©.MOD. B. 5. PL. coos[or [IVV.TE10_F
T-VENKOVNIVV1-POR T-VENKOVNIVV1-POR|
T TELL IF [I.IF.E. 35 ©.MoD. B. 5. PL. co=4aloP [IUV.TEi1 P M
T-VKOBCE1, TVD1-POR T-VKOBCE 1, TVD1 - POR|
10U, TELS [IF [I.IF.E. 45 ©.MOD. B. 5. PL. Coos[oP UV TEiZ P

T-VE SKRINI 1VV - POR T-VE SKRINI1VV - POR—
1V, TEIE [IF [I.IF.E.47 ©.MOD. B. 5. PL. Cooa[or [IUV.TEiE P

T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU

VEMTI ATORI VA
iV, TE14 [IF [I.TF.E. 45

T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU

VENTI ATODRI LA/ M
O .MOD.BE.S.F1.CSE1[0F [1WW. TE14 F

T-HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU

T- HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU

\!FMTII bTﬁDI |RYAYA]
O .MOD.B.S.F1.CSEZ[OF [14. TEL

VEMTI ATORI VA
iV TEIE [IF [I.TF.E. 45

T - VINUTI ELEKTROMOTORU
VENTIL ATORIIAAM TN D
AWML VELR [1IF ITI.TF.E.5@

T - VINUTI ELEKTROMOTORU
ITH ATORIIAVAM TAVOY P
C.MOD.E.5.PL. CoEsloP [TvVU.vEiG_P

Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1 -

Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1-| o
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O MOD . . S. F1. HR44[0F [1WA. 81,1 OT

HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - OTACKY]

O MOD. W, 5. F1.HR4S[0OF [1W.81.1 DOBEH

HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - DOBEH

TUV. 81, 1_FI—F2 [IF [IT.IF.E.= 4 17
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - WSOKE 3
IO/ 61,1 [0-F2 IF [I.IF.E.4
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE
IOV, 1. 1 [ O-H2. 1 IF [I.IF.E.5 — by
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - NIZKE

1z6.5
TUV. 81, 1_HI—FZ7 [IF [IT.IF.B.1= 4 17
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - WSOKE 3
U7, 61, 1 [ o-Ha7 IF [I.IF.E.14
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE
U761, 1 [ o-Ha7. 1 [iF [T.IF.E. 15 by
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE

1265
TU7. 01, 1_HI-E02 [IF [I.IF.E.5 4 17
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - WSOKE 3
107, 1. 1_HI-NoZ IF [I.IF.E.10 E!
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE
TV, 61, 1 [O-E0Z IF [T.IF.B.11 — by
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - NIZKE
TU7. 1. 1_LO-NoE IF [I.IF.E.12 —
HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VW1, TVD1 - NIZKE

Hodiny

L. MOD . W.S.F1.HRAS[OF [1W.81.1 ED-MND

HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - BD/ND

L. MOD . W. 5. F1.HREE[OF [1ICRVIEE ROk

CAS PLC-ROK

IORVIED_ROK [I.IF.R.21
CAS PLC - ROK
1IORVIES_MES I [I.IF.R.Z2

CAS PLC - MESIC

O, MOD . W. 5. F1.HREE[OF [1ICRVIEE _MES

CAS PLC - MESIC

L. MOD . W. 5. F1. HREA[OF [1CRVIEE_DERM

CAS PLC-DEN

1ORVIED_DEN [I.IF.R.Z=
CAS PLC - DEN
1ORVIEE_HOD I [I.IF.R.Z4

CAS PLC - HODINA

L. MOD . W. 5. F1. HRES[OF [1CRVIEE _HOD

CAS PLC - HODINA

1DRVIEE_MIM I [I.IF.R.25

CAS PLC - MINUTA

O MOD . W. 5. F1.HREZ[0OF [1CRVIEE _MIM

CAS PLC - MINUTA

1DRVIEE_SEC [I.IF.R.ZE

CAS PLC - SEKUNDA

i i i i i i
j;k j;k j;k j;k j;k j;p
[

O .MOD . W.S.F1.HRE1[OF [ICRVIEE _SEC

CAS PLC - SEKUNDA
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Analogové vstupy deska adr. 7

1V TELR [IF [I.IF.R.1

T - VENKOVNIVV1

1WA, TELL [IF [I.IF.R.=

[T Teid

T - VENKOVNIVV1

T-VKOBCE 1, TVD1

Adresa 3 - Rezerva

[TATELL

T-VKOBCE 1, TVD1

TV TELS =] [T.IF.F. =& lnﬂuw
T-VE SKRINI 1V v <o oD s, PL ARy ToF [TU7. TE1s
2 T-VE SKRINI 1VV|
V. TEIE =] [T.IF.F.E l='UU\\'
T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU 4U W< T oD, L. 5. FL. IRg [oF [IVV.TEIS
VENTILATORU VV1 2 T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
1U7.TE14 [IF [I.IF.F.E Hr uELy WP T oD WL 5. P1. FRIE] VENTILATORU VV1
T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU 4U W T oD, L. 5. FL. ARLIIGF [IVV.TELS
VENTILATORU VV1, 2 T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
VENTILATORU VV1,
107, veld [IF [T IF.F.5 Hr uELy WP T MO0 . 5. FI. FRIE

Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1

1
| 1E[oF | ERE =5 =]

2Ly W o oL WL 5. FL. ARLE]
Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1

Analogové hodnoty

=

IV . Te=1. a5 =] [T.IF.F. o lF'Uuw
T-TVD1 na vstupu na blok (vybrana) 4U WE T oD, . 5. PL. ARL7I0F [1V7.TE=1.45

2 T-TVD1 na vstupu na blok (vybrana),
V. Te=1. 45 o1 _=rF [IF [T.IF.F.im l='Uuw
T TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA 4uw3 . MOD. WL 5. F1. AR a0 [T0. Te=1. 45 _7H_ZoF

2 T-TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA
1V, Te=l. 45 oH_WvE [IF [T.TF.F. 11 l='Uuw
T-TVD1 na vstupu na blok VYP ZADANA 4U WE T oD, . 5. PL. AR=1[0F [1V7.TE=1. 45 _ZH_WvE

2 T-TVD1 na vstupu na blok VYP ZADANA
V. TElE oH o7 =] [T.IF.F. 1= l='Uuw
T-VENKOVNIVV1 OTV ZADANA 4uw3 T MO0 . WL 5. FL. AR=Sl0F [T, TE10_ZH_oTY

2 T-VENKOVNIVV1 OTV ZADANA
TV . TElE_oH e =] [T.IF.F. 1= l='Uuw
T-VENKOVNIVV1 ZAV ZADANA 4uw3 T MO0 . . 5. FL. ARES[0F [T, Te10_ZH_ZaY

2 T-VENKOVNIVV1 ZAV ZADANA
IV . TEIE AH =] [T.IF.F. 13 l='Uuw
T- SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU 4u VR« O Fon WL S P FRE[oP— [IUV. TEIE_FH
VENTILATORU VV1 2 T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU

VENTILATORU VV1
IV . TE1a A0 =] [T.IF.F. 15 l='Uuw
T-HORNILOZISKO ELEKTROMOTORU 4u P P8 T PR = WA = i o N SNV S R
VENTILATORU VV1, 2 T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU
VENTILATORU VV1,

1WA YE1@_HH [IF [I.IF.R.17

Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VW1, TVD1 -

1. TE1R _FH_FF [IF [I.IF.R.18

l='U3 T MO0 . 5. P L. AR=4
N T < e s = = W = ] o] [TU. TE10_HH

Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 -

T - VENKOVNIVV1- REVERZ ZAP

1WA, TE1d _FH_ RV [IF [I.IF.R. 19

2. MOD .M. S5.F1.HR3E

= O, MOD . W.S.F1.HRZE[0F [1W.TELIB _ZH _RZ

T - VENKOVNIVV1- REVERZ ZAP

T - VENKOVNIVV1- REVERZ VYP

2. MOD .M. S5.F1.HR3S

= L. MOD . W. 5. F1.HRZ7[OF [1WA.TELI@ _ZH_FRW

T - VENKOVNIVV1- REVERZ VYP
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Povely z OP

i@t 1 C1l [oF [T.MOD.E.S.F1.CS201 C.IF.BE.Z@1 [IF [T 81, (=5 ]
HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - VYP! OP
1. @11 C2l [oF [I.MCD.E.S.Fl.CS20=2 C.IF.BE.Z@Z [IF [T 81, (==
HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - ZAP! OP
1. Ear.1 R [oF [T.MCD.E.S.F1.CS211 C.IF.B.Z11 [IF [T 81, Rl
HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - REVI OP
1w, 11,1 C1l [IT.MCD.E.S.Fl.CS20= C.IF.BE.Z@3 [IF [T 11, (=5 ]
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVI OP
1WA, 11.1 CRl [I.MCD.E.S.F1.CS204 C.IF.BE.Z@4 [IF [T 11, (==
ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTVI OP
1. E2. 1 C1l [oF [IT.MCD.E.S.F1.CS205 C.IF.BE.Z@5 [IF [1WN. B2, (=5 ]
ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAV! OP
1L E2. 1 Rl [IT.MCD.E.S.F1.CSE0E C.IF.B.Z@0E [IF [1WN. B2, (==
ELEKTROPOHON ZALUZIE‘I TVD1-QOTVIOP
WAL TWE RIS T [oF [IT.MCD.E.S.F1.CS207 C.IF.B.Z@7 [IF AL _TWEDI RUOCT
VV1-RUCNI REZIM Z OP
WAL TWEL AT [oF [I.MCD.E.S.Fl.CS208 C.IF.BE.Z@8 [IF AL _TWDL AT
VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP
MNa=ev projektut KJT.DIPL-WWI_ 12 wer. @1.88 Zakaznik: — — —
Vedouci prodektur — CEnadenii ASW_ WYV B2 111 |List: =]
ZAT Vypracowval! Bo. Mladimir Maga MNizewv: Povely = OF |Lis‘t|:‘,l:
Schw&l1il: — Archivhi gislor — — — Datum: 31.1.17 15:83




Pfiloha 2.1 - Databaze signald RS

Navrh ASW chladici ventilatorové véze

Vladimir Masa 2017

Ozn_sig port stanice smér Nazev Typ Ur_sig _|Rs_mir|Rs ijednotk Karta RS
1ED.K6101 0.PN.BS.48115.0043 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPETI KO - - - - -
1ED.K6102 0.PN.BS.48115.0044 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC KO - - - - -
1ED.K6103 0.PN.BS.48115.0053 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU KO - - - - -
1ED.K6104 0.PN.BS.48115.0059 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN KO - - - - -
1ED.K6105 0.PN.BS.48115.0061 DIPL-VV1 HMI-E 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA KO - - - - -
1ED.K6106 0.PN.BS.48115.0062 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1- PUSOBENTJISTICU KO - - - - -
1ED.K6107 0.PN.BS.48115.0063 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.2 - PUSOBEN/ JISTICU KO - - - - -
1ED.K6108 0.PN.BS.48115.0064 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.3 - PUSOBEN/ JISTICU KO - - - - -
1ED.K6111 0.PN.BS.48115.0041 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1- PRIVOD Z 1CT51 - PRACOVNI POLOHA KO - - - - -
1ED.K6112 0.PN.BS.48115.0042 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1- PRIVOD Z 1CT51 - REVIZNI POLOHA KO - - - - -
1ER.K6102 0.PN.U.48115.0002 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC KO - - - - -
1ER.K6103 0.PN.U.48115.0003 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU KO - - - - -
1ER.K6105 0.PN.U.48115.0005 DIPL-VV1 HMI-E 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA KO - - - - -
1ER.K6106 0.PN.U.48115.0006 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.1- PUSOBENTJISTICU KO - - - - -
1ER.K6107 0.PN.U.48115.0007 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.2 - PUSOBEN/ JISTICU KO - - - - -
1ER.K6108 0.PN.U.48115.0008 DIPL-VV1 HMI-E 1EV.3 - PUSOBEN/ JISTICU KO - - - - -
1EU.0001 1.PN.BS.48110.0001 DIPL-VV1 MMI Kvitovani por. sk. KI — - - - -
1VVv.01.1_BD/ND 0.MOD.W.S.P1.HR46 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - BD/ND MOD - - - - —
1Vv.01.1 C1 1.IP.B.201 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYP! OP IP - - - - -
1Vv.01.1 C1 1.MOD.B.S.P1.CS201 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYP! OP MOD - - - - -
1Vv.01.1 C1 0.1P.B.201 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYP! OP IP - - - - -
1Vv.01.1_C2 1.IP.B.202 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAP! OP IP - - - - -
1Vv.01.1_C2 1.MOD.B.S.P1.C5202 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAP! OP MOD - - - - -
1Vv.01.1_C2 0.1P.B.202 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAP! OP IP - - - - -
1VV.01.1_DOBEH 0.MOD.W.S.P1.HR45 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - DOBEH MOD - - - - -
1VV.01.1 HI BD1 I.PN.BS.45115.0245 DIPL-VV1 DTGO1 HIavniEIektromotor ventildtoru VV1-vysoké ota’ﬁy—WP KI - - - - -
1VV.01.1_HI_BD2 I.PN.BS.45115.0244 DIPL-VV1 DTGO1 Hlavni elektromotor ventildtoru VV1-vysoké otacky-ZAP Kl - - - - -
1VV.01.1 HI_ND1 I.PN.BS.45115.0303 DIPL-VV1 DNG11 HIavniEIektromotor ventildtoru VV1-vysoké ota’ﬁy—WP KI - - - - -
1VV.01.1 HI_ND2 I.PN.BS.45115.0302 DIPL-VV1 DNG11 HIavni__Iektromotor ventiltoru VV1-vysoké ota’ﬁy—ZAP KI - - - - -
1VV.01.1_HI-BD2 1.IP.B.009 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 _HI-BD2 0.1P.B.009 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 _HI-BD2 0.MOD.B.S.P1.CS9 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO MOD - - - - -
1VV.01.1_HI-H2 1.IP.B.003 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1_HI-H2 0.1p.B.003 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1_HI-H2 0.MOD.B.S.P1.CS3 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - DOBEH MOD - - - - -
1VV.01.1_HI-H2 1.DV.B.010.0003 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - DOBEH BI 24VDC |- - - DV652
1VV.01.1_HI-H97 I.IP.B.013 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1_HI-H97 0.1p.B.013 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1_HI-H97 0.MOD.B.S.P1.CS13 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO MOD - - - - -
1VV.01.1_HI-H97 1.DV.B.010.0013 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - ZAPNUTO BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1_HI-ND2 1.IP.B.010 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1_HI-ND2 0.IP.B.010 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1_HI-ND2 0.MOD.B.5.P1.CS10 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE OTACKY - VYPNUTO MOD - - - - -
1VVv.01.1 LO BD1 I.PN.BS.45115.0243 DIPL-VV1 DTGO1 HIavniEIektromotor ventilatoru VV1-nizké otéﬁy—WP KI - - - - -
1Vv.01.1_LO_BD2 1.PN.BS.45115.0242 DIPL-VV1 DTG01 Hlavni elektromotor ventildtoru VV1-nizké otd¢ky-ZAP K1 - - - - -
1VV.01.1 LO_ND1 I.PN.BS.45115.0301 DIPL-VV1 DNG11 HIavniEIektromotor ventildtoru VV1-nizké otéﬁy—WP KI - - - - -
1VV.01.1 LO_ND2 I.PN.BS.45115.0300 DIPL-VV1 DNG11 HIavniEIektromotor ventildtoru VV1-nizké otéﬁy—ZAP KI - - - - -
1VV.01.1 LO-BD2 1.IP.B.011 DIPL-VV1 P HIavniEIektromotor ventilatoru VV1-nizké otéﬁy—ZAP P - - - - -
1VV.01.1 LO-BD2 0.IP.B.011 DIPL-VV1 P HIavniEIektromotor ventilatoru VV1-nizké otéﬁy—ZAP P - - - - -
1VV.01.1 LO-BD2 0.MOD.B.S.P1.CS11 DIPL-VV1 OP HIavni__Iektromotor ventildtoru VV1-nizké otéﬁy—ZAP MOD - - - - -
1VV.01.1_LO-H2 1.IP.B.004 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NIZKE OTACKY - DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1_LO-H2 0.1p.B.004 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1_LO-H2 0.MOD.B.S.P1.CS4 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - DOBEH MOD - - - - -
1VV.01.1_LO-H2 1.DV.B.010.0004 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - DOBEH BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1 LO-H2.1 1.IP.B.005 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 LO-H2.1 0.1P.B.005 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 LO-H2.1 0.MOD.B.S.P1.CS5 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZAPNUTO MOD - - - - -
1VV.01.1 LO-H2.1 1.DV.B.010.0005 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZAPNUTO BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1 _LO-H97 1.IP.B.014 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1 _LO-H97 0.1p.B.014 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD DOBEH IP - - - - -
1VV.01.1 _LO-H97 0.MOD.B.S.P1.CS14 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD DOBEH MOD - - - - -
1VV.01.1 _LO-H97 1.DV.B.010.0014 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD DOBEH BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1 _LO-H97.1 1.IP.B.015 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 _LO-H97.1 0.1p.B.015 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD ZAPNUTO IP - - - - -
1VV.01.1 _LO-H97.1 0.MOD.B.S.P1.CS15 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD ZAPNUTO MOD - - - - -
1VV.01.1 LO-H97.1 1.DV.B.010.0015 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE OTACKY - ZPETNY CHOD ZAPNUTO BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1_LO-ND2 1.IP.B.012 DIPL-VV1 1P Hlavni elektromotor ventildtoru VV1-nizké otd¢ky-ZAP 1P - - - - -
1VV.01.1_LO-ND2 0.1P.B.012 DIPL-VV1 1P Hlavni elektromotor ventildtoru VV1-nizké otd¢ky-ZAP 1P - - - - -
1VV.01.1 LO-ND2 0.MOD.B.S.P1.CS12 DIPL-VV1 OP HIavni__Iektromotor ventilatoru VV1-nizké otéﬁy—ZAP MOD - - - - -
1Vv.01.1 _LO-V1 0.DV.B.013.0001 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNOUT NIZKE OTACKY BO
1Vv.01.1 _LO-V2.1 0.DV.B.013.0002 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNOUT NiZKE OTACKY - VPRED BO
1Vv.01.1 _LO-V2.2 0.DV.B.013.0003 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNOUT NiZKE OTACKY - VZAD BO
1Vv.01.1 OT 0.MOD.W.S.P1.HR44 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - OTACKY MOD - - - - -
1VV.01.1 R 1.MOD.B.S.P1.CS211 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - REV! OP MOD - - - - -
1Vv.01.1 R 0.IP.B.211 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - REV! OP IP - - - - -
1VV.01.1 R I.IP.B.211 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAP! OP IP - - - - -
1VVv.01.1 _S1 1.IP.B.061 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYPINA IP - - - - -
1VVv.01.1 _S1 0.1P.B.061 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYPINA IP - - - - -
1VVv.01.1 _S1 0.MOD.B.S.P1.CS44 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - VYPINA MOD - - - - -
1VVv.01.1 _S2 1.IP.B.062 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAPINA IP - - - - -
1VV.01.1_S2 0.1P.B.062 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAPINA IP - - - - -
1VVv.01.1 _S2 0.MOD.B.S.P1.CS45 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - ZAPINA MOD - - - - -
1VV.01.1_STAV 0.MOD.W.S.P1.HR41 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - STAV MOD - - — - -
1VV.01.1 T 1.IP.B.063 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA IP - - - - -
1VV.01.1 T 0.1P.B.063 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA IP - - - - -
1VV.01.1 T 0.MOD.B.S.P1.CS46 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA MOD - - - - -
1Vv.01.1 UV 1.IP.B.064 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENT VYP. IP - - - - -
1Vv.01.1 UV 0.1P.B.064 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - UVOLNENT VYP. IP - - - - -
1Vv.01.1 UV 0.MOD.B.S.P1.CS64 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VV1, TVD1 - UVOLNENI VYP. MOD - - - - -
1Vv.01.1_UZ 1.IP.B.065 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - UVOLNENI ZAP. IP - - - - -
1Vv.01.1_UzZ 0.1P.B.065 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - UVOLNENI ZAP. IP - - - - -
1vv.01.1_UzZ 0.MOD.B.S.P1.CS65 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - UVOLNENI ZAP. MOD - - - - -
1VV.01.1-H1 1.IP.B.006 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT IP - - - - -
1VV.01.1-H1 0.1P.B.006 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT IP - - - - -
1VV.01.1-H1 0.MOD.B.S.P1.CS6 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT MOD - - - - -
1VV.01.1-H1 1.DV.B.010.0006 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUTO BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1-H2.2 1.IP.B.008 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNUT IP - - - - -
1VV.01.1-H2.2 0.1P.B.008 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNUT IP - - - - -
1VV.01.1-H2.2 0.MOD.B.S.P1.CS8 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNUT MOD - - - - -
1VV.01.1-H2.2 1.DV.B.010.0008 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1-H53 1.IP.B.007 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCH IP - - - - -
1VV.01.1-H53 0.1P.B.007 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCH IP - - - - -
1VV.01.1-H53 0.MOD.B.S.P1.CS7 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCH MOD - - - - -
1VV.01.1-H53 1.DV.B.010.0007 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCHA BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1-MS1 1.DV.B.010.0002 DIPL-VV1 HW HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - MISTN BI 24V DC |- - - DV652
1VV.01.1-MS1 1.IP.B.002 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - MISTN IP - - - - -
1VV.01.1-MS1 0.1p.B.002 DIPL-VV1 IP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - MISTN IP - - - - -
1VV.01.1-MS1 0.MOD.B.S.P1.CS2 DIPL-VV1 OoP HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - MISTN MOD - - - - -
1VVv.02.1 BD1 I.PN.BS.45115.0249 DIPL-VV1 DTGO1 Zaluzie VV1- ZAV KI — - - - -
1VV.02.1_BD2 I.PN.BS.45115.0248 DIPL-VV1 DTGO1 Zaluzie VV1- OTV KI — - - - -
1Vv.02.1 C1 1.IP.B.205 DIPL-VV1 OoP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - VYP! OP IP - - - - -
1Vv.02.1 C1 1.MOD.B.S.P1.CS205 DIPL-VV1 OoP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAV! OP MOD - - - - -
1VVv.02.1 C1 0.1P.B.205 DIPL-VV1 IP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAV! OP IP - - - - -
1VVv.02.1_C2 1.MOD.B.S.P1.CS206 DIPL-VV1 OoP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTV! OP MOD - - - - -
1VVv.02.1_C2 0.IP.B.206 DIPL-VV1 IP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTV! OP IP - - - - -
1VVv.02.1_C2 1.IP.B.206 DIPL-VV1 OoP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAP! OP IP - - - - -
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1VV.02.1_S1 1.1P.B.071 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVIRA 1P - - - - -
1VV.02.1_S1 0.IP.B.071 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVIRA 1P - - - - -
1VV.02.1_S1 0.MOD.B.S.P1.CS50 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVIRA MOD - - - - -
1VV.02.1_S2 1.1P.B.072 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVIRA 1P - - - - -
1VV.02.1_S2 0.MOD.B.S.P1.CS51 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVIRA MOD - - - - -
1VV.02.1_S2 0.IP.B.072 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTVIRA 1P - - - - -
1VV.02.1_STAV 0.MOD.W.S.P1.HR43 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - STAV MOD - - - - -
1WV.02.1 T 1.IP.B.073 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - CAS.PRODLEVA 1P - - - - -
1WV.02.1 T 0.IP.B.073 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - CAS.PRODLEVA 1P - - - - -
1WV.02.1 T 0.MOD.B.S.P1.CS52 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - CAS.PRODLEVA MOD - - - - -
1VV.02.1_UV 1.1P.B.074 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN/ ZAV. 1P - - - - -
1VV.02.1_UV 0.IP.B.074 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN/ ZAV. 1P - - - - -
1VV.02.1_UV 0.MOD.B.S.P1.CS74 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN/ ZAV. MOD - - - - -
1Vv.02.1_UZ 1.1P.B.075 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN[ OTV. 1P - - - - -
1Vv.02.1_UZ 0.IP.B.075 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN[ OTV. 1P - - - - -
1Vv.02.1_UZ 0.MOD.B.S.P1.CS75 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - UVOLNEN[ OTV. MOD - - - - -
1VV.02.1-BD2 1.1P.B.027 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO Z BD 1P - - - - -
1VV.02.1-BD2 0.IP.B.027 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO Z BD 1P - - - - -
1VV.02.1-BD2 0.MOD.B.S.P1.CS27 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO Z BD MOD - - - - -
1VV.02.1-H1 1.DV.B.010.0023 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.02.1-H1 1.1P.B.023 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO 1P - - - - -
1VV.02.1-H1 0.IP.B.023 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO 1P - - - - -
1VV.02.1-H1 0.MOD.B.S.P1.CS23 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO MOD - - - - -
1VV.02.1-H2 1.DV.B.010.0022 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.02.1-H2 1.1P.B.022 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO 1P - - - - -
1VV.02.1-H2 0.IP.B.022 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO 1P - - - - -
1VV.02.1-H2 0.MOD.B.S.P1.C522 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO MOD - - - - -
1VV.02.1-H2.2 1.DV.B.010.0026 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.02.1-H2.2 1.1P.B.026 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB 1P - - - - -
1VV.02.1-H2.2 0.IP.B.026 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB 1P - - - - -
1VV.02.1-H2.2 0.MOD.B.S.P1.CS26 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB MOD - - - - -
1VV.02.1-H53 1.DV.B.010.0025 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.02.1-H53 1.1P.B.025 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA 1P - - - - -
1VV.02.1-H53 0.IP.B.025 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA 1P - - - - -
1VV.02.1-H53 0.MOD.B.S.P1.CS25 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA MOD - - - - -
1VV.02.1-MS1 1.DV.B.010.0024 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTN| Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.02.1-MS1 1.1P.B.024 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTN| 1P - - - - -
1VV.02.1-MS1 0.IP.B.024 DIPL-VV1 1P ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTN| 1P - - - - -
1VV.02.1-MS1 0.MOD.B.S.P1.CS24 DIPL-VV1 OP ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTN| MOD - - - - -
1VV.02.1-V1 0.DV.B.013.0007 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRIT BO

1VV.02.1-V2 0.DV.B.013.0006 DIPL-VV1 HW ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRIT BO

1VV.03.1-H12 1.DV.B.010.0010 DIPL-VV1 HW 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - PRACOVNI POLOHA Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.03.1-H12 1.1P.B.053 DIPL-VV1 1P 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - PRACOVNI POLOHA 1P - - - - -
1VV.03.1-H12 0.IP.B.053 DIPL-VV1 1P 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - PRACOVNI POLOHA 1P - - - - -
1VV.03.1-H12 0.MOD.B.S.P1.CS105 DIPL-VV1 OP 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - PRACOVNI POLOHA MOD - - - - -
1VV.03.1-H22 1.DV.B.010.0009 DIPL-VV1 HW 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - REVIZNI POLOHA Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.03.1-H22 1.1P.B.052 DIPL-VV1 1P 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - REVIZNI POLOHA 1P - - - - -
1VV.03.1-H22 0.IP.B.052 DIPL-VV1 1P 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - REVIZNI POLOHA 1P - - - - -
1VV.03.1-H22 0.MOD.B.S.P1.C5104 DIPL-VV1 OP 1EV.1-PRIVOD Z 1CT51 - REVIZNI POLOHA MOD - - - - -
1Vv.11.1 BD1 I.PN.BS.45115.0247 DIPL-VV1 DTGO1 Armatura na rozliv VV1- ZAV Kl - - - - -
1VV.11.1 BD2 I.PN.BS.45115.0246 DIPL-VV1 DTGO1 Armatura na rozliv VV1- OTV Kl - - - - -
1Vv.11.1 C1 1.1P.B.203 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - VYP! OP 1P - - - - -
1Vv.11.1 C1 1.MOD.B.S.P1.C5203 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAV! OP MOD - - - - -
1Vv.11.1 C1 0.IP.B.203 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAV! OP 1P - - - - -
1Vv.11.1 C2 1.MOD.B.S.P1.C5204 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTV! OP MOD - - - - -
1Vv.11.1 C2 0.IP.B.204 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTV! OP 1P - - - - -
1Vv.11.1 C2 1.1P.B.204 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAP! OP 1P - - - - -
1VV.11.1 S1 1.1P.B.066 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVIRA 1P - - - - -
1VV.11.1 S1 0.IP.B.066 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVIRA 1P - - - - -
1VV.11.1 S1 0.MOD.B.S.P1.C547 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVIRA MOD - - - - -
1VV.11.1_S2 1.1P.B.067 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVIRA 1P - - - - -
1VV.11.1_S2 0.IP.B.067 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVIRA 1P - - - - -
1VV.11.1_S2 0.MOD.B.S.P1.C548 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVIRA MOD - - - - -
1VV.11.1_STAV 0.MOD.W.S.P1.HR42 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - STAV MOD - - - - -
1VV.11.1 T 1.1P.B.068 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA 1P - - - - -
1VV.11.1 T 0.IP.B.068 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA 1P - - - - -
1VV.11.1 T 0.MOD.B.S.P1.C549 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - CAS.PRODLEVA MOD - - - - -
1VV.11.1_UV 1.1P.B.069 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAV. 1P - - - - -
1VV.11.1_UV 0.IP.B.069 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAV. 1P - - - - -
1VV.11.1_UV 0.MOD.B.S.P1.CS69 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI ZAV. MOD - - - - -
1Vv.11.1_UZ 1.1P.B.070 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI OTV. 1P - - - - -
1VV.11.1_UZ 0.IP.B.070 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI OTV. 1P - - - - -
1VV.11.1_UZ 0.MOD.B.S.P1.CS70 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - UVOLNENI OTV. MOD - - - - -
1VV.11.1-BD2 1.1P.B.021 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO Z BD 1P - - - - -
1VV.11.1-BD2 0.MOD.B.S.P1.CS21 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO Z BD MOD - - - - -
1VV.11.1-BD2 0.IP.B.021 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OVLADANI Z BD 1P - - - - -
1VV.11.1-H1 1.DV.B.010.0017 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.11.1-H1 1.1P.B.017 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO 1P - - - - -
1VV.11.1-H1 0.IP.B.017 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO 1P - - - - -
1VV.11.1-H1 0.MOD.B.S.P1.CS17 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO MOD - - - - -
1VV.11.1-H2 1.DV.B.010.0016 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.11.1-H2 1.1P.B.016 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO 1P - - - - -
1VV.11.1-H2 0.IP.B.016 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO 1P - - - - -
1VV.11.1-H2 0.MOD.B.S.P1.CS16 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO MOD - - - - -
1VV.11.1-H2.2 1.DV.B.010.0020 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.11.1-H2.2 1.1P.B.020 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS 1P - - - - -
1VV.11.1-H2.2 0.IP.B.020 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS 1P - - - - -
1VV.11.1-H2.2 0.MOD.B.S.P1.C520 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSBS MOD - - - - -
1VV.11.1-H53 1.DV.B.010.0019 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.11.1-H53 0.IP.B.019 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA 1P - - - - -
1VV.11.1-H53 0.MOD.B.S.P1.C519 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA MOD - - - - -
1VV.11.1-H53 1.IP.B.019 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA 1P - - - - -
1VV.11.1-MS1 1.DV.B.010.0018 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTN Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.11.1-MS1 1.1P.B.018 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTN 1P - - - - -
1VV.11.1-MS1 0.IP.B.018 DIPL-VV1 1P ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTN 1P - - - - -
1VV.11.1-MS1 0.MOD.B.S.P1.C518 DIPL-VV1 OP ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTN MOD - - - - -
1VV.11.1-V1 0.DV.B.013.0005 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRIT BO

1VV.11.1-V2 0.DV.B.013.0004 DIPL-VV1 HW ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRIT BO

1VV.K6101 1.DV.B.010.0001 DIPL-VV1 HW 1EV.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPET] Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6101 1.1P.B.001 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPET] 1P - - - - -
1VV.K6101 0.IP.B.001 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPET] 1P - - - - -
1VV.K6101 0.MOD.B.S.P1.CS1 DIPL-VV1 OP 1EV.1 - ZTRATA OVLADACIHO NAPET] MOD - - - - -
1VV.K6102 1.DV.B.010.0011 DIPL-VV1 HW 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6102 1.1P.B.055 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC 1P - - - - -
1VV.K6102 0.IP.B.055 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC 1P - - - - -
1VV.K6102 0.MOD.B.S.P1.C5106 DIPL-VV1 OP 1EV.1 - PORUCHA ZDROJE DC MOD - - - - -
1VV.K6103 1.DV.B.010.0012 DIPL-VV1 HW 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6103 1.1P.B.058 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU 1P - - - - -
1VV.K6103 0.IP.B.058 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU 1P - - - - -
1VV.K6103 0.MOD.B.S.P1.C5107 DIPL-VV1 OP 1EV.1 - PORUCHA IZOLACNIHO STAVU MOD - - - - -
1VV.K6104 1.DV.B.010.0021 DIPL-VV1 HW 1EV.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6104 1.1P.B.105 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN 1P - - - - -
1VV.K6104 0.IP.B.105 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN 1P - - - - -
1VV.K6104 0.MOD.B.S.P1.C5108 DIPL-VV1 OP 1EV.1 - PUSOBENI ELEKTRICKYCH OCHRAN MOD - - - - -
1VV.K6105 1.DV.B.010.0027 DIPL-VV1 HW 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6105 1.1P.B.106 DIPL-VV1 1P 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA 1P - - - - -
1VV.K6105 0.IP.B.106 DIPL-VV1 1P 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA 1P - - - - -
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1VV.K6105 0.MOD.B.S.P1.C5109 DIPL-VV1 OP 1CT51 - NEBEZPECNA TEPLOTA MOD - - - - -
1VV.K6106 1.DV.B.010.0030 DIPL-VV1 HW 1EV.1- PUSOBENTJISTICU Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6106 1.1P.B.107 DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PUSOBENI JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6106 0.IP.B.107. DIPL-VV1 1P 1EV.1 - PUSOBENI JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6106 0.MOD.B.S.P1.C5110 DIPL-VV1 OP 1EV.1 - PUSOBENI JISTICU MOD - - - - -
1VV.K6107 1.DV.B.010.0031 DIPL-VV1 HW 1EV.2 - PUSOBENI JISTICU Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6107 1.1P.B.108 DIPL-VV1 1P 1EV.2 - PUSOBEN/ JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6107 0.IP.B.108 DIPL-VV1 1P 1EV.2 - PUSOBEN/ JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6107 0.MOD.B.S.P1.CS111 DIPL-VV1 OP 1EV.2 - PUSOBENI JISTICU MOD - - - - -
1VV.K6108 1.DV.B.010.0032 DIPL-VV1 HW 1EV.3 - PUSOBENI JISTICU Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.K6108 1.1P.B.109 DIPL-VV1 1P 1EV.3 - PUSOBEN/ JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6108 0.IP.B.109 DIPL-VV1 1P 1EV.3 - PUSOBEN/ JISTICU 1P - - - - -
1VV.K6108 0.MOD.B.S.P1.C5112 DIPL-VV1 OP 1EV.3 - PUSOBEN/ JISTICU MOD - - - - -
1VV.L611 1.DV.B.010.0028 DIPL-VV1 HW L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVD1 Bl 24VDC_|-- - - DV652
1VV.L611 1.1P.B.028 DIPL-VV1 1P L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVD1 1P - - - - -
1VV.L611 0.IP.B.028 DIPL-VV1 1P L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVD1 1P - - - - -
1VV.L611 0.MOD.B.S.P1.C528 DIPL-VV1 OP L-MAX VODY V BAZENU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.QA01 0.PN.RS.48115.0001 DIPL-VV1 HMI 1VV - ROK KO - - - - -
1VV.QA02 0.PN.RS.48115.0002 DIPL-VV1 HMI 1VV - MESIC KO - - - - -
1VV.QA03 0.PN.RS.48115.0003 DIPL-VV1 HMI 1VV - DEN KO - - - - -
1VV.QA04 0.PN.RS.48115.0004 DIPL-VV1 HMI 1VV - HODINA KO - - - - -
1VV.QA05 0.PN.RS.48115.0005 DIPL-VV1 HMI 1VV - MINUTA KO - - - - -
1VV.QA06 0.PN.RS.48115.0006 DIPL-VV1 HMI 1VV - SEKUNDA KO - - - - -
1VV.QA07 0.PN.RS.48115.0011 DIPL-VV1 HMI T - VENKOVNI VW1 KO - - - - -
1VV.QA08 0.PN.RS.48115.0012 DIPL-VV1 HMI T-VKOBCE 1, TVD1 KO - - - - -
1VV.QA09 0.PN.RS.48115.0014 DIPL-VV1 HMI T - VE SKRINI 1VV KO - - - - -
1VV.QA10 0.PN.RS.48115.0015 DIPL-VV1 HMI T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 KO - - - - -
1VV.QA11 0.PN.RS.48115.0016 DIPL-VV1 HMI T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 KO - - - - -
1VV.QA12 0O.PN.RS.48115.0018 DIPL-VV1 HMI Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 KO - - - - -
1vv.QCo1 0.PN.BS.48115.0089 DIPL-VV1 HMI 1VV.T615_G02 KO - - - - -
1vv.QC02 0.PN.BS.48115.0091 DIPL-VV1 HMI 1VV.T614_G02 KO - - - - -
1vv.QCo3 0.PN.BS.48115.0093 DIPL-VV1 HMI 1VV.T616_G02 KO - - - - -
1vv.QCo4 0.PN.BS.48115.0094 DIPL-VV1 HMI 1VV.Y610_GO1 KO - - - - -
1vv.QCo5 0.PN.BS.48115.0095 DIPL-VV1 HMI 1VV.Y610_G02 KO - - - - -
1Vv.QC06 0.PN.BS.48115.0096 DIPL-VV1 HMI 1VV.T613_GO1 KO - - - - -
1vv.Qco7 0O.PN.BS.48115.0113 DIPL-VV1 HMI VV1-RUCNI REZIM Z OP KO - - - - -
1vv.Qco8 0O.PN.BS.48115.0114 DIPL-VV1 HMI VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP KO - - - - -
1vv.QCo9 0.PN.BS.48115.0060 DIPL-VV1 HMI L-MAX VODY V BAZENU V1, TVD1 KO - - - - -
1vv.QC10 0.PN.BS.48115.0081 DIPL-VV1 HMI 1VV.T631_G02 KO - - - - -
1vv.QC11 0.PN.BS.48115.0083 DIPL-VV1 HMI 1VV.T610_G04 KO - - - - -
1vv.QC12 0.PN.BS.48115.0084 DIPL-VV1 HMI 1VV.T610_G53 KO - - - - -
1vv.QC13 0.PN.BS.48115.0085 DIPL-VV1 HMI 1VV.T610_G51 KO - - - - -
1vv.QC14 0.PN.BS.48115.0086 DIPL-VV1 HMI 1VV.T610_G02 KO - - - - -
1vv.QC15 0.PN.BS.48115.0087 DIPL-VV1 HMI 1VV.T611_GO1 KO - - - - -
1vv.QC16 0.PN.BS.48115.0088 DIPL-VV1 HMI 1VV.T615_GO1 KO - - - - -
1vv.QC17 0.PN.BS.48115.0090 DIPL-VV1 HMI 1VV.T614_GO1 KO - - - - -
1vv.Qpo1 0.PN.BS.48115.0033 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - MISTNE KO - - - - -
1vv.QpP02 0.PN.BS.48115.0035 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE KO - - - - -
1vv.QpP03 0.PN.BS.48115.0036 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NiZKE KO - - - - -
1vv.QpPo4 0.PN.BS.48115.0037 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NizKE KO - - - - -
1vv.QpP05 0.PN.BS.48115.0038 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYPNUT KO - - - - -
1VV.QP06 0.PN.BS.48115.0039 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCH KO - - - - -
1vv.QpP07 0.PN.BS.48115.0040 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - ZAPNUT KO - - - - -
1vv.QpP0o8 0.PN.BS.48115.0045 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - VYSOKE KO - - - - -
1vv.QpP09 0.PN.BS.48115.0046 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NizKE KO - - - - -
1vv.QpP10 0O.PN.BS.48115.0047 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1 - NizKE KO - - - - -
1Vv.QP11 0.PN.BS.48115.0048 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRENO KO - - - - -
1Vv.QP12 0.PN.BS.48115.0049 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRENO KO - - - - -
1Vv.QP13 0.PN.BS.48115.0050 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - MISTNE KO - - - - -
1vv.QpP14 0.PN.BS.48115.0051 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - PORUCHA KO - - - - -
1Vv.QP15 0.PN.BS.48115.0052 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB KO - - - - -
1VV.QP16 0.PN.BS.48115.0054 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRENO KO - - - - -
1vv.QpP17 0.PN.BS.48115.0055 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRENO KO - - - - -
1Vv.QP18 0.PN.BS.48115.0056 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - MISTNE KO - - - - -
1Vv.QP19 0.PN.BS.48115.0057 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - PORUCHA KO - - - - -
1Vv.QP20 0.PN.BS.48115.0058 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAPNUTO Z RSB KO - - - - -
1vv.QpP21 0.PN.BS.48115.0065 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1\ - VYPNO KO - - - - -
1vv.QP22 0.PN.BS.48115.0066 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1\ - ZAPNO KO - - - - -
1vv.QpP23 0.PN.BS.48115.0067 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELEKTROMOTOR VENTILATORU VV1, TVD1\ - ZAPNO KO - - - - -
1vv.QpP24 0.PN.BS.48115.0068 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTEVRIT KO - - - - -
1Vv.QP25 0.PN.BS.48115.0069 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAVRIT KO - - - - -
1VV.QP26 0.PN.BS.48115.0070 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTEVRIT KO - - - - -
1vv.QpP27 0.PN.BS.48115.0071 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAVRIT KO - - - - -
1vv.QP28 0.PN.BS.48115.0107 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - VYP! OP KO - - - - -
1vv.QP29 0.PN.BS.48115.0108 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - ZAP! OP KO - - - - -
1Vv.QP30 0.PN.BS.48115.0109 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - ZAV! OP KO - - - - -
1vv.QP31 0.PN.BS.48115.0110 DIPL-VV1 HMI ARMATURA NA ROZLIV VV1, TVD1 - OTV! OP KO - - - - -
1vv.QP32 0.PN.BS.48115.0111 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - ZAV! OP KO - - - - -
1vv.QP33 0.PN.BS.48115.0112 DIPL-VV1 HMI ELEKTROPOHON ZALUZIE 1, TVD1 - OTV! OP KO - - - - -
1vv.QpP34 0.PN.BS.48115.0120 DIPL-VV1 HMI HLAVNI ELMOTOR VENT. VW1, TVD1 - REV! OP KO - - - - -
1Vv.QP35 0.PN.BS.48115.0073 DIPL-VV1 HMI 1VV.01.1-H2 KO - - - - -
1Vv.QP36 0.PN.BS.48115.0074 DIPL-VV1 HMI 1VV.01.1-H97 KO - - - - -
1vv.Quol 0.PN.BS.48115.0001 DIPL-VV1 HMI 1VV - AKTIVNI DV300-1 KO - - - - -
1vv.Quo2 0.PN.BS.48115.0002 DIPL-VV1 HMI 1VV - AKTIVNI DV300-2 KO - - - - -
1vv.Quo3 0.PN.BS.48115.0003 DIPL-VV1 HMI 1VV - SLAVE OK KO - - - - -
1vv.Quo4 0.PN.BS.48115.0004 DIPL-VV1 HMI 1VV - POR. SYNC. CASU DV300-1 KO - - - - -
1vv.Quo5s 0.PN.BS.48115.0005 DIPL-VV1 HMI 1VV - POR. SYNC. CASU DV300-2 KO - - - - -
1vv.QuU0o6 0.PN.BS.48115.0007 DIPL-VV1 HMI Deska adr.7 - POR KO - - - - -
1vv.Quo7 0.PN.BS.48115.0010 DIPL-VV1 HMI Deska adr.10 - POR KO - - - - -
1vv.Quo8 0.PN.BS.48115.0013 DIPL-VV1 HMI Deska adr.13 - POR KO - - - - -
1vv.Quo9 0.PN.BS.48115.0022 DIPL-VV1 HMI 1VV - POWER FAIL 1 KO - - - - -
1vv.Quio 0.PN.BS.48115.0023 DIPL-VV1 HMI 1VV - POWER FAIL 2 KO - - - - -
1ivv.Quil 0.PN.BS.48115.0024 DIPL-VV1 HMI 1VV - POWER FAIL 3 KO - - - - -
1ivv.Qui2 0.PN.BS.48115.0025 DIPL-VV1 HMI 1VV - POWER FAIL 4 KO - - - - -
1vv.Qui3 0.PN.BS.48115.0026 DIPL-VV1 HMI 1VV - SYSFAIL KO - - - - -
1vv.Qui4 0.PN.BS.48115.0027 DIPL-VV1 HMI 1VV-TEMP 2 KO - - - - -
1vv.Qui15 0.PN.BS.48115.0028 DIPL-VV1 HMI 1VV-TEMP 1 KO - - - - -
1ivv.Quie 0O.PN.BS.48115.0011 DIPL-VV1 HMI Deska adr.11 - POR KO - - - - -
1VV.T610 1.DV.1.007.0001 DIPL-VV1 HW T- VENKOVNI VW1 Al 4-20mA -50] _60f°C DV457
1VV.T610 1.IP.R.001 DIPL-VV1 1P T- VENKOVNI VW1 P - - - - -
1VV.T610 0.IP.R.001 DIPL-VV1 1P T- VENKOVNI VW1 P - - - - -
1VV.T610 0.MOD.W.S.P1.HR1 DIPL-VV1 OP T- VENKOVNI VW1 MOD - - - - -
1VV.T610 1.1P.B.044 DIPL-VV1 1P T - VENKOVNI VV1-POR 1P - - - - -
1VV.T610 0.IP.B.044 DIPL-VV1 OP T - VENKOVNI VV1-POR 1P - - - - -
1VV.T610_G51 1.1P.B.087 DIPL-VV1 1P T_VEN- MIN AKTIVN 1P - - - - -
1VV.T610_G51 0.IP.B.087 DIPL-VV1 1P T_VEN- MIN AKTIVN 1P - - - - -
1VV.T610_G51 0.MOD.B.S.P1.CS87 DIPL-VV1 OP T_VEN- MIN AKTIVN MOD - - - - -
1VV.T610_MAX 1.1P.B.078 DIPL-VV1 1P T_ZAL - MAX AKTIVN| 1P - - - - -
1VV.T610_MAX 0.IP.B.078 DIPL-VV1 1P T_ZAL - MAX AKTIVN 1P - - - - -
1VV.T610_MAX 0.MOD.B.S.P1.CS78 DIPL-VV1 OP T_ZAL - MAX AKTIVN| MOD - - - - -
1VV.T610_P 0.MOD.B.S.P1.CS53 DIPL-VV1 OP T - VENKOVNI VV1-POR MOD - - - - -
1VV.T610_ZH_OTV 1.IP.R.012 DIPL-VV1 1P T - VENKOVNI VV1 OTV ZADANA 1P - - - - -
1VV.T610_ZH_OTV 0.IP.R.012 DIPL-VV1 1P T - VENKOVNI VV1 OTV ZADANA 1P - - - - -
1VV.T610_ZH_OTV 0.MOD.W.S.P1.HR23 DIPL-VV1 OP T - VENKOVNI VV1 OTV ZADANA MOD - - - - -
1VV.T610_ZH_RV 1.IP.R.019 DIPL-VV1 1P T - VENKOVNI VV1- REVERZ VYP 1P - - - - -
1VV.T610_ZH_RV 0.IP.R.019 DIPL-VV1 1P T - VENKOVNI VV1- REVERZ VYP 1P - - - - -
1VV.T610_ZH_RV 0.MOD.W.S.P1.HR37 DIPL-VV1 OP T - VENKOVNI VV1- REVERZ VYP MOD - - - - -
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1VV.T610_ZH_RZ I.IP.R.018 DIPL-VV1 IP T- VENKOVNI VV1- REVERZ ZAP IP - - - - -
1VV.T610_ZH_RZ 0.IP.R.018 DIPL-VV1 IP T- VENKOVNI VV1- REVERZ ZAP IP - - - - -
1VV.T610_ZH_RZ 0.MOD.W.S.P1.HR35 DIPL-VV1 OoP T- VENKOVNI VV1- REVERZ ZAP MOD - - - - -
1VV.T610_ZH_ZAV I.IP.R.013 DIPL-VV1 IP T - VENKOVNI VW1 ZAV ZADANA IP - - - - -
1VV.T610_ZH_ZAV 0.IP.R.013 DIPL-VV1 IP T - VENKOVNI VW1 ZAV ZADANA IP - - - - -
1VV.T610_ZH_ZAV 0.MOD.W.S.P1.HR25 DIPL-VV1 OoP T - VENKOVNI VW1 ZAV ZADANA MOD - - - - -
1VV.T611 1.DV.1.007.0002 DIPL-VV1 HW T-VKOBCE 1, TVD1 Al 4-20mA -30 60]°C DV457
1VV.T611 1.IP.R.002 DIPL-VV1 IP T-VKOBCE 1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T611 0.IP.R.002 DIPL-VV1 IP T-VKOBCE 1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T611 0.MOD.W.S.P1.HR3 DIPL-VV1 OoP T-VKOBCE 1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.T611 1.IP.B.045 DIPL-VV1 IP T-VKOBCE 1, TVD1 - POR IP - - - - -
1VV.T611 0.1P.B.045 DIPL-VV1 OoP T-VKOBCE 1, TVD1 - POR IP - - - - -
1VV.T611 P 0.MOD.B.S.P1.CS54 DIPL-VV1 OoP T-VKOBCE 1, TVD1 - POR MOD - - - - -
1VV.T613 1.DV.1.007.0004 DIPL-VV1 HW T - VE SKRINI 1VV. Al 4-20mA -25 80]°C DV457
1VV.T613 1.IP.R.004 DIPL-VV1 IP T - VE SKRINI 1VV. 1P — - - - -
1VV.T613 0.IP.R.004 DIPL-VV1 IP T - VE SKRINI 1VV. 1P — - - - -
1VV.T613 0.MOD.W.S.P1.HR7 DIPL-VV1 OoP T - VE SKRINI 1VV. MOD - - - - —
1VV.T613 1.IP.B.046 DIPL-VV1 IP T - VE SKRINI 1VV - POR IP - - - - -
1VV.T613 0.IP.B.046 DIPL-VV1 OoP T - VE SKRINI 1VV - POR IP - - - - -
1VV.T613 P 0.MOD.B.S.P1.CS55 DIPL-VV1 OoP T - VE SKRINI 1VV - POR MOD - - - - -
1VV.T614 1.IP.B.048 DIPL-VV1 IP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614 0.1P.B.048 DIPL-VV1 OoP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614 1.DV.1.007.0006 DIPL-VV1 HW T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 Al 4-20mA -35] 100{°C DV457
1VV.T614 1.IP.R.006 DIPL-VV1 IP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614 0.IP.R.006 DIPL-VV1 IP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614 0.MOD.W.S.P1.HR11 DIPL-VV1 OoP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.T614_BL 0.1P.B.080 DIPL-VV1 IP T_LOZ_HOR - BLOKOVANI IP - - - - -
1VV.T614_G01 0.1p.B.084 DIPL-VV1 IP TEPLOTA - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU IP - - - - -
1VV.T614_G01 1.IP.B.084 DIPL-VV1 IP TEPLOTA - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU IP - - - - -
1VV.T614_G01 0.MOD.B.S.P1.CS84 DIPL-VV1 OoP TEPLOTA - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU MOD - - - - -
1VV.T614_G02 1.IP.B.080 DIPL-VV1 IP T_LOZ_HOR - MAX AKTIVNI IP - - - - -
1VV.T614_G02 0.MOD.B.S.P1.CS80 DIPL-VV1 OoP T_LOZ_HOR - MAX AKTIVNI MOD - - - - -
1VV.T614_HH L.IP.R.015 DIPL-VV1 IP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614_HH 0.IP.R.015 DIPL-VV1 IP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T614_HH 0.MOD.W.S.P1.HR29 DIPL-VV1 OoP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.T614_P 0.MOD.B.S.P1.CS61 DIPL-VV1 OoP T - HORNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \VENTILATORU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.T615 1.DV.1.007.0005 DIPL-VV1 HW T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 Al 4-20mA -35] 100{°C DV457
1VV.T615 1.IP.B.047 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T615 1.IP.R.005 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T615 0.1P.B.047 DIPL-VV1 OoP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T615 0.IP.R.005 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T615 0.MOD.W.S.P1.HR9 DIPL-VV1 OoP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.T615_BL 0.IP.B.079 DIPL-VV1 IP T_LOZ_DOL - BLOKOVANI IP - - - - -
1VV.T615_G01 0.1p.B.083 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 IP - - - - -
1VV.T615_G01 1.IP.B.083 DIPL-VV1 IP TEPLOTA - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 IP - - - - -
1VV.T615_G01 0.MOD.B.S.P1.CS83 DIPL-VV1 OoP TEPLOTA - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 MOD - - - - -
1VV.T615_G02 1.IP.B.079 DIPL-VV1 IP T_LOZ_DOL - MAX AKTIVNI IP - - - - -
1VV.T615_G02 0.MOD.B.S.P1.CS79 DIPL-VV1 OoP T_LOZ_DOL - MAX AKTIVNI MOD - - - - -
1VV.T615_HH I.IP.R.014 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 IP - - - - -
1VV.T615_HH 0.IP.R.014 DIPL-VV1 IP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 IP - - - - -
1VV.T615_HH 0.MOD.W.S.P1.HR27 DIPL-VV1 OoP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 MOD - - - - -
1VV.T615_P 0.MOD.B.S.P1.CS58 DIPL-VV1 OoP T - SPODNI LOZISKO ELEKTROMOTORU \ VENTILATORU VV1 MOD - - - - -
1VV.T616 1.DV.1.007.0007 DIPL-VV1 HW T - VINUTI ELEKTROMOTORU\VENTILATORU VV1, TVD1 Al 4-20mA -35] 170]°C DV457
1VV.T616 1.IP.B.049 DIPL-VV1 IP T - VINUTI ELEKTROMOTORU\VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T616 0.IP.B.049 DIPL-VV1 OoP T - VINUTI ELEKTROMOTORU\VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.T616_BL 0.1p.B.081 DIPL-VV1 IP T_VIN - BLOKOVAN{ IP - - - - -
1VV.T616_G02 1.IP.B.081 DIPL-VV1 IP T_VIN - MAX AKTIVNI IP - - - - -
1VV.T616_G02 0.MOD.B.S.P1.CS81 DIPL-VV1 OoP T_VIN - MAX AKTIVNI MOD - - - - -
1VV.T616_P 0.MOD.B.S.P1.CS62 DIPL-VV1 OoP T - VINUTI ELEKTROMOTORU\VENTILATORU VV1, TVD1 - POR MOD - - - - -
1VV.T631 I.PN.RS.45115.0036 DIPL-VV1 DRVO1 T-TVD1 na vstupu na blok (vybrana) KI - - - - -
1VV.T631 0.IP.R.009 DIPL-VV1 1P TVD1 na vstupu na blok (vybrand) 1P - - - - -
1VV.7631-N I.PN.BS.45115.0310 DIPL-VV1 DRVO1 T631 - Nevalidita viech &idel KI - - - - -
1VV.T631.4S 1.IP.R.009 DIPL-VV1 1P T-TVD1 na vstupu na blok (vybrand) 1P - - - - -
1VV.T631.4S 0.MOD.W.S.P1.HR17 DIPL-VV1 OoP T-TVD1 na vstupu na blok (vybrana) MOD - - - - -
1VV.T631.4S_MAX 1.IP.B.077 DIPL-VV1 IP T_TVD - MAX AKTIVN IP - - - - -
1VV.T631.4S_MAX 0.MOD.B.S.P1.CS77 DIPL-VV1 OoP T_TVD - MAX AKTIVN MOD - - — - -
1VV.T631.4S_N 1.IP.B.076 DIPL-VV1 IP T631.4S - Nevalidita v3ech Cidel IP - - - - -
1VV.T631.4S_N 0.MOD.B.S.P1.CS76 DIPL-VV1 OoP T631.4S - Nevalidita v3ech Cidel MOD - - - - -
1VV.1631.4S_ZH_VYP L.IP.R.011 DIPL-VV1 IP T-TVD1 na vstupu na blok VYP ZADANA IP - - - - -
1VV.1631.4S_ZH_VYP 0.MOD.W.S.P1.HR21 DIPL-VV1 OoP T-TVD1 na vstupu na blok VYP ZADANA MOD - - - - -
1VV.T631.4S_ZH_ZAP L.IP.R.010 DIPL-VV1 IP T TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA IP - - - - -
1VV.1631.4S_ZH_ZAP 0.MOD.W.S.P1.HR19 DIPL-VV1 OoP T-TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA MOD - - - - -
1VV.T631_MAX 0.IP.B.077 DIPL-VV1 IP T_TVD - MAX AKTIVNI IP - - - - -
1VV.T631 N 0.IP.B.076 DIPL-VV1 IP T631 - Nevalidita viech &idel IP - - - - -
1VV.T631 ZH_ZAP 0.IP.R.010 DIPL-VV1 IP T-TVD1 na vstupu na blok ZAP ZADANA IP - - - - -
1VV.Y610 1.DV.1.007.0008 DIPL-VV1 HW Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 Al 4-20mA 0| 100|mm/s |DV457
1VV.Y610 1.IP.R.008 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.Y610 0.IP.R.008 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.Y610 0.MOD.W.S.P1.HR15 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 MOD - - - - -
1VV.Y610 1.IP.B.050 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.Y610 0.IP.B.050 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 IP - - - - -
1VV.Y610_BL 0.1p.B.082 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 - BLOKOVANI IP - - - - -
1VV.Y610_G01 1.IP.B.086 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >5,6MM IP - - - - -
1VV.Y610_G01 0.MOD.B.S.P1.CS86 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >5,6MM MOD - - - - -
1VV.Y610_G01 0.1P.B.086 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >5,6MM IP - - - - -
1VV.Y610_G02 1.IP.B.082 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 -MAX IP - - - - -
1VV.Y610_G02 0.MOD.B.S.P1.CS82 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1-MAX MOD - - - - -
1VV.Y610_HH L.IP.R.017 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >9,0MM IP - - - - -
1VV.Y610_HH 0.IP.R.017 DIPL-VV1 IP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >9,0MM IP - - - - -
1VV.Y610_HH 0.MOD.W.S.P1.HR33 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 >9,0MM MOD - - - - -
1VV.Y610_P 0.MOD.B.S.P1.CS63 DIPL-VV1 OoP Y - VIBRACE ELEKTROMOTORU VENTILATORU VV1, TVD1 - PORUCHA MOD - - - - -
1VV_DEN L.IP.R.023 DIPL-VV1 IP CAS PLC - DEN 1P — - - - -
1VV_DEN 0.MOD.W.S.P1.HR54 DIPL-VV1 OoP CAS PLC - DEN MOD - - - - —
1VV_HOD I.IP.R.024 DIPL-VV1 IP CAS PLC - HODINA IP - - - - -
1VV_HOD 0.MOD.W.S.P1.HR53 DIPL-VV1 OoP CAS PLC - HODINA MOD - - — - -
1VV_MES 1.IP.R.022 DIPL-W1__[IP CAS PLC - MESIC P - = — |- —
1VV_MES 0.MOD.W.S.P1.HR55 DIPL-W1__ foP CAS PLC - MESIC MoD |- = - |- -
1VV_MIN L.IP.R.025 DIPL-VV1 IP CAS PLC - MINUTA P - - — - -
1VV_MIN 0.MOD.W.S.P1.HR52 DIPL-VV1 OoP CAS PLC - MINUTA MOD - - - - —
1VV_ROK L.IP.R.021 DIPL-VV1 IP CAS PLC - ROK 1P — - - - -
1VV_ROK 0.MOD.W.S.P1.HR56 DIPL-VV1 OoP CAS PLC - ROK MOD - - - - —
1VV_SEC L.IP.R.026 DIPL-VV1 IP CAS PLC - SEKUNDA IP - - - - -
1VV_SEC 0.MOD.W.S.P1.HR51 DIPL-VV1 OoP CAS PLC - SEKUNDA MOD - - — - -
Deska adr.10 - POR 1.IP.B.035 DIPL-VV1 P Deska adr.10 - POR P - - - - -
Deska adr.10 - POR 0.IP.B.035 DIPL-VV1 P Deska adr.10 - POR P - - - - -
Deska adr.10 - POR 0.MOD.B.S.P1.CS35 DIPL-VV1 OoP Deska adr.10 - POR MOD - - — - -
Deska adr.11 - POR 1.IP.B.051 DIPL-VV1 P Deska adr.11 - POR P - - - - -
Deska adr.11 - POR 0.IP.B.051 DIPL-VV1 P Deska adr.11 - POR P - - - - -
Deska adr.11 - POR 0.MOD.B.S.P1.CS71 DIPL-VV1 OoP Deska adr.11 - POR MOD - - — - -
Deska adr.13 - POR 1.IP.B.036 DIPL-VV1 P Deska adr.13 - POR P - - - - -
Deska adr.13 - POR 0.IP.B.036 DIPL-VV1 P Deska adr.13 - POR P - - - - -
Deska adr.13 - POR 0.MOD.B.S.P1.CS36 DIPL-VV1 OoP Deska adr.13 - POR MOD - - — - -
Deska adr.7 - POR 1.IP.B.034 DIPL-VV1 P Deska adr.7 - POR P - - - - -
Deska adr.7 - POR 0.IP.B.034 DIPL-VV1 P Deska adr.7 - POR P - - - - -
Deska adr.7 - POR 0.MOD.B.S.P1.CS34 DIPL-VV1 OoP Deska adr.7 - POR MOD - - — - -
GPS1-POR 1.IP.B.031 DIPL-VV1 IP 1VV - POR. SYNC. CASU DV300-1 IP - - - - -
GPS1-POR 0.MOD.B.S.P1.CS31 DIPL-VV1 OoP Porucha GPS1 MOD - - - - —
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GPS2-POR 1.1P.B.032 DIPL-VV1 1P 1VV - POR. SYNC. CASU DV300-2 1P - - - - -
GPS2-POR 0.MOD.B.S.P1.CS32 DIPL-VV1 OP Porucha GPS: MOD - - - - -
JEDE DV300X-1 1.1P.B.029 DIPL-VV1 1P 1VV - AKTIVNI DV300-1 1P - - - - -
JEDE DV300X-1 0.MOD.B.S.P1.C529 DIPL-VV1 OP 1VV - AKTIVNI DV300-1 MOD - - - - -
JEDE DV300X-1 1.1P.B.030 DIPL-VV1 1P 1VV - AKTIVNI DV300-2 1P - - - - -
JEDE DV300X-2 0.MOD.B.S.P1.CS30 DIPL-VV1 OP 1VV - AKTIVNI DV300-1 MOD - - - - -
POWER FAIL 1 1.1P.B.037 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 1 1P - - - - -
POWER FAIL 1 0.IP.B.037 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 1 1P - - - - -
POWER FAIL 1 0.MOD.B.S.P1.CS37 DIPL-VV1 OP POWER FAIL 1 MOD - - - - -
POWER FAIL 2 1.1P.B.038 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 2 1P - - - - -
POWER FAIL 2 0.IP.B.038 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 2 1P - - - - -
POWER FAIL 2 0.MOD.B.S.P1.CS38 DIPL-VV1 OP POWER FAIL 2 MOD - - - - -
POWER FAIL 3 1.1P.B.039 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 3 1P - - - - -
POWER FAIL 3 0.IP.B.039 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 3 1P - - - - -
POWER FAIL 3 0.MOD.B.S.P1.CS39 DIPL-VV1 OP POWER FAIL 3 MOD - - - - -
POWER FAIL 4 1.1P.B.040 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 4 1P - - - - -
POWER FAIL 4 0.IP.B.040 DIPL-VV1 1P POWER FAIL 4 1P - - - - -
POWER FAIL 4 0.MOD.B.S.P1.C540 DIPL-VV1 OP POWER FAIL 4 MOD - - - - -
SLAVE OK 1.1P.B.033 DIPL-VV1 1P SLAVE OK 1P - - - - -
SLAVE OK 0.IP.B.033 DIPL-VV1 1P SLAVE OK 1P - - - - -
SLAVE OK 0.MOD.B.S.P1.CS33 DIPL-VV1 OP SLAVE OK MOD - - - - -
SUMA PORUCH SW 0.PN.BS.48115.0030 DIPL-VV1 DRVO1 SUMA PORUCH SW KO - - - - -
SYSFAIL 1.1P.B.041 DIPL-VV1 1P SYSFAIL 1P - - - - -
SYSFAIL 0.IP.B.041 DIPL-VV1 1P SYSFAIL 1P - - - - -
SYSFAIL 0.MOD.B.S.P1.CS41 DIPL-VV1 OP SYSFAIL MOD - - - - -
TEMP 1 1.1P.B.043 DIPL-VV1 1P TEMP 1 1P - - - - -
TEMP 1 0.IP.B.043 DIPL-VV1 1P TEMP 1 1P - - - - -
TEMP 1 0.MOD.B.S.P1.CS43 DIPL-VV1 OP TEMP 1 MOD - - - - -
TEMP 2 1.1P.B.042 DIPL-VV1 1P TEMP 2 1P - - - - -
TEMP 2 0.IP.B.042 DIPL-VV1 1P TEMP 2 1P - - - - -
TEMP 2 0.MOD.B.S.P1.C542 DIPL-VV1 OP TEMP 2 MOD - - - - -
VV1 TVD1 AUT 1.1P.B.057 DIPL-VV1 1P VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1 TVD1 AUT 0.IP.B.057 DIPL-VV1 OP VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1 TVD1 AUT 0.MOD.B.S.P1.CS57 DIPL-VV1 OP VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP MOD - - - - -
VV1 TVD1 AUT 1.1P.B.208 DIPL-VV1 OP VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1 TVD1 _AUT 1.MOD.B.S.P1.C5208 DIPL-VV1 OP VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP MOD - - - - -
VV1 _TVD1 _AUT 0.IP.B.208 DIPL-VV1 1P VV1-AUTOMATICKY REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1_TVD1 RUC 1.1P.B.056 DIPL-VV1 1P VV1-RUCNI REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1 TVD1 RUC 0.IP.B.056 DIPL-VV1 OP VV1-RUCNI REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1_TVD1 RUC 0.MOD.B.S.P1.CS56 DIPL-VV1 OP VV1-RUCNI REZIM Z OP MOD - - - - -
VV1 TVD1 RUC 1.1P.B.207 DIPL-VV1 OP VV1-RUCNI REZIM Z OP 1P - - - - -
VV1_TVD1 RUC 1.MOD.B.S.P1.C5207 DIPL-VV1 OP VV1-RUCNI REZIM Z OP MOD - - - - -
VV1 TVD1 RUC 0.IP.B.207 DIPL-VV1 1P VV1-RUCNI REZIM Z OP 1P - - - - -
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0Ozn_sig KOM Typ 1D
1VV.03.1-H12 MODBUS RTU 0x 105
1VV.03.1-H22 MODBUS RTU 0x 104
1VV.01.1_BD/ND MODBUS RTU Ax 46
1vv.01.1 C1! MODBUS RTU 0x 201
1Vv.01.1_C2! MODBUS RTU 0x 202
1VV.01.1_DOBEH MODBUS RTU 4x 45
1VV.01.1 _HI-BD2 MODBUS RTU 0x 9
1VV.01.1 _HI-H2 MODBUS RTU 0x 3
1VV.01.1_HI-H97 MODBUS RTU 0x 13
1VV.01.1_HI-ND2 MODBUS RTU 0x 10
1VV.01.1 _LO-BD2 MODBUS RTU 0x 11
1VV.01.1_LO-H2 MODBUS RTU 0x 4
1VV.01.1 LO-H2.1 MODBUS RTU 0x 5
1VV.01.1_LO-H97 MODBUS RTU 0x 14
1VV.01.1 _LO-H97.1 MODBUS RTU 0x 15
1VV.01.1_LO-ND2 MODBUS RTU 0x 12
1Vv.01.1 OT MODBUS RTU Ax 44
1Vv.01.1 R! MODBUS RTU 0x 211
1VVv.01.1 _S1 MODBUS RTU 0x 44
1Vv.01.1_S2 MODBUS RTU 0x 45
1VV.01.1_STAV MODBUS RTU Ax 41
1W.01.1 T MODBUS RTU 0x 46
1Vv.01.1 UV MODBUS RTU 0x 64
1Vv.01.1 Uz MODBUS RTU 0x 65
1VV.01.1-H1 MODBUS RTU 0x 6
1VV.01.1-H2.2 MODBUS RTU 0x 8
1VV.01.1-H53 MODBUS RTU 0x 7
1VV.01.1-MS1 MODBUS RTU 0x 2
1Vv.02.1_C1! MODBUS RTU 0x 205
1Vv.02.1_C2! MODBUS RTU 0x 206
1VVv.02.1_S1 MODBUS RTU 0x 50
1Vv.02.1_S2 MODBUS RTU 0x 51
1VV.02.1_STAV MODBUS RTU Ax 43
1W.02.1 T MODBUS RTU 0x 52
1VVv.02.1 UV MODBUS RTU 0x 74
1Vv.02.1_UzZ MODBUS RTU 0x 75
1VV.02.1-BD2 MODBUS RTU 0x 27
1VV.02.1-H1 MODBUS RTU 0x 23
1VV.02.1-H2 MODBUS RTU 0x 22
1VV.02.1-H2.2 MODBUS RTU 0x 26
1VV.02.1-H53 MODBUS RTU 0x 25
1VV.02.1-MS1 MODBUS RTU 0x 24
1Vv.11.1_C1! MODBUS RTU 0x 203
1vv.11.1 C2! MODBUS RTU 0x 204
1VV.11.1 S1 MODBUS RTU 0x 47
1Vv.11.1_S2 MODBUS RTU 0x 48
1VV.11.1_STAV MODBUS RTU Ax 42
1W.11.1 T MODBUS RTU 0x 49
1VV.11.1 UV MODBUS RTU 0x 69
1Vv.11.1 Uz MODBUS RTU 0x 70
1VV.11.1-BD2 MODBUS RTU 0x 21
1VV.11.1-H1 MODBUS RTU 0x 17
1VV.11.1-H2 MODBUS RTU 0x 16
1VV.11.1-H2.2 MODBUS RTU 0x 20
1VV.11.1-H53 MODBUS RTU 0x 19
1VV.11.1-MS1 MODBUS RTU 0x 18
1VV.L611 MODBUS RTU 0x 28
1VV.T610 MODBUS RTU 4x 1
1VV.T610_G51 MODBUS RTU 0x 87
1VV.T610_MAX MODBUS RTU 0x 78
1VV.T610_P MODBUS RTU 0x 53
1VV.T610_ZH_OTV MODBUS RTU 4x 23
1VV.T610_ZH_RV MODBUS RTU Ax 37
1VV.T610_ZH_RZ MODBUS RTU 4x 35
1VV.T610_ZH_ZAV MODBUS RTU Ax 25
1VV.T611 MODBUS RTU 4x 3
1VV.T611 P MODBUS RTU 0x 54
1VV.T613 MODBUS RTU 4x 7
1VV.T613 P MODBUS RTU 0x 55
1VV.T614 MODBUS RTU 4x 11
1VV.T614_BL MODBUS RTU 0x 80
1VV.T614_G01 MODBUS RTU 0x 84
1VV.T614_HH MODBUS RTU Ax 29
1VV.T614_P MODBUS RTU 0x 61
1VV.T615 MODBUS RTU Ax 9
1VV.T615 BL MODBUS RTU 0x 79
1VV.T615_G01 MODBUS RTU 0x 83
1VV.T615_HH MODBUS RTU 4x 27
1VV.T615_P MODBUS RTU 0x 58
1VV.T616_BL MODBUS RTU 0x 81
1VV.T616_P MODBUS RTU 0x 62
1VV.T631 MODBUS RTU 4x 17
1VV.T631_MAX MODBUS RTU 0x 77
1VV.T631 N MODBUS RTU 0x 76
1VV.T631 ZH_VYP MODBUS RTU Ax 21
1VV.T631 _ZH ZAP MODBUS RTU 4x 19
1VV.Y610 MODBUS RTU Ax 15
1VV.Y610_BL MODBUS RTU 0x 82
1VV.Y610_G01 MODBUS RTU 0x 86
1VV.Y610_HH MODBUS RTU 4x 33
1VV.Y610_P MODBUS RTU 0x 63
1VV_DEN MODBUS RTU 4x 54
1VV_HOD MODBUS RTU Ax 53
1VV_MES MODBUS RTU 4x 55
1VV_MIN MODBUS RTU Ax 52
1VV_ROK MODBUS RTU 4x 56
1VV_SEC MODBUS RTU Ax 51
1VV.K6101 MODBUS RTU 0x 1
1VV.K6102 MODBUS RTU 0x 106
1VV.K6103 MODBUS RTU 0x 107
1VV.K6104 MODBUS RTU 0x 108
1VV.K6105 MODBUS RTU 0x 109
1VV.K6106 MODBUS RTU 0x 110
1VV.K6107 MODBUS RTU 0x 111
1VV.K6108 MODBUS RTU 0x 112
Deska adr.10 - POR MODBUS RTU 0x 35
Deska adr.11 - POR MODBUS RTU 0x 71
Deska adr.13 - POR MODBUS RTU 0x 36
Deska adr.7 - POR MODBUS RTU 0x 34
GPS1-POR MODBUS RTU 0x 31
GPS2-POR MODBUS RTU 0x 32
JEDE DV300X-1 MODBUS RTU 0x 29
JEDE DV300X-2 MODBUS RTU 0x 30
POWER FAIL 1 MODBUS RTU 0x 37
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POWER FAIL 2 MODBUS RTU 0x 38
POWER FAIL 3 MODBUS RTU 0x 39
POWER FAIL 4 MODBUS RTU 0x 40
SLAVE OK MODBUS RTU 0x 33
SYSFAIL MODBUS RTU 0x 41
TEMP 1 MODBUS RTU 0x 43
TEMP 2 MODBUS RTU 0x 42
VV1 TVD1 AUT MODBUS RTU 0x 57
VV1 TVD1 AUT! MODBUS RTU 0x 208
VV1 _TVD1 RUC MODBUS RTU 0x 56
VV1 TVD1 RUC! MODBUS RTU 0x 207
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