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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Autor se zabyva problematikou zaélenéni dodateéné zpétné vazby z akcelerometru pfipojeného k
mechanickeé z4t€Zi do regulagni struktury servopohonu. Reseny problém ma velké uplatnéni v oblasti
pramyslovych systémi Fizeni pohybu s vysokou presnosti, kde mize dodateéna zpétna vazba piinést
zasadni zlepSeni kvality fizeni. Vzhledem k boutlivému rozvoji v oblasti MEMS technologii a inercidinich
senzori se dd otekavat rostouci mnozstvi téchto aplikaci v praxi.

Teziste prace spodiva v dikladné analyze nékolika navr¥enych regulagnich struktur kombinujici techniky
komplementarni filtrace, rekonstrukce vstupni poruchy a tvarovani rezonanéniho poméru. Velké asili bylo
vénovano také analyze fundamentlnich omezeni na dosazitelnou kvalitu Fizent u mechanicky poddajnych
systemil s kmitavou dynamikou. Teoretické vysledky jsou podpotené mnozstvim simulaci, v praktické
Casti se nepodatilo experimentalné ovéfit viechny dosazené vysledky vinou hardwarové chyby

v servozesilovadi pouZitém pro testy na laboratornim modeluy. Oceiluji v§ak analyzu pficiny problému.,
Autor pracoval samostatné a dospél k origindinimu feseni s velkym aplika¢nim potencialem. Celkové
hodnotim praci velmi kladng.

Dotazy:1.) Vysvétlete hlavni vyhodu pouziti dodateéné akceleragni zpétné vazby oproti standardaim
strukturam uZivanym v regulovanych servopohonech s optickymi snima¢i polohy na stran& motoru

2.) Diskutujte vliv chyb méfeni jako bias a teplotni drift typickych pro MEMS akcelerometry na
dosazitelnou kvalitu ¥izeni

3.) Porovnejte navrzeny pfistup s metodou ptimého odméiovani polohy na strané zatéZe uzivaném
napfiklad u CNC obrabécich strojit
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