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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Diplomova prace (DP) Michaela Hrabéte se zabyva vyvojem navrhového algoritmu tzv. »repetitivniho®
regulatoru pro problém sledovani periodického signéalu s danou periodou regulovanou veliinou,
respektive iplnym potlatenim periodické poruchy s danou periodou v ustileném stavu. Aplikace takového
regulatoru pfinasi predev$im podstatné zvyseni piesnosti regulace pohybu mechatronickych systémii

v situacich, kdy dochazi k opakovéni totozné trajektorie pohybu (robotika, vyrobni stroje). Podstata
metody spociva ve vyuziti znamého principu vnitfniho modelu; v tomto p¥ipadé je uvazovany model
generujici libovolné periodické signaly s danou periodou. V praci je fesena tiloha navrhu PI reguldtoru,
ktery spliiuje dve navrhové podminky: (i) stabilizuje fizeny systém, (ii) ,,optimaln&* stabilizuje fizeny
systém doplnény modelem periodického signalu s danou periodou. Pro tento uéel autor pouziva tzv.
metodu robustnich regionti vyvinutou dfive na nasem pracovisti. DP mé dobrou troveii jak po formalni
tak vécné strance. Autor v ni prokazuje zvladnuti naro&né souvisejici teorie a schopnost implementace
prislusnych algoritmi. Rusivé vSak pisobi ne zcela presné formulace ve specifikaci navrhové tlohy
(str.28) a popisu vysledkii (str.37 a déle). Zde je pravdépodobné projevil piilidny spéch autora.

Otazky: 1. Jaka je souvislost funkce W(s) ze str. 6. a funkce V(s) ze vztahu (45)? 2. Pro¢ se podstatné
nezmensila velikost regulaéni odchylky v ptipadg lichob&znikového periodického signalu?
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