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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Autor v ramei své diplomové prace zhodnotil feSeni vypoctu dojezdové vzdalenosti a planovani trasy

v elektromobilech znaéky Tesla a Nissan. Poté navrhl vlastni feSeni, které s pomoci Google API dokaze
vykreslit do mapy polygon oznadujici dojezdovou vzdélenost a naplanovat optimaln{ trasu mezi dvéma
misty, ktera zohlediuje polohu a vykon nabijecich stanic. Autor spravné pfistoupil k feSeni problémi a
navrhl n&kolik moZnych postupi, ze kterych ten vhodnéjsi implementoval. Vhodné upfednostnil Dijkstra
algoritmus pfed Floyd-Warshall pro nalezeni nejkratsi cesty v grafu. Dale velice kladné hodnotim
heuristiky pro urychleni vypoéti, schopnost algoritmu naplanovat cestu s kratkymi zastavkami, které
nedoplni baterii na plnou kapacitu a urychly cestu a také SW in the loop testy. Vice prostoru by zaslouzily
HW in the loop testy na demo vozidle. Celkové je obsah prace na vysoké urovni, kterou bohuZel snizuje
slabsi angli¢tina, snizujici &itelnost nékterych pasaZi. Prace splnila viechny body zadani, doporuéuji ji

k obhajobé a hodnotim znamkou velmi dobie.

Otazky k obhajobé:

1) UvaZoval jste o vyuZiti API postaveného nad OpenStreetMap, které oproti Google APl neomezuje
poéet dotazli? UmozZnilo by odstranéni limitu na po¢et dotazii néjaké zlepZeni?

2) Je planovani trasy schopné dynamicky reagovat na nahlé zmény a pfeplanovat trasu v priib&hu jizdy?
(napiiklad z diivodu objizd’ky nebo zvySené spotieby)
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