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Doplnéni hodnocent, pfipominky, dotazy:

PfestoZze nazev diplomové price Vojtécha Stranského zni velmi akademicky, zabyva se diplomant fadou
uloh, jejichZ obdobu lze nalézt v primyslu. Kromé kapitol, jejich asti Jsou pievzaty z citované
literatury, povazuji za vlastni piinosy autora odvozeni matematického modetu mice na hrotu, formulaci a
feSeni dvoubodové okrajové ulohy pro tento model, navrh LQ regutatoru pro linearizovany model podél
zvolené trajektorie a provedeni fady simulaci v systémech Simulink a REX a to jak bez modelu
primyslového manipuldtory, tak i s nim.Celkové povazuji praci za velmi zdarilou a prehlednd
vypracovanou.

Krome vzorce (5.1.6) na str. 54, ktery obecné neplati vzhiedem k platnosti (5.1.5) a n&kolika pravopisnych
nepfesnosti a pfeklepli jsem nenalezl zadnou zavazngjsi chybu.

Dotazy:

1. Prot jste ve vyrazech (3.2.16) volil parametry p1, ..., p4 prave timto zplisobem a napt. pouzil pevay
koeficient 0.1 na zagatku prvniho a tretiho vyrazu?

2. M4 volba fadove riiznych diagonalnich prvki v maticich QaRv(44.1)av (6.2.1) vyznamny vliv na
podminénost fe$ené Glohy?
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