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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Préce Petra Strunce se vénuje tiloze Simultanni lokalizace a mapovini uvnitf budovy. V rdmci zpracovéni
bakalarské prace student nastudova) 3irokon problematiku, ktera je prehledné popsand v prvnich kapitoldch
bakalafské préce. Text je zde logicky clenén do celkii podle jednotivych piistupi k Feseni zkoumaného
problému. V rdmci prdce student zkoumal tfi systémy pro lokalizaci a mapovani postavenych na datech z
laserového détkoméru. Nastudoval chovéni systémi a praci s nimi. Dale v rdmci experiment( parovnal
vysledky na dostupném datasetu obsahujicim informace o piesnych polohach. K tomuto poroveani student
vytvofil skripty v programovacim jazyce Matlab a své zjisténi popsal v bakaldiské préci spolecné s
mnozstvim grafli ukazujicim odchylky od pfesnych hodnot v jednotlivich casovych okamzicich. Student
ukazal, Ze jsou vechny tfi systémy pouZitelné a to i pfes to, 7e jeden ze systémi vykazoval zvl4stni
chovani, které pfi vypoctu odchylek zanaselo do vysledkd vets chybu. AZ na obCasné vykyvy v kvalité
jazykové a grafické tpravy je préce kvalitni a ukazuje, Ze si student osvo jil zaklady zkoumané iilohy a
ovéfil je vyuZitim a porovnanim t{ systémi, které mohou stejnym zplisobem fungovat i na redlném
zatizeni.

Préci doporufuji k obhajobé a hodnotim jako vibornou.

Otazky:

1. V praci zmifiujete systém Robot Operating System a zejména jeho systém zprav tzv. publisher-subsriber
model. Tento model pak umoZiiuje jednoduse posilat zprdvy mezi aplikacemi spuSténymi v rdmci ROSu.
Co je potfeba udélat navic pokud bychom poZzadovali stejnou funkénost v ramci dvou propojenych
pocitadii? Dale popiste k femu v systému ROS slouzi takzvané akce, které dopliiuji systém zprav a sluzeb.
2. V rdmci price se vénujete pfistupu zvanému FastSLAM, kde autofi snizili vypocetni naroZnost metody
uzitim stromové struktury. Popiste princip fungovan{ stromové struktury.
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