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Hodnoceni bakalarské prace oponentem
Nézev prace: Jednotka spravy napajeni pro ¢tyrkolového robota
Student: Jan BENEDIKT [ Std. &islo: | E14B0O00O5SP
Oponent: Ing. Kamil Kosturik, Ph.D. |
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body —|
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25
Odborna Uroven prace 50 40
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 8

Hednoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

PfedloZena prace je na velmi dobré Grovni. Nejprve student popisuje problematiku kolem Li-pol akumulatord a
nasledné se vénuje vlastnimu navrhu fidici elektroniky pro spravu napajeni. V této ¢asti jsou popsany jednotlivé
bloky, ze kterych se vlastni elektronika sklada.

Praci bych vytkl jen Spatnou Citelnost nékterych schémat a drobné gramatické chyby.

Dotazy oponenta k préci:

Ze schématu neni patrno, zda je mozZno odepnout napajeni k motordim. Jakym zplisobem je feSeno odpojeni
akumulatorll od systému v pfipadé, Ze je detekovan nadproud nebo podpéti?

Bakalaf'skou praci hodnotim klasifikaci vyborn& (podie klasifikaéni stupnice dané smérnicl dékana FEL)
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podpis oponenta prace



