|

107078507
F 7N I 4 I 4 F
Hodnoceni bakalarské prace vedoucim
Nézev préce: Jednotka spravy napajeni pro ¢tyfkolového robota
Student: Jan BENEDIKT | sd.as: | E14B000SP
Vedouci: Ing. Ondfej Lufinka
Kritéria hodnoceni préce vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 38
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 25
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 14
Dodrzeni termin{i (plynulost zpracovéni béhem ak. roku, 15 15
dodrzeni terminu odevzdani, prodiouzeni studia

Hodnoceni éinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Student po diskuzich s vedoucim zvolil vyvoj hardwaru a softwaru pro jednotku spravy napajeni ¢tyrkolového
robota. Samostatné vyhledaval doporucené informace a zdroje. Prototyp dovedl do funkéniho stavu
odpovidajiciho poZadavkim zadéni. Drobnou vyhradu mam jen k nedotaZeni testovani na robotovi, které ovéem
bylo po konzultaci nahrazeno detailnim méfenim na hotovém vzorku dokumentujicim jeho funkénost.
Vyzdvihuji, Ze se student nebal v préci pfiznat nedokonalosti navrhu, které usnadni vyvoj do budoucna.

Rozsah a forma textoveé zpravy odpovidaji poZadavkiim na bakalafskou praci. V praci je popsana teorie a
nasledné do detailu zdokumentovan prototyp po hardwarové i softwarové strance. Pfilozeny jsou kompletni
schémata, desky plosnych spojli, seznamy soucastek a vyvojové diagramy. Malé vytky k formé prace smefuji k
obcasnym gramatickym chybam, k textlim ve schématech, jez nejsou pokazdé v tisténé podobé zcela Eitelné, a
dale k uryvkdim zdrojového kddu, které nejsou barevné sjednocené.

Celkoveé préci povazuji za velmi zdafilou po strance rozsahu i obtiZnosti.

BakalaFskou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikani stupnice dané smérnici dakana FEL)

Dne: 14.6.2017
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