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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: VyuZiti elektrickych strojti v robotice
Student: Lukas MESI CEK | sdaso: [ E14BO041P
Oponent: Ing. Jan Sobra
‘ Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Fridélené body
Spinéni zadéani prace (posuzuje se i stuperi kvality spinéni) 25 25
Odborna urover prace 50 50
Interpretace vysledk(l a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 13
Formalni zpracovani prace, dodrZovani norem 10 9

Hodnocenl obsahu a kvality préce, pfipominky:

V prvni Casti se préce zabyva redersi elektrickych strojii pouzitelnych v robotice. U jednotlivych strojt je uveden
popis konstrukce, princip ¢innosti, moznosti fizeni a porovnani jejich vyhod a nevyhod. V druhé &asti nasleduje
stavba robotického vozitka a navrh jeho dalkového ovladani. Nekteré komponenty pro stavbu jsou zakoupeny
jako hotové dily, ale napfiklad $asi a ovladaci deska jsou navrzeny a sestaveny autorem. Z celkového pohledu
Jde o velmi kvalitni praci po technické i formalni strance.

Dotazy oponenta k praci:

V ivodu kapitoly 2 zmifiujete, Ze univerzalnost konstrukce umozfiuje napfiklad budouci instalaci robotické ruky.
Opravdu se ta ruka vejde na stévajici $asi vedle veskeré elektroniky? Kde by pfipadné byla pfipevnéna?

Monhl byste uveést celkovou pofizovaci cenu vozitka a jeho jednotlivych komponent?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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