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Hodnoceni diplomové prace oponentem
Nézev préce: Paralelni polohovani miniaturnich robotfi pomoci magnetického pole |
Student: Bc. Tomas SASEK | sw.aso: | E15N0042P
Oponent: Ing. David Panek
F Kritéria hodnocenf préce oponentem Max. body Pfidélené body
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 15
Odborna Uroven prace 50 30
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 10
Eormélm’ zpracovani prace, dodrzovani norem 10 6 j

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pripominky:

dynamice
. o U r ’ a 4 7 /
omezenich atd. Také resersi, pozadovanou druhym bodem zadani, bych si predstavoval vyrazne rozsahlejsi
Treti bod zadani lze povazovat formalné za spinény. Bohuzel ctvrty bod zadani, ktery povazuji za tezisté prace,

Prace vykazuje fadu formalnich nedostatkl: Spatnd kvalita obrazkl, nedlsledné dodrfovani symboliky,
nedodrZeni normy ISO 690 pri citovani literatury atd.

|Praci hodnotim dobfe a s vyhradami doporucuji k obhajobé.

_p

Dotazy oponenta k préci:

1. Na stran€ 26 se zmifiujete 0, algoritmu ovladani robotfi pomoci globalniho vstupu a v této souvislosti uvadite |
obrazek 8. Mohl byste jej vysvétlit?

2. Mohl byste prosim uvést jakym zplisobem souvisi Vage skripty se systémem Magstriver?

3. Jaky zplisobem by bylo mo¥né skute¢né ovladat systém Magstriver? Na jake platformé by program b

éZel,
|pres jaké rozhrani by probihala komunikace, v jakém jazyce by musel byt napsan kéd?

Diplomovou préci hodnotim klasifikaci dobfe (podle Klasifikani stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 30.5.2017 sy €

..............................................

podpis oponenta prace



