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zpracované na téma

Vypoctové modelovani kluznych loZisek pro Glohy dynamiky rotorfi

Diplomova prace (DP) je zaméFena na pocitatové modelovani rotaéné symetrickych rotordl
uloZenych na kluznych valcovych loZiskdch bez i s drazkami, kterymi je mazivo pfivadéno do loZiskové
mezery. HFidel rotoru je diskretizovdn jako 1D-kontinuum se &tyfmi stupni volnosti v kaZzdém uzlu v souladu
s Rayleighovou teorii. Tuhé kotoute jsou pevné nasazeny na hfidel ve vybranych uzlech. Vyznamnou ¢dsti
diplomové prace je modelovéni hydrodynamickych sil pfend3enych olejovym filmem v loZiskové mezefe
kluznych lozisek. Diplomant vychdzi z Reynoldsovy rovnice ndhradou parcidlnich derivaci kone&nymi
diferencemi vyuZitim dvourozmérné sité ekvivalentnich uzlli a vtipné dekompozice vektoru tlakll na dva
subvektory znamych a vy3etfovanych tlaki maziva. Cilem préce je vytvofeni vlastnich program( v prostfedi
MATLAB pro vypocet vlastnich Cisel rotoru linearizovaného v blizkém okoli statické rovnovaZné polohy a
trajektorii (orbit) stfedl cepl pfi rozb&hu rotoru zejména v nestabilnich otd¢kovych oblastech. Velmi
uziteCné pro zjisténi chovani rotoru v nestabilnich oblastech jsou kaskddové diagramy ziskané z Fourierovy
analyzy Casovych zavislosti vychylek stfed( ¢epd.

Diplomova prace md logickou strukturu od modell hfideld a kluznych loZisek, jejich pocitacové
implementaci a vyuZiti v modelech rotoru, testovani viastnich vypoc&tovych program( na vhodné& volenych
prikladech aZ k interpretaci vysledk{ v€etné porovnani s vysledky komerénich programil. Préce je napséna
srozumitelné, terminologicky presné, na vyborné formalni Grovni a prakticky bez pfeklep(.

Za pfinos DP povaZuji zejména respektovani loZiskovych pouzder obsahujicich drazky pro pfivod

oleje a vyvinuti a ovéfeni vlastniho SW, ktery Ize dale rozsiFovat o dalsi vlivy.

PFipominky k formalni strance:

nazev DP nevystihuje pIné obsah

- na 3 tituly v seznamu odborné literatury v zadéni DP neni odkaz v textu DP

- souslovi matice dynamickych vlastnosti neodpovidé kategorii vlastnost (str. 8, 39)

- pomérné soufadnice v obr. 6.2, 6.7, 6.14, 6.15, 6.22 a 6.23 by mély byt jinak oznaeny ne? vychylky
v [m]

- kolize ve znafeni vnéjsiho priméru hridele a deviaéniho momentu v tab. 6.3



Vécné pfipominky a dotazy:

V (2.1) nejde o momenty setrvagnosti, ale o kvadratické momenty priifez(i a J(x) na str. 11 neni
matice setrva¢nosti elementu hfidele.

Aproximace matice vnitfniho tlumeni hfideld v proporciondlnim tvaru (2.31) neni u
vysokootédZkovych rotorl korektni a jako moiny zdroj nestability by méla byt respektovana.
Doporucuji provéfit vztah (4.29).

Je vhodné pfifadit pomé&rné Utlumy D v obr. 6.6 a 6.21 vlastnim &isldm (vlastnim frekvencim).

Byla ovéfena korektnost velkého snizeni poctu stupriti volnosti modelu Eerpadla modalni redukci?
V¢em miZe byt zpfesfiovdna rotorovd dynamika aplikaci vlastniho SW oproti komerénim

programim ARMD a AVL?

Diplomant prokézal schopnost aplikovat teoretické poznatky zdynamiky rotorli a numerickych

metod modelovani v dynamice na vyvoj vlastniho SW pro vy3etfovéni chovani rotord uloZenych na kluznych

loziskdch. Néro¢né zadani DP splnil na vyborné UGrovni. DP mda po vécné i formalni strance parametry

prevysujici b&Zny standard a ma uplatnéni v praxi. Diplomovou praci hodnotim znamkou

vyborné.
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