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Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Diplomant se zabyval praci s nazvem "Implementace bezsenzorového fizeni PMSM". Prace je po obsahové
strance vypracovana velmi rozsahle. Student v praci po teoretické strance obsahle zpracoval tématiku Fizeni
pohonu s PMSM i samotny injektaZni algoritmus.

Hlavni pfinos prace vidim zejména v praktické realizaci prace, kde se diplomant zamé&fil nejprve na simulaéni
model pohonu, pomoci kterého proved| pfiblizné nastaveni reguldtorli a ovéfil funk&nost jednotlivych
komponent fizenl. Odladéné Fizeni pozdéji implementoval do Fidictho DSP a oZivil na laboratornim prototypu.
Vyborné zvlad! i implementaci bezsenzorového algoritmu, jehoZ funkci a vlastnosti ovéfil na vybranych
prechodovych déjich.

Diplomant vyvinul vysoce nadpriimérnou aktivitu a samostatnast pfi feseni ndrotného tématu. Vytkou méze byt
pouze formalni zpracovani prace, které pramenilo z Casové tisné. Celkové hodnotim préci jako excelentni'a
jednoznaéné doporucuji k obhajobé.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle Kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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