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Nézev préce: Rizeni pohon( tfiosého robotu 4
Student: Be. Zdenék KEHL | s | E15N0056P
Vedouci: Ing. Jifi Foft, Ph.D., ]
L Kritéria hodnoceni préce vedoucim Max. body Pfidélené body
LSpIném’ zadani prace 40 40
Aktivita studenta b&hem zpracovani préce (vyuziti 30 30
konzultaci, préce s literaturou, aktivn pristup, ...
Formalini zpracovani préce 15 15
Dodrzeni terminG (plynulost zpracovéni béhem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

PredloZend diplomova préce se vénuje navrhu funkcniho modelu 3-osého robotického systému. )
Autor navazal na projekt robotického ramena, ktery byl tehdy pouze v uvodni fazi. Ukolem tedy bylo provést

,

kompletm’lnévrh se zakomponovanim nékterych Casti systému, které jiz byly pofizeny. Bylo nutne vyresit

regulace pohond véech os do zvolené mikroprocesorové techniky a v neposledni fadé pFipravit nadfazené fizen/
a ovladani celeho robotického s stemu. L ) - i o
Prace splfiuje vsechny body zadani a jejim vysledkem je prenosny funkéni model 3-0sého robotického ramena.

Textova Cast préce je zpracovana prehlednym a srozumitelnym zplsobem s dostatecné podrobnym popisem
redeni jednotlivych Casti systému, tak aby bylo mo?né na tuto praci v pfipadé potfeby navazat. ]

Diplomavou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podle Kiasifikazni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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