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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napInén):
Cil prace byl spinén. Jednalo se o shrnuti moznosti vyuZiti senzoriky pro inteligentni fizeni v dopravni a
manipulaéni technice v&etné vlastniho navrhu konkrétniho feseni.

2. Obsahové zpracovani
(originalita fe§eni, naro¢nost, tvréi pfistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost
priloh atd.):
V Gvodni &asti prace zpracoval autor recenzi o cca 20 stranach textu. Vlastni konstrukéni navrh
manipulaéniho voziku je zpracovan v obdobném rozsahu. Prace je dopInéna ekonomickym hodnocenim
a dal§imi vhodnymi pfilohami.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméfenost technickych vypottl, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Vypodtova &ast zahrnuje navrh algoritmu fizeni, dimenzovani trakce, kontolu pevnosti a tuhosti ramu
metodou MKP. V pfiloze €islo 1. je uveden kod programu pro modelovy vozik, v pfiloze ¢. 2 je CAD
model navrzeného autonomniho voziku.



4. Formalni nalezitosti

(jazykovy projev, spravnost citace a odkaz(l na literaturu, graficka Uprava, pirehlednost &lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafd, pfiloh atd.):

V reSer$ni Casti jsou dlisledné uvadény odkazy na zdroje, jazykovy projev je bez zavaznych chyb.
Graficka Uprava, €lenéni kapitol, tabulky a grafy jsou na Grovni odpovidajici bakalarské praci.

5. Struény komentar hodnotitele

(iniciativa pfi feSeni prace, koncepé&nost, pfistup k feseni, rozsah préace, celkovy dojem z prace,
silné a slabé stranky, originalita my3lenek a zpracovani):

Autor pracoval iniciativné. Rozsah prace je dostaéujici. Vhodna je uvaha o uloze mikrosystémt v

interdisciplinarnich aplikacich. Jedna ze silnych stranek prace je realizace funkéniho modelu voziku,
jeho naprogramovani a otestovani funkce.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

Uvedte V&$ nazor na dal$i rozvoj inteligentnich manipulaénich vozidel.

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)
vyborné

---velni-dobie--

Datum: 2012-07-11 Podpis:

*) Nehodici se skrtnéte
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