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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem této bakalarské prace bylo navrhnout a pohybovy modul zalozeny na robotické modularni
platformé.

Cil prace byl ze vSech stran naplnén, protoze studentovi se povedlo provést konstrukéni navrh a tento
konstrukéni navrh odzkousel v praxi, protoze na jeho zakladé byl vyroben prototyp robota, ktery byl piné
funkéni a pIné splfioval predstavy zadani.

2. Obsahové zpracovani

(originalita feseni, naro¢nost, tvarci pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

priloh atd.):
Student proved| na zacatku kratkou resersi o jaderné energetice, defektoskopii a robotice a dale se
zabyval rozborem trhu a existujicimi roboty pro tcely NDT metod. V této kapitole vzdy zhodnotil vyhody
a nevyhody jednotlivych robotl, z ¢ehoz si udélal pfipravu pro vlastni navrh konstrukce.
V Praktické ¢asti student vyhodnotil jednotlivé pozadavky dané zadavatelem prace a navrhl nékolik
variant feseni. Téchto variant navrhl dokonce 6, coz je nad mé ocekavani. Z téchto navrha je vidét, ze
student pfemyslel nad mnoha faktory, které ovlivni vyslednou funkci robota. Ve spolupraci se
zadavatelem byla zvolena jedna varianta, ktera byla detailné navrzena a zkonstruovana.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimérenost technickych vypoctll, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

V kapitolach zabyvajici se navrhem student vyuzil svych nabytych védomosti a proved! konstrukéni
vypocet a navrh jednotlivych komponent (loziska, pfevodové poméry,...). Pfi jejich vypoctu vychazel z
metodik vyrobcli komponent a tyto komponenty byly nasledné pouzity pfi vyrobé robota.

Vyhodou této bakalaiské prace je jeho praktické odzkouseni. V Centru vyzkumu Rez byl vyroben
prototyp tohoto robota, kde se ovéfil navrh i v praxi a ukazalo se, Ze navrh byl spravny a robot byl
funkeni. Vysledky této prace budou dale vyuzity pro dalSi praxi.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkazu na literaturu, graficka tprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafil, pfiloh atd.):

Bakalarské prace je velice dobie a piehledné usporadana a také prezentacni uroveri jednotlivych kapitol
je ve vysoké urovni.

5. Strué¢ny komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita mySlenek a zpracovani):

v v

Rozsah této bakalarské prace a jeji vysledky prevysuji oéekavani, ktera jsou bézné kladena na
bakalarské prace. Dalo by se fici, ze svym rozsahem by mohla konkurovat diplomovym pracim.

Dle poctu navrzenych feSeni je vidét, ze studen je kreativni a ma napady, které napomahaji pfi jeho
praci.

6. Otazky a pripominky na autora prace k blizSsimu vysvétleni pri obhajobé
(max. 3):

1) V préaci jsou hodnocena loziska. Mlzete popsat jednotlivé druhy loZisek a jejich pouziti (k éemu je
vhodny jaky typ a z jakych ddvodu)?

2) Popiste jednotlivé typy a rozdéleni (existuje nékolikero rozdéleni) prevodovek.

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)
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