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HODNOCENI DIPLOMOVE PRACE
Vedouci DP

Jméno diplomanta: Stépanka Blazkové . Garantujici katedra: KKY

Nizev diplomové price: Rizeni pohybu robota UR3 pomoci protokolu Modbus

Predmét hodnoceni Nadpramérné | Primérné |Podprimérné
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomové prace (DP) Stépanky Blazkové se zabyva ovladanim pohybu robota UR3 prostiednictvim
komunikaéniho protokolu Modbus. Hlavnim cilem prace je vytvofit programovy néstroj pro navrh
pohybovych trajektorii robota v pracovni roviné a 3D prostoru a ovéfit moznost fizeni UR3 robota

z externiho Fidiciho systému zaloZeného na softwaru REXYGEN. Navrh trajektorie autorka provadi bud’
pomoci volby pevnych a fidicich bodi a feSenim piislusné interpolaéné-aproximaéni ilohy, anebo pomoci
koneé&ného poétu Bézierovych kiivek definovanych fidicimi polygony. DP méa velmi dobrou troveri jak po
véené tak po formalni strance. Velmi ocefiuji samostatnost autorky pii vyvoji prislusného programového
vybaveni. V praci jsem naSel jen nékolik drobnych nedopatieni (napi. str. 25 chybny vztah (6.23),
nedostate¢ny vyklad v odstavci 6.5.2., nedostate¢ny popis generatoru ¢asu na str. 40). Pro realné vyuziti je
vSak nutné vyvinuty softwarovy nastroj jesté dopracovat.

Otazky: 1) V DP jsou uvazovény tii dimensionalni trajektorie definujici translaéni pohyb, obsahuje editor
trajektorii téz definovani orientace aktuatoru? 2) Jaké moznosti vylepSeni vyvinutého nastroje nyni
uvazujete?

Splnéni bodl zadani X aplné []casteéné | [_] nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé ano [ 1ne
Celkové hodnoceni prace X vyborné D velmi dobre D dobre [] nevyhovél

Jméno, piijmenti, titul vedouciho DP: Milo§ Schlegel, Prof.

Pracovisté vedouciho DP: KKY
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